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EN Please read carefully the “Safety and use instructions” booklet before first use / FR Veuillez lire attentivement
le livret “Consignes de sécurité et d'utilisation” avant la premiere utilisation / ES Lea detenidamente el libro
«Instrucciones de seguridad y de uso» antes de utilizar el aparato por primera vez / IT Leggere con attenzione il
libretto “Norme di sicurezza e d'uso” al primo utilizzo / DE Lesen Sie vor dem erstmaligen Gebrauch aufmerksam
die Broschiire ,Sicherheits- und Bedienungshinweise” durch. / NL Gelieve véér het eerste gebruik aandachtig het
boekje met de veiligheids- en gebruiksvoorschriften door te nemen / PT Leia atentamente o manual «Instrugdes
de seguranca e utilizagdo» antes da primeira utilizacdo / RO Inainte de prima utilizare, cititi cu atentie manualul
LJInstructiuni de siguranta si de utilizare” / BG Mons, npoueTteTe BH/MaTENIHO KHIKKaTa “lpenopbKu 3a 6e30nacHOCT 1
ynoTpeba” npean nbpBoHayanHa ynotpeba / CS Pfed prvnim pouzitim si, prosim, peclivé prostudujte ,Bezpec¢nostni
pokyny pro pouziti“ / SK Pred prvym pouzitim si pozorne precitajte ,Bezpecnostné pokyny pre pouzitie” / UK
Mepep nepLIm BUKOPUCTAHHAM YBaXXHO NpounTaiiTe NocCibHUK «[1paBrna TexHikn 6e3nekn Ta pekoMeHgaLii woao
BUKopucTaHHsaA» / EL Mapakaloupe Siadote mpooekTIKA To BIBAIAPAKL 08NYIWV Ao@aAAEiag Kat odnylwv Xpriong mpiv
XPNOIHOTIOIOETE YIO TTPWTN POPA TO TIPOTIOV

EN For more information / FR Pour plus d’informations / ES Para mas informacién / IT Per ulteriori informazioni / DE
Weitere Informationen / NL Voor meer informatie / PT Para mais informagdes / RO Pentru informatii suplimentare
/ BG 3a noBeyve uHdopmaums / CS Vice informaci naleznete zde / SK Pre viac informacii / UK [Jna oTpumaHHsn
neTanbHiwoi iHdopmauii / EL MNa meploodtepeg MAnpo@opieg
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obstructions
on staircases.
ex. shoes

I kid’s toys

\_ y,

EN Your robot may encounter some difficulties on carpets: with fringes, too thick, with long piles, too light (ex: bathroom carpet) / FR Votre robot peut rencontrer des difficultés sur les tapis :
s'il a des franges trop épaisses ou de longs poils, s'il est trop léger (ex: tapis de salle de bain) / ES Su robot puede tener problemas con las alfombras: con flecos, demasiado gruesas, de
pelo largo, excesivamente ligera (por ejemplo la alfombra de un bario) / IT Il robot potrebbe avere qualche difficolta sui tappeti con frange, troppo spessi, a pelo lungo, troppo leggeri
(ad es. i tappetini da bagno) / DE Es kann vorkommen, dass Ihr Roboter auf Teppichboden Probleme hat: Fransen, zu dick, langflorig, zu leicht, schwarze Farbe / NL Uw robot kan tijdens een
werking op vloerbekleding (met franjes, te dik, hoogpolig, te licht, zoals een badkamermat) problemen ondervinden / PT O seu robot pode encontrar algumas dificuldades em carpetes,
com franjas, muito espessas, com pélo grande, muito leve (como os tapetes da casa de banho) / RO Este posibil ca robotul dumneavoastra sa intampine dificultati pe covoare: cu ciucurii, daca
sunt prea groase, prea lungi, prea usoare (de ex. covorasele de baie) / BG Bawuat po6oT mose ia Ce C6bCKa CbC 3aTPy/JHEHWA N0 Kiinva: Pba Ha KUMa, ako € MHOTO NTbTEH, C Ib/Tbl KOCbM,
TBbpAE ek (Hanp.: kKunum B 6aHsaTa) / €S Vas robot mize mit na kobercich potize: se strapci, s koberci, které jsou pfilis silné, maji dlouhy vlas, jsou piilis lehké (napf. koupelnova predlozka) / SK
Va3 robot méze mat na kobercoch tazkosti: so strapcami, s kobercami, ktoré su prilis hrubé, maju dlhy vlas, su prilis lahké (napr. Kupeliova predlozka) / UK PoGoT MoXe 3iTKHYTUCA 3 AeAKIMI
TPpyAHOLIaMu Nifj Yac NPUBMpPaHHA KUIMMIB 3 6aXpOMOI0, AKILIO BOHI 3aHa/TO TOBCTI, 3 JOBIVIM BOPCOM aGo 3aHafTo Nerki (Hanpuknag, KUIMMKI Ana BaHHOI KiMHaTw). / EL To pournoT pmopei
va Kiveitat SUokoha mavw oe XaAid: Xaid pe KpOaota, TTOND Taxic xahd, XaNd pe HakpL TTENOG, TTOAD EAaPPId XaMd (TT.X., XAAGKIA HITGVIou).
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. Flip cover

. Transparent window

. Control button

. Front bumper

. Recharge button

. WIFl indicator light

. Start/ Pause button

. TOF wall sensor

. Infrared sensor &
recharge sensor

O OO NOYUL D WN =

n
=

. Capot rabattable

. Fenétre transparente

. Bouton de contréle

. Pare-chocs avant

. Bouton de recharge

. Voyant lumineux WI-FI

. Bouton Démarrer / Pause

. Capteur mural TOF

. Capteur infrarouge et
capteur de recharge

O OO NOYUL D WN =

. Tapa abatible

. Ventana transparente

. Botodn de control

. Parachoques delantero
. Botén de recarga

. Luzindicadora del WIFI

AU h WN =

7. Botén de Inicio/Pausa

8. Sensor de pared TOF

9. Sensor de infrarrojos y
sensor de recarga

5

. Coperchio

. Finestra trasparente

. Pulsanti di controllo

. Paraurti anteriore

. Pulsante diricarica

. Indicatore Wi-Fi

. Pulsante di avvio/pausa

. Sensore pareti TOF

. Sensore infrarossi e
sensore di ricarica

O OO NOYULT NN WN =

DE:
1. Klappdeckel

2. Transparentes Fenster
3. Bedientasten

4, Vorderer StoBdampfer
5. Lade-Taste

6. WLAN-Anzeigeleuchte
7. Start-/Pause-Taste

8. TOF-Wandsensor

9

. Infrarot-Sensor und Lade-

Sensor
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L:

. Klapdeksel

. Transparant venster
. Regelknop

. Bumper aan de voorkant
. Laadknop

. WIFl indicatielampje
. Start-/pauze-knop

. TOP wandsensor

. Infrarood sensor &
laadsensor

]
-

O OoONOULLDS WN =

. Cobertura de libertacao

. Janela transparente

. Botédo de controlo

. Amortecedor dianteiro

. Botdo de carregamento

. Indicador luminoso Wi-Fi

. Botdo de iniciar/pausa

. Sensor de parede TOF

. Sensor por
infravermelhos e sensor
de carregamento

RO:

u b wWN =

. Capac rabatabil

. Fereastra transparenta

. Buton de comanda

. Bara de protectie frontala
. Buton de reincarcare
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. Indicator luminos WIFI

. Buton de pornire/pauza
. Senzor de perete TOF
. Senzor cu infrarosii si

senzor de reincarcare

BG:

Ul h WN =

. 3aBbpTaLy ce Kanak

. Mpo3pauHo npo3opue

. byToH 3a ynpaBneHue

. NpepHa 6poHsn

. byToH 3a npe3apexpaaHe
. MHpgnkaTopHa namnuuka

3a WIFI

. byToH 3a craptupane/

naysa

. CreHeH ceH3op TOF
. NHdpauepseH ceHzop 1

CEH30p 3a npe3apexaaHe

N
(V2]

O 00O NOYULT D WN =

NO U WN =W

. Kryt

. Prahledné okénko

. Ovladaci tlacitko

. Predni naraznik

. Tlacitko nabijeni

. Kontrolka FULL

. Tlac¢itko Michani/Pauza
. Nasténny senzor TOF

. Infracerveny senzor a

senzor nabijeni

K

. Veko

. Priehladné okno

. Ovladacie tlacidlo

. Predny naraznik

. Tlacidlo nabijania

. Kontrolka ,Zap”

. Tlacidlo Miesanie/Pauza

8. Snimac na stene TOF
9. Infracerveny snimac a
snimac nabijania

U

1. BigkugHa Kpurwka

2. Npo3ope BikoHUEe

3. KHomnKa kepyBaHHA

4. TepepHin amopTr3aTop

5. KHonKa 3apag»aHHaA

6. IHankaTop WIFI

7. KHonka BMUKaHHA/
3YMVHKM

8. [laTuuK CTiHK

9. IHppayepBOHN AATUUK i
JaTumnK 3apAagKaHHA

E

1. AvadImAoUpEVO KaTTAKL

2. Alagavég mapdbupo

3. Koupmi eAéyxou

4. MmpooTivog
TIPOPUAAKTA PG

5. Koupni emavagodptiong

6. Auyxvia WIFI

7. Koupmi exkivhong/
mavong

8. AloBntripag toixou TOF

9. AloOnTtrpag uepUBpwWV
Kal EmavapopTiong
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EN:

1. Dust box

2. ON OFF button
3. Dust bin

4. Dust box cover
5. Filter screen

FR:

1. Baca poussieres

2. Bouton Marche/Arrét

3. Poubelle

4. Couvercle dubaca
poussiéres

5. Ecran defiltrage

ES:

1. Depodsito de polvo

2. Botén de encendido/
apagado

3. Compartimento de polvo

4. Tapa del depésito de polvo

5. Pantalla delfiltro

IT:

1. Alloggio del contenitore
della polvere

. Pulsante di accensione

. Contenitore della polvere

. Coperchio del contenitore
della polvere

5. Filtro a griglia

DE:

1. Staubbehalter
2. AN-/AUS-Taste
3. Staubkassette
4. Abdeckung
5. Filtersieb

HWN

NL:

1. Stofreservoir

2. AAN-/UIT-knop

3. Vuilnisbak

4. Afdekking van het
stofreservoir

5. Filterscherm

PT:

1. Caixa do p6

2. Botéo de ligar/desligar

3. Caixote do p6

4. Cobertura da caixa do pé
5. Rede dofiltro

RO:

. Compartiment de praf

. Buton de pornire/oprire

. Compartiment de praf

. Capacul compartimentului
de praf

. Ecran filtru

AWN =

(9,1

G:

. Kytna 3a npax

. byToH 3a BKJ1/V3KJ1

. KoHTelHep 3a npax

. Kanak Ha kyTuATa 3a npax
. OunTbpeH ekpaH

W@

9]

S:

1. Prach

2. Tlacitko Zap/Vyp
3. Prach

4. Kryt sbérného boxu
5. Volba «displej»
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. Prach

. Hlavny vypinac

. Prach

. Kryt nddoby na prach
. Filter

uphwWwNn-—W0N

K:

. Mnno36ipHuin 6ok

. KHonka BMnKaHHsA/
BUMMWKAHHSA

. Mnno36ipHuK

. Kpvwka nuno36ipHuka

. Cityactui ¢inbtp

EL:

1. Kouti okdévng

2. Koupmi ON/OFF

3. Aoyxeio okovng

4. Karmdki KouTiou okovng
5. XAta @iktpou

N-—=C

v hw



FR

ES

IT

DE

NL

PT

Connect the power adapter to the charging dock and power supply. Be sure to arrange
the adapter cable, so that the vacuum cleaner will not be entangled during operation

Connectez I'adaptateur secteur a la station de charge et a I'alimentation. Veillez a
disposer le cable adaptateur de maniére a ce que l'aspirateur ne soit pas empétré
pendant le fonctionnement.

Conecte el adaptador de alimentacion a la estacion de cargay a la corriente eléctrica.
Asegurese de colocar el cable del adaptador de manera que el robot aspirador no se
enrede durante su uso.

Collegare I'adattatore di corrente alla stazione diricarica e alla presa di corrente. Assicurarsi
didisporre il cavo dell'adattatore in modo tale che I'aspirapolvere non rimanga incastrato
durante l'uso.

Verbinden Sie den Netzadapter mit der Ladestation und der Stromquelle. Legen Sie
das Adapterkabel so, dass der Staubsauger sich wahrend des Betriebs darin nicht
verfangen kann.

Sluit de stroomadapter aan op de laaddock en het stopcontact. Zorg ervoor dat de
kabel van de adapter zo ligt, dat de stofzuiger tijdens het gebruik er niet in verstrikt
raakt.

Ligue o adaptador da alimentacdo no acoplador de carregamento e a alimentacéo.
Certifique-se de que coloca o fio do adaptador de modo a que o aspirador nao fique
preso nele durante o funcionameat@botworld.ro
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Conectati adaptorul de alimentare la statia de incarcare si la sursa de alimentare.
Asigurati-va cd aranjati cablul adaptorului, astfel incat aspiratorul sa nu se incurce in
timpul functionarii.

CB'bp)KeTe afjantepa 3a e€JIEKTPpO3axpaHBaHE KbM 3apAdHaTa CTaHUMA W”
€/1eKTPO3axXpaHBaHETO. YBepeTe ce, ye CTe MONOXKNKn Kabena Ha afjlanTtepa Taka, 4ye
Oa He Cce onnieTe Nno Bpeme Ha pa60Ta.

Pripojte napdjeci adaptér k nabijeci stanici a napdjecimu zdroji. Kabel adaptéru
umistéte tak, aby se vysava¢ béhem provozu nezamotal do kabelu.
Zapojte napdjaci adaptér do nabijacej zakladne a napajania. Uistite sa, Ze je kabel
adaptéra ulozeny tak, aby sa vysavac pocas prevadzky nezaplietol.

MigknioyiTb agantep XMBNEHHA A0 3apALHOI AOK-CTaHUIl 1 4O MepeXi XUBMeHHA.
3moTaliTe 1 NprbepiTb 3aliBY JOBXMHY LUHYPa XKMBMEHHSA, WOO BiH He NepeLIKOAKaB
po6oTi nunococa.

YuvbéoTe To TPOPOSOTIKO OTNn PBAon @opTIon Kal otnv mpila. TOKTOMOIROTE TO
NAEKTPIKS KAAWSI0, £TOL WOTE VA PNV UTIAPXEL TIEQITITWON VA UITEPSEVTEL TO POUTTOT
oTo KaAWSI10 KATA TN A&tToupyia.

www.robotworld.ro
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ES
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DE
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PT

To place the docking station, make sure there is an empty area of 1.5m on each side
and 2m in front of the docking station. Do not install the docking station near stairs.
The cable must be tight. Always place the docking station on hard floor. Do not place
the docking station on carpet.

Pour placer la base de charge, assurez-vous qu'il y a un espace vide de 1.5 m sur le
coté et 2 m en face de la base de charge. N'installez pas la base de charge prés d'un
escalier. Le cable doit étre serré. Placez toujours la station d'accueil sur un sol dur. Ne
placez pas la base de charge sur un tapis.

Para colocar la estacion de carga, asegurese de que hay una superficie libre de 1.5m
en el lateral y 2m delante de la base de carga. No instalar la base de carga cerca de
escaleras. El cable debe estar extendido. La base de carga siempre se debe colocar
sobre suelo duro. No colocar la base de carga sobre una alfombra.

Per il posizionamento della base di ricarica, assicurarsi di lasciare un’area vuota di
1.5 m ai lati e 2 m di fronte alla base. Non posizionare la base in prossimita di scale.
Il cavo deve essere teso. Posizionare la base di ricarica su un pavimento duro. Non
posizionare la base su un tappeto.

Achten Sie beim Aufstellen der Ladestation darauf, dass sich beidseitig ein freier Bereich von
1.5m und vor der Ladestation ein freier Bereich von 2m befindet. Stellen Sie die Ladestation
nicht in der Ndhe von Treppen auf. Das Kabel muss gestrafft sein. Stellen Sie die Ladestation
immer auf harten Untergrund. Stellen Sie die Ladestation nicht auf Teppichboden auf.

Plaats het dockingstation in een omgeving met een vrije ruimte van 1.5m aan
weerskanten en 2m aan de voorkant van het dockingstation. Installeer het
dockingstation niet in de buurt van een trap. Het snoer moet strak zijn. Plaats het
dockingstation altijd op een harde ondergrond. Plaats het dockingstation niet op
tapijt.

Coloque a base de carregamento num local com um espago vazio de 1.5m de cada
lado, e 2 metros a frente. Néo instale a base de carregamento perto de escadas. O
cabo tem de ficar esticado. Coloque sempre a base de carregamento num piso duro.
Néao coloque a base de carregawventabsbldduma carpete.

12
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Pentru a amplasa statia de incarcare, asigurati-vd ca exista un spatiu gol de 1.5m
in partile laterale si 2m in fata statiei de incarcare. Nu instalati statia de incarcare in
apropierea scarilor. Cablul trebuie sa fie tensionat. Intotdeauna amplasati statia de
incarcare pe pardoseala dura. Nu instalati statia de incarcare in apropierea scarilor.

3a 1a MHCTanMpare JOKMHT CTaHLMATA, MbPBO Ce YBEPETE, Ue MMa NPa3HO NPOCTPAHCTBO
oT 1.5 M OTCTpaHu 1 2 M Npef AOKUHT CTaHUKATa. He MHCTanmpaiiTe JOKVHI CTaHUMATA B
6nm130CT fo CTHN6K. Kabenst Tpsabea Aa He BUCK XnabaBo. BuHarv nHcTanupainite OKUHT
CTaHUWiATa Ha TBbPA Nof. He MHCTanupaiTe JOKMHI CTaHUMATa BbPXY KAAM.

Pokud chcete umistit dokovaci stanici, ujistéte se, Ze je kolem dokovaci stanice volny prostor
1.5 m na boku a 2 m vpredu. Neinstalujte dokovaci stanici u schod(. Kabel musi byt pevny.
Vzdy umistéte dokovaci stanici na pevnou podlahu. Nedavejte dokovaci stanici na koberec.

Ak chcete niekde polozit dokovaciu stanicu, uistite sa, ze je pred dokovacou stanicou
prazdny priestor v dizke 2 m a na boku 1.5 m. Dokovaciu stanicu neinstalujte v
blizkosti schodov. Kadbel musi byt napnuty. Dokovaciu stanicu vzdy poloZte na tvrdu
podlahu. Dokovaciu stanicu nedavajte na koberec.

Po3miuytoun 6a3y, nepekoHanTecAa B HaABHOCTI BiIbHOTO MicLA 300Ky Ha BigCTaHi
1.5 M i cnepepy Ha BifcTaHi 2 M Big Hel. He BcTaHoBM0ONTe 623y No6nm3y cxopis. LLHyp
Ma€ 6y T HaTATHYTWIA. 3aBXKAW PO3MiLLyTe 6a3y Ha TBepAili MoBepXHi. He po3millyiite
6a3y Ha KuuMi.

TomoBetriote TN BAon @OPTIONG £TCL WOTE va UTTAPXEL 1,5 HETPO EAEVOEPOG XWPOG
Se€1d kat aplotepd amd Tn Bdon kal 2 pétpa eAeUBePOC XWPOG umpootd and tn Bdaon.
Mnv tomoBeteite Tn Baon eOPTIONS KOVTA 0 oKAAOTIATIA. To KaAwS10 TIPEMEL va ival
Tevtwuévo. H Bdon @opTiong mpémel mavta va tomobeteital oe okAnpd damnedo. Mnv
TomoBeteite TN Aon YOPTIONG TTAVW O€ XOAL

www.robotworld.ro
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When not using the vacuum cleaner for a long time, please fully charge the battery,
then remove it and store it in a cool dry place. When the product is working, removal
of the docking station will affect the recharging of the machine.

Lorsque vous n'utilisez pas l'aspirateur pendant une longue période, veuillez
recharger complétement la batterie, puis retirez-la et rangez-la dans un endroit frais
et sec. Lorsque le produit fonctionne, le retrait de la station d’accueil affectera la
recharge de la machine.

Cuando no utilice el robot aspirador durante un periodo prolongado de tiempo,
cargue completamente la bateria y, a continuacidn, saquela y guardela en un lugar
fresco y seco. Cuando el producto esté en funcionamiento, si quita la estacion de
acoplamiento afectara a la recarga del aparato.

In previsione di un lungo periodo di inutilizzo dell'aspirapolvere, ricaricare
completamente la batteria, quindi rimuoverla e riporla in un luogo fresco e asciutto.
Quando l'apparecchio é in funzione, la rimozione della stazione di ricarica influira
sulla ricarica dell’apparecchio.

Wenn Sie den Staubsauger fiir langere Zeit nicht benutzen werden, laden Sie den
Akku bitte voll auf, entnehmen Sie ihn dann und lagern Sie Gerat und Akku an einem
kuhlen, trockenen Ort. Wenn das Produkt lauft, wird das Entfernen der Ladestation
das Aufladen des Gerates beeintréchtigen.

Als u de stofzuiger gedurende een langere periode niet gebruikt moet u de accu
volledig opladen, hem vervolgens verwijderen en hem op een koele, droge plek te
bewaren. Als het product in gebruik is, heeft het verwijderen van het dockingstation
invloed op het laden van het apparaat.

Quando nao usar o aspirador durante um longo periodo de tempo, carregue por
completo a bateria, retire-a e guarde-a num local fresco e seco. Quando o produto
estiver a funcionar, a remocao da estacdo de acoplamento afeta o carregamento da
maquina.

www.robotworld.ro
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Céand nufolositi aspiratorul pentru o perioadd lungd de timp, incarcati complet bateria,
apoi scoateti-o si pastrati-o intr-un loc uscat si racoros. Cand produsul functioneaza,
scoaterea statiei de andocare va afecta reincarcarea masinii.

Ako HAMa fa v3noni3BaTe NpaxocMyKaukaTa NMPOABIPKATENIHO BPEME, MOJIs, 3apeaeTe
Hamb/iHO GaTepuATa, Clef ToBa A OTCTPaHETe U NpubepeTe Ha XNafHO, CYXO MACTO.
KoraTo n3genueto paboTy, OTCTPaHABAHETO Ha 3apAAHOTO YCTPOIWCTBO Lie MOBVse
BbPXY Npe3apexaaHeTo Ha MallMHaTa.

Pokud nebudete vysavac delsi dobu pouzivat, baterii plné nabijte, vyjméte ji a ulozte na
chladném a suchém misté. Pokud vyrobek pracuje, ovlivni vyjmuti dokovaci stanice dobijeni
zarizeni.

Ak nebudete vysavac¢ dlhsiu dobu pouzivat, Uplne ho nabite, potom ho vyberte a
uloZte na chladnom a suchom mieste. Ked zariadenie pracuje, vybratie z dokovacej
stanice ovplyvni dobijanie zariadenia.

AKWO BM He NnaHyeTe KOPUCTYBAaTWCA MWIOCOCOM YMPOAOBX TPUBANOro 4acy,
MOBHICTIO 3apAAITb aKyMynATOpP, MOTIM BUTATHITb MOr0 11 36epiraiiTe B NPOX0S0gHOMY
cyxomy Mmicui. AKWO npwunag npauioe, TO 3HIMAHHA 3 AOK-CTaHUii nepewkoantb
npouecy 3apAgKaHHA.

Av Sgv TTPOKELTAL VO XPNOIUOTIOIOETE TNV NAEKTPIKN OKOUTIA Yla HEYAAo SldoTtnua,
QOPTIOTE TANPWC TNV UITATAPIC, APAIPECTE TNV ATTO TN CUCKEUN Kal QUAAETE TN o€
8pooepd Xxwpo, Xwpic uypacia. Otav Asrtoupyei n cuokeur, av agaipebei n Bdon
@opTiong, Sev Ba sival Suvatr n emavagopTion.

www.robotworld.ro
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To charge the robot, place the robot on the docking station: the charging plates on
the robot must touch those of the docking station. When the robot is being charged,
the machine’s recharge light flashes in blue; when the robot is fully charged, it will
fully set in blue.

Pour charger le robot, placez-le sur la station d’accueil : les plaques de charge du
robot doivent toucher celles de la station d’accueil. Lorsque le robot est en cours
de charge, le voyant de charge de la machine clignote en bleu ; quand le robot est
complétement chargé, le voyant lumineux restera allumé en bleu.

Para cargar el robot, coléquelo en la estacién de acoplamiento; las placas de carga del
robot deberan estar en contacto con las de la estacién de acoplamiento. Cuando el
robot se esté cargando, su luz de recarga parpadeara en azul; y cuando el robot esté
totalmente cargado, la luz permanecera encendida en azul.

Per ricaricare l'apparecchio, posizionare il robot sulla base di ricarica: le piastre
di ricarica sul robot devono toccare quelle sulla base di ricarica. Quando il robot &
sotto carica, la spia di ricarica dell'apparecchio lampeggera di blu; quando il robot &
completamente carico, la spia rimarra accesa di blu.

Stellen Sie den Roboter zum Aufladen auf die Ladestation: Die Ladeplatten missen
die Ladeplatten der Ladestation beriihren. Wenn der Roboter ladt, blinken die Lade-
Anzeige des Gerates blau; wenn der Roboter vollstandig geladen ist, leuchtet sie
stetig blau.

Om de robot te laden, plaatst u de robot op het dockingstation. De laadplaatjes op
de robot moeten de laadplaatjes op het dockingstation aanraken. Als de robot wordt
opgeladen, knippert de laadinidicator blauw; als de robot volledig is opgeladen, blijft
hij continu blauw.

Para carregarorobd, coloque-onaestacdodeacoplamento: As placasde carregamento
no robd tém de tocar nas placas da estacdo de acoplamento. Quando o robo estiver a
ser carregado, a luz de carregamento da maquina pisca a azul. Quando o rob6 estiver
completamente carregado, permanece ligada a azul.

www.robotworld.ro
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Pentru a incarca robotul, amplasati robotul pe statia de andocare: plécile de incarcare
de pe robot trebuie sa le atinga pe cele de pe statia de andocare. Atunci cand robotul
seincarcd, lumina de incdrcare a masinii clipeste in albastru; cand robotul este incarcat
complet, aceasta va fi setatda complet in albastru.

3a pa 3apepuTte poboTa, MocTaBeTe poboTa BbPXY 3apsAHOTO YCTPOMCTBO:
3apexpalwmnTe nnacTuHM Ha poboTa TpsabBa Aa AOKOCBAT Te3M Ha 3apsAHOTO
yCTpoIcTBO. Korato po6oTbT ce 3apex[a, CBET/MHATA 33 pe3apekaaHe Ha MallvHaTa
Llle Mrra B CMHbO; KOraTo pobOTHT € HaMbJIHO 3apefieH, TA Le CBETU MOCTOAHHO B
CUHbBO.

Umistéte robot na dokovaci stanici: nabijeci desticky na robotu se musi dotykat
desti¢ek v dokovaci stanici. Kdyz se robot nabiji, kontrolka nabijeni blikd modre; kdyz
je robot plné nabity, sviti modfe.

Ak chcete robot nabit, poloZte ho na dokovaciu stanicu: nabijacie platne na robotovi
sa musia dotykat platni na dokovacej stanici. Ked'sa robot nabija, kontrolka nabijania
zariadenia blikd modrou farbou. Ked' je robot plne nabity, bude modrd svietit
neprerusovane.

LLlo6 3apsauTn poboTa, yCTaHOBITb NOr0 Ha fOK-CTaHLilo: 3apsAHi NNacTMHW Ha po6oTi
MaloTb TOPKaTMCA NAACTUH Ha JOK-CTaHUil. [ig yac 3apagkaHHA npunagy iHguKaTop
3apAgXKaHHA 6nMMae crHiIM. AKLWO PoBOT NOBHICTIO 3apAAXKEHWIA, iHAVKATOP ropyTb
CUHIM Y 6e3nepepBHOMY pPeXMMi.

la va QOPTICETE TO POUTIOT, TOMOBETHOTE TO OTN BACN POPTIONG: OL TTAAKEC POPTIONG
Tou pouroT Ba mpémel va ayyilouv TiI¢ MAAKeG TNG Paong @oépTions. ‘Oon wpa
@opTietal To POUTOT, N Auxvia @OPTIONG Tou pnxavhiuatog 6a avaBoofrivel pPmhe.
MOAIG @opTioTel MARPWG TO PopumdT, n Auxvia Ba avdafel otabepd pmAe.

www.robotworld.ro
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The robot has drop sensors to detect stairs and gaps. The robot will change direction
when detecting them. In order to correctly detect the floor level difference, make sure
there are no objects (bags, shoes...) on the floor next to gaps, stairs or on the stairs’
steps.

Le robot dispose de capteurs de chute pour détecter les escaliers et les vides. Le robot
changera de direction lors de la détection. Afin de détecter correctement la différence
de niveau du sol, assurezvous qu'il n'y a pas d'objets (sacs, chaussures, etc.) sur le sol
pres des espaces vides, des escaliers ou des marches.

El robot tiene dos sensores anticaidas para detectar escaleras y huecos. El robot
cambiard de direccién cuando los detecte. Para detectar correctamente cualquier
diferencia en el nivel del suelo, asegurese de que no hay ningun objeto (bolso,
zapatos, ...) en el suelo junto a un hueco, escalera o en los escalones.

Il robot € dotato di sensori anticaduta che rilevano scale e fessure. Il robot cambiera
direzione se le rileva. Affinché il robot rilevi correttamente la differenza di livello tra
due superfici, assicurarsi che sul pavimento in prossimita di fessure e scale, o sugli
scalini, non siano presenti oggetti (borse, scarpe, ecc.).

Der Roboter ist mit Absturzsensoren versehen, um Treppen und abfallende Kanten zu
erkennen und dann die Richtung zu @ndern. Damit der Roboter Treppen und abfallende
Kanten korrekt erkennen kann, stellen Sie bitte sicher, dass sich keine Gegenstande
(Taschen, Schuhe ...) auf dem Boden in der Nahe von Treppen oder abfallende Kanten
befinden.

De robot is voorzien van valsensoren om trappen en openingen te detecteren. De
robot verandert van richting zodra deze worden gedetecteerd. Om het verschil in
vloerniveau juist te kunnen detecteren, zorg dat er zich geen voorwerpen (tassen,
schoenen,...) op de vloer naast de opening, trap of op de treden van de trap bevinden.

O robot tem sensores de queda que permitem detetar escadas e espagos vazios.
O robot muda de direcdo quando os detetar. De modo a detetar corretamente a
diferenca nos niveis do piso, certifique-se de que ndo ha objetos (sacos, sapatos...) no
chéo perto dos espacos vaziosyeseadastooridos degraus das escadas.
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Robotul este echipat cu senzori de cadere pentru a detecta scarile si spatiile goale.
Robotul isi va schimba directia cand le va detecta. Pentru a detecta corect diferentele
de nivel ale solului, asigurati-va ca pe solul din apropierea spatiilor a scérilor sau pe
treptele acestora nu se afla obiecte (genti, incaltari...).

Pob6oTbT Pa3nonara ¢bC CEH30PW NPOTMUB MNMafaHe, 3a Aa OT4YUTa CTHN6M nnm AynKn.
Pob6oTbT e NpoOMeHN NOCOKaTa C/ Ha ABUXKEHWE, KOraTo OT4eTe CTBAOU Unn AynKn. 3aga
OT4UUTa NPAaBUNHO Pa3JIMKTE B HBATa Ha NOAQ, yBepeTe ce, Ye HAMa npeameTn (yaHTn,
O6yBKI/I...) nonodas 6nmsoct [0 Aynku, CTHN6V UK Mo cTbnanata Ha CTbnbuTe.

Robot ma senzory padu, které zaznamenaji schody a Stérbiny. Robot zméni smér, jakmile
je zaznamena. Aby spravné zaznamenal rozdil v Urovni podlahy, ujistéte se, ze na podlaze
vedle $térbin, schodd nebo stupriti nejsou Zzadné predméty (tasky, boty ...).

Robot ma senzory padu na detekciu schodov a medzier. Pri ich zisteni robot zmeni
smer. Na spravne zistenie rozdielu urovne podlahy sa uistite, Ze na podlahe vedla
medzier a schodov nie st ziadne predmety (tasky, topanky ...).

Po60oT ocHaleHM gaTumkamy nagiHHA Ana BUABMEHHS cxogiB i nposanis. Pobot
3MiHUTb HaNPAMOK Y pasi iX BuABneHHsA. LLlo6 po6oT npaBunbHO BM3HaYaB PisHULIO
B piBHi mignorn, nepekoHanTeca, WO Ha Niano3i nopyy i3 nepenagamm pisHA abo
cxofjaMun HeMae NpeMeTiB (CYyMOK, B3yTTA TOLLO).

To poumnot S1abéTel AloONTAPES TTTWONG TTOU AVIXVEVOUV OKOAOTIATIA KAl KEVA OTN
Sladpopn. Av avixveloel TTapoOpold onueia, To pourmdT aiadel Siadpoun. MNa va
MITOpPE( va avixveVoel owoTA TIG UPOUETPIKESG Stapopég Tou damédou, BeBaiwbeite dtt
Sev umdpyxouv avTIKEipeva (T.X., TOAVTEG, TTamoUTola K.ATT.) 0to §Amedo Kovtd o€ Kevd,
1 KOVTd 0€ OKOAOTTIATIA, 1) TTAVW OTA OKANOTIATIAL.

www.robotworld.ro
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To clean all the accessible areas of your home, use the « Methodic » mode. Press once
the Power button, the robot will start cleaning and the Power button will be fully set
in blue.

Pour nettoyer toutes les zones accessibles de votre maison, utilisez le mode «
Méthodique ». Appuyez une fois sur le bouton d’alimentation, le robot commencera
a nettoyer et le bouton d’alimentation restera allumé en bleu.

Para limpiar todas las zonas accesibles de su hogar, utilice el modo «Metdédico».
Pulse una vez el botén de Alimentacion, el robot comenzara a limpiar y el botén de
Alimentaciéon permanecera encendido en azul.

Per pulire tutte le aree accessibili della casa, usare la modalita Metodica. Premere una
volta il pulsante di avvio/pausa; il robot iniziera la pulizia e il pulsante di avvio/pausa
si illuminera di blu.

Benutzen Sie den Modus,Methodic” (systematisch), um alle zuganglichen Bereiche in
Ihrem Heim zu reinigen. Driicken Sie einmal kurz die Start-Taste. Der Roboter startet
daraufhin den Reinigungsvorgang und die An-/Aus-Taste leuchtet stetig blau.

Om de toegankelijke gebieden van uw huis te reinigen, kunt u de « methodische »
modus gebruiken. Druk op de aan-/uit-knop, waarna de robot start met het reinigen
en de aan-/uit-knop volledig blauw brandt.

Para limpar todas as areas acessiveis de sua casa, use o modo “Metédico”. Prima uma
vez o botédo da energia. O rob6 comeca a limpeza e o botdo da energia permanece
ligado a azul.

Pentru a curata toate zonele accesibile ale casei dvs., utilizati modul «Metodic». Apasati
o data pe butonul de pornire, robotul va incepe curatarea si butonul de alimentare va
fi setat complet in albastru.

3aNoYnCTBaHEe Ha BCUYKM AOCTBMHY 30HM BbB BalMA OM M3MON3BaNTe,,METOANYHMA"
pexnm. HaTncHeTe BefIHbX OYyTOHa 3a efleKTpo3axpaHBaHe, POOOTDHT Lie CTapTMpa
NMOYNCTBAHETO U BYTOHBT 33 efIeKTpO3axpaHBaAHE Lie CBETU MOCTOAHHO B CUHBO.

www.robotworld.ro
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Pro vycisténi viech pristupnych mist Vaseho domova pouzijte rezim «Metodic».
Stisknéte jednou tlacitko napdjeni, robot zacne distit a tlacitko napajeni bude svitit
modfe.

Na Cistenie vietkych pristupnych oblasti vadej domacnosti pouzite rezim « Methodic ».
Stlacte raz tla¢idlo napajania a robot zacne (istit, tlacidlo napdjania bude nepretrzite
svietit modro.

o6 BUKOHATU OUMLEHHS BCIX [HAOCTYMHUX MpPUMILlleHb BalOro OyAWMHKY,
cKkopucTanTeca pexkumom «loBHOLiIHHe NprbupaHHsa». HaTUCHITb OJUH pa3 KHOMKY
XMBneHHA. POOOT po3nouHe NnpubrpaHHs, 1 iHANKATOP XMBJIEHHA rOpiTUME CUHIM Y
6e3nepepBHOMY PEXNMI.

lMNa va kaBapiocete ONeC TIC TTPOOPBACIUES TTEPIOXEC UECTA OTO OTIITI, XPNOILOTIOINOTE TN
Aertoupyia «<Methodic». Mi€ote pia opd To KouuTi AelToupyiag: To PoUnoT Ba apyioel
TO OKOUTTIOMA KAl TO KoupTti Asitoupyiag Ba avdpel otabepd pmhe.

www.robotworld.ro
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To clean a localized area of your home, use the « Spot » mode. Press twice the Power
button, the robot will start cleaning and the Power button will be fully set in blue.
Please note that the « Spot » mode is not available when the robot is on the docking
station.

Pour nettoyer une zone localisée de votre maison, utilisez le mode « Spot ». Appuyez
deux fois sur le bouton d'alimentation, le robot commencera a nettoyer et le bouton
d‘alimentation restera allumé en bleu. Veuillez noter que le mode « Spot » n'est pas
disponible lorsque le robot est sur la station d'accueil.

Para limpiar una zona localizada de su hogar, utilice el modo «Mancha». Pulse dos veces
el boton de Alimentacién, el robot comenzara a limpiar y el botén de Alimentacion
permanecerd encendido en azul. Tenga en cuenta que el modo «Mancha» no esta
disponible cuando el robot esta en la estacién de acoplamiento.

Per pulire un‘area precisa della casa, usare la modalita Mirata. Premere due volte
il pulsante di avvio/pausa; il robot iniziera la pulizia e il pulsante di avvio/pausa si
illuminera di blu. Nota: la modalita Mirata non & disponibile quando il robot &
collegato alla stazione di ricarica.

Benutzen Sie den Modus ,Spot” (Punktreinigung), um eine bestimmte Stelle in [hrem
Heim zu reinigen. Driicken Sie zweimal die Start-Taste. Der Roboter startet daraufhin
den Reinigungsvorgang und die Start-Taste leuchtet stetig blau. Bitte beachten Sie,
dass der Modus,Spot” nicht verfligbar ist, wenn der Roboter auf der Ladestation ist.

Om een bepaald gebied in uw huis te reinigen, kunt u de « plek » modus gebruiken.
Druk twee keer op de aan-/uit-knop, waarna de robot start met het reinigen en de
aan-/uit-knop volledig blauw brandt. Houd er rekening mee dat de « plek » modus
niet ter beschikking staat als de robot zich op het dockingstation bevindt.

Para limpar uma certa area de sua casa, use o modo “Local”. Prima duas vezes o botao
da energia. O rob6 comeca a limpeza e o botédo da energia permanece ligado a azul.
Tenha em conta que o modo “Local” ndo esta disponivel quando o robd estiver na
estacdo de acoplamento.

www.robotworld.ro
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Pentru a curata o zona localizata a casei dvs., utilizati modul «Spot». Apasati de doua
ori pe butonul de pornire, robotul va incepe curatarea si butonul de alimentare va
fi setat complet in albastru. Retineti cd modul «Spot» nu este disponibil atunci cand
robotul se afla pe statia de andocare.

3a NouncTBaHe Ha JOKanM3vipaHa 30Ha BbB BalluUsA [OM W3MON3BaiTe ,TOYKoBUA"
pexum. HaTucHeTe ABa MbTy OYTOHA 3a eNeKTpo3axpaHBaHe, PObOTHT Le cTapTrpa
MOYMCTBAHETO U OYTOHBT 3a efleKTpo3axpaHBaHe Lie CBETU MOCTOAHHO B CUHBO.
Monsa, o6bpHeTe BHUMAHME Ha TOBA, Ye ,TOUKOBUAT' PEXUM HE € Ha/IMYeH, Korato
pOGOTHT € BbpXY 3apAAHOTO YCTPOWCTBO.

Chcete-li vycistit urcitou oblast Vaseho domova, pouzijte rezim «Spot». Stisknéte
dvakrat tlacitko napajeni, robot zacne distit a tlacitko napdajeni bude svitit modre.
ReZim «Spot» neni k dispozici, pokud je robot v dokovaci stanici.

Na vycistenie vyhradenej oblasti vasej domdacnosti pouZite rezim « Spot ». Stlacte
dvakrat tlacidlo napdjania a robot za¢ne cistit, tlacidlo napdjania bude nepretrzite
svietit modro. Upozorriujeme, Ze ked' je robot na dokovacej stanici, reZzim « Spot » nie
je dostupny.

LWo6 ounctnt neBHy HinAHKY B OyAMHKY, CKOpUCTanTecs pexmmom «Bubipkose
npubmnpaHHa». [Bidi HATUCHITL KHOMKY XMBeHHA. POOOT po3nouHe npubupaHHs,
M IHAUKATOP >KMBMEHHS TOPITUME CUHIM y 6e3nepepBHOMY peXXnMi. 3BEPHITb yBary:
pexum «Brbipkose NpubmpaHHA» HeJOCTYNHUIA, AKWO POOOT 3HAaXOAMTLCA Ha AOK-
CTaHUii.

MNa va kaBapioeTe plo CUYKEKPIUEVN TIEPLOXT) HECA OTO OTITI, XPNOIUMOTIOIOTE TN
Aertoupyia «Spot». MiEéote SV POPEC TO KOUUTTE AEITOUPYIAG: TO POUTOT Ba ap)ioEl TO
OKOUTIIOMA Kal To KouuTi Aettoupyiag Oa avdfel otabepd pmhe. H Asrtoupyia «Spot»
Sev gival StaBéoiun d6tav 1o poumot Bpioketal otn Baon YOPTIONG.

www.robotworld.ro
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To clean along the walls and in the corners, use the « Wall follow » mode. Press three
times the Power button, the robot will start cleaning and the Power button will be
fully set in blue.

Pour nettoyer le long des murs et dans les coins, utilisez le mode « Suivi de mur ».
Appuyez trois fois sur le bouton d'alimentation, le robot commencera a nettoyer et le
bouton d'alimentation restera allumé en bleu.

Para limpiar a lo largo de las paredes y las esquinas, utilice el modo «Seguir pared».
Pulse tres veces el botén de Alimentacidn, el robot comenzara a limpiar y el botén de
Alimentaciéon permanecera encendido en azul.

Per pulire lungo le pareti e negli angoli, usare la modalita Pareti. Premere tre volte
il pulsante di avvio/pausa; il robot iniziera la pulizia e il pulsante di avvio/pausa si
illuminera di blu.

Benutzen Sie den Modus ,Wall follow” (Rander- und Ecken), um entlang der Wande
und in den Ecken zu saugen. Driicken Sie dreimal die Start-Taste. Der Roboter startet
daraufhin den Reinigungsvorgang und die Start-Taste leuchtet stetig blau.

Om langs wanden en in hoeken te reinigen, kunt u de « wand volgen » modus
gebruiken. Druk drie keer op de aan-/uit-knop, waarna de robot start met het reinigen
en de aan-/uit-knop volledig blauw brandt.

Para limpar ao longo das paredes e nos cantos, use o modo “Seguir parede”. Prima trés
vezes o botao da energia. O rob6 comeca a limpeza e o botao da energia permanece
ligado a azul.

Pentru a curata de-a lungul peretilor si in colturi, utilizati modul «Urmarire perete».
Apasati de trei ori pe butonul de pornire, robotul va incepe curatarea si butonul de
alimentare va fi setat complet in albastru.

3a noyncTBaHe NOKpar CTEHU 1 B bINM U3MNON3BalTe peXxunma ,CiefBaHe Ha CTeHaTa"
HaTtucHete Tpu nbTv OyTOHa 3a enekTpo3axpaHBaHe, POOOTHT LWe cTapTupa
MOYNCTBAHETO U BYTOHBT 3a efleKTpo3axpaHBaHe Lie CBETU MOCTOAHHO B CUHBO.

www.robotworld.ro
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Pro cisténi podél stén a v rozich pouzijte rezim «Wall follow». Stisknéte tfikrat tlacitko
napdajeni, robot zacne cistit a tlacitko napdjeni bude svitit modre.

Na ¢istenie pozdiz stien a rohov pouzite rezim « Wall follow ». Stla¢te trikrét tlacidlo
napajania a robot zac¢ne cistit, tlacidlo napdjania bude nepretrzite svietit modro.

LLlo6 ouncTnTy AinAHKM B3LOBX CTiH i B KyTaX, CKOpMCTanTecs pexxnmom «MpnbrpaHHs
B3[OBX CTiH». TPUYi HATUCHITb KHOMKY XMBNeHHA. PO60T po3nouHe nprnbupaHHs, 1
iHAUKATOP XMBNEHHSA FOPITMME CMHIM y 6e3nepepBHOMY PEXMMI.

MNa va koBapiogte KOTA PAKOG TWV TOIXWV KAl OTIG YWVIEG, XPNOILOTIOIOTE TN
Aertoupyia «Wall follow». Miéote TPEIC POPEC TO KOUUTT AslIToUpYiac: To PpoumoT Ba
apxiogl To oKOUTIIOpA Kal TO KoupTti Aeitoupyiag Ba avafel otabepd pmAe.

www.robotworld.ro
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To pause the robot when it is cleaning, press the Power button; the robot will pause
and the Power button will flash in blue

Pour mettre le robot en pause durantle nettoyage, appuyezsur le bouton d’alimentation.
Le robot fera une pause et le bouton d'alimentation clignotera en bleu.

Para pausar el robot cuando esté limpiando, pulse el botén de Alimentacién; el robot
se pausard y el boton de Alimentacion parpadeard en azul.

Per mettere in pausa il robot durante la pulizia, premere il pulsante di avvio/pausa; il
robot si arrestera e il pulsante avvio/pausa lampeggera di blu.

Driicken Sie die Start-Taste, um den Roboter wahrend des Betriebs zu pausieren; der
Roboter hélt an und die Start-Taste blinkt blau.

Om te pauzeren als de robot aan het reinigen is, drukt u op de aan-/uit-knop. De
robot pauzeert en de aan-/uit-knop knippert blauw.

Para fazer uma pausa no rob6 durante a limpeza, prima o botéo da energia. O rob6 faz
uma pausa e o botao da energia pisca a azul.

Pentru a intrerupe robotul cand acesta curatd, apasati pe butonul de alimentare;
robotul isi va intrerupe functionarea si butonul de alimentare va clipi in albastru.

3a pa pagerte Ha naysa po60Ta no BpemMe Ha NOYNCTBaHE, HATUCHETE 6)/TOHa 3a
€NEKTPO3axXpaHBaHE; 6yTOH'bT e Hanpasu naysa u 6yTOH'bT 3a €/1IEKTPO3axpaHBaHe LWe
Mura B CHbO.

Chcete-li robota pii Cisténi zastavit, stisknéte tlacitko napajeni; robot se pozastavi a tlacitko
napajeni bude blikat modfe.

Ak chcete robot pri Cisteni pozastavit, stlacte tlacidlo napajania. Robot prerusi ¢innost
a tlacidlo napajania bude blikat modro.

Wo6 3ynnHWTK poboTa Mig Yac LUKy NpUOMpPaHHA, HATUCHITb KHOMKY >KUBJIEHHS.
Po60T 3ynHUTbLCA, | KHOMKA »KUBJIEHHA G/IIMaTVIME CHHIM.

A OTAPATACETE TPOCWPIVA TO POUTIOT eV KABapilEl, MECTE TO KOUUTTE AEITOLPYIAC:
TO POMTOT Ba CTAPATACEL KAl TO KOUUTTi Aeitoupyiag 6a avaBoofrvel UmAe.

www.robotworld.ro
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To ask the robot to go back to its docking station and charge, press the Recharge
button; the robot will go to charge while the Recharge button will be fully set in red.

Pour demander au robot de revenir a sa station d’accueil et de se charger, appuyez
sur le bouton Recharger ; le robot commencera a se charger tandis que le bouton de
recharge restera allumé en rouge.

Para decirle al robot que vuelva a su estacion de acoplamiento y se cargue, pulse el
botdn Recargar; el robot ird a cargarse mientras que el botdn Recargar permanecera
encendido en rojo.

Per far tornare il robot alla stazione di ricarica affinché si ricarichi, premere il pulsante
Ricarica; quando il robot & sotto carica, il pulsante Ricarica si illumina di rosso.

Um den Roboter zurtick zum Aufladen zu seiner Ladestation zu schicken, drlicken Sie
die Lade-Taste; der Roboter kehrt zur Ladestation zuriick. Wahrend des Ladevorgangs
leuchtet die Lade-Taste stetig rot.

Om de robot te vragen, terug te gaan naar het dockingstation en op te laden, drukt
u op de laadknop; de robot zal worden opgeladen terwijl de laadknop rood brandt.

Para que o robé volte a sua estacao de acoplamento e carregue, prima o botao de
Carregamento. O robo fica a carregar enquanto o botdo de Carregamento estiver
ligado a vermelho.

Pentru a solicita robotului sd se intoarca la statia de andocare si sa se incarce, apasati
pe butonul de reincarcare; robotul se va incarca in timp ce butonul de reincarcare va
fi setat complet in rosu.

3a ga HaKapaTte 6yTOHa 3a Cé BbpHE KbM CBOETO 3apAAHO yCTpOl7ICTBO 1 Oa ce 3apenn,
HaTUCHETEe 6yTOHa 3a npe3apexaaHe; pO6OT'bT e otnae oa ce 3apexna, 0oOKaTo 6)/TOH'bT
3a npe3apexnaHe LWwe CcBeT NOCTOAHHO B YepPBEHO.

Chcete-li, aby se robot vratil do své dokovaci stanice a nabijel, stisknéte tlacitko nabijeni;
robot bude nabijet a tlacitko nabijeni bude svitit cervené.

www.robotworld.ro
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Ak chcete, aby sa robot vratil do dokovacej stanice a nabil, stlacte tlacidlo nabijania.
Robot sa bude nabijat a tlacidlo nabijania bude nepretrzite svietit cervenou farbou.

LLlo6 Haka3aTu pob6OTy MOBEPHYTUCA Ha AOK-CTaHUil0 ANs 3apsfKaHHs, HAaTUCHITb
KHOMKY 3apsfkaHHA. POGOT MoBepHeTbCA A0 AOK-CTaHLii, a KHOMKA 3apsigKaHHS
ropiTyiMe YepBOHNM y 6e3MnepepBHOMY PEXIMI.

UK

EL MNa va {NTAOoETE aMd TO POUTIOT va emMOTPEPEl 0Tn BAoON Kal va QOPTIOTEI, MECTE
TO KOUUTT €EMAvVA@OPTIONG: TO PpoundT Ba mdel oTn BAcn @OpTIoNG KAl TO KOUUTTI
EMavaEopTiong Ba avafel otabepd KOKKIVO.

www.robotworld.ro
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To fully benefit all the possibilities brought by your robot, download the free app
« Rowenta Robots » (you can use the QR code above to find it on app store or Google
play) on your smartphone. Just let you guided by the instructions in the app to enjoy
the robot!

Pour profiter pleinement de toutes les possibilités offertes par votre robot, téléchargez
I'application gratuite « Rowenta Robots » (vous pouvez utiliser le code QR ci-dessus
pour la trouver sur I'’App Store ou Google Play) sur votre smartphone. Laissez-vous
simplement guider par les instructions de I'application pour profiter pleinement du
robot !

Para beneficiarse totalmente de todas las posibilidades que le ofrece su robot,
descargue la aplicaciéon gratuita «Rowenta Robots» (puede utilizar el cédigo QR
que aparece mas arriba para encontrarla en la App Store o en Google Play) en su
smartphone. {Simplemente, déjese guiar por las instrucciones que aparecen en la
aplicacion para disfrutar de su robot!

Per usufruire di tutte le funzionalita del robot, scaricare I'app gratuita “Rowenta
Robots” (¢ possibile scansionare il codice QR sopra riportato per trovarla sull’App
Store o su Google play) sul proprio smartphone. Seguire le istruzioni dell’app per
utilizzare il robot al meglio.

Um von den Funktionen lhres Roboters in vollem Umfang zu profitieren, laden Sie
die kostenlose App ,Rowenta Robots” auf Ihr Smartphone herunter. (Sie konnen den
obenstehenden QR-Code nutzen, um sie im App Store oder in Google Play zu finden.)
Folgen Sie einfach den Anleitungen in der App, um die Vorziige lhres Roboters
auszunutzen!

Om van alle mogelijkheden van uw robot gebruik te maken, kunt u de gratis app
« Rowenta Robots » downloaden op uw smartphone (u kunt de bovenstaande QR-
code gebruiken om de app in de app store of bij Google play te vinden). Laat u leiden
door de instructies in de app om te genieten van de de robot!

www.robotworld.ro
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Para beneficiar por completo de todas as possibilidades apresentadas pelo seu robo,
descarregue a aplicacdo gratis “Rowenta Robots” (pode usar o cédigo QR apresentado
acima para a descobrir na App Store ou Google Play) no seu Smartphone. Siga as
instrucdes na aplicacao para desfrutar do robo!

Pentru a beneficia pe deplin de toate posibilitatile aduse de robot, descércati aplicatia
gratuita «Rowenta Robots» (puteti utiliza codul QR de mai sus pentru a o gdsi pe App
Store sau pe Google Play) pe smartphone-ul dvs. Lasati-va ghidat de instructiunile din
aplicatie pentru a va bucura de robot!

3a Ja ce Bb3MoON3BaTe HAMb/HO OT Bb3MOXHOCTWTE Ha CBOSA POOOT, m3Ternere
6e3nnaTtHoTo NpunoxeHue ,Rowenta Robots” (moxeTe ga nsnonseate QR koga no-
rope, 3a a HamepuTe NPUIOKEHNETO B MarasunHa 3a npunoxeHus unu Google play)
Ha cBos cMapTdoH. [MpocTo ce ocTaBeTe Aa O6bAeTe HacOUBaH OT UHCTPYKLUUNUTE B
NPUIOXKEHMETO, 3a [a Ce paaBaTe Ha poboTa!

Chcete-li plné vyuzivat vdech moznosti, které pfinasiVas robot, stdhnéte si bezplatnou
aplikaci <Rowenta Robots» (tuto aplikaci najdete v aplikaci App Store nebo Google
Play pomoci kédu QR uvedeného vyse) na Vas chytry telefon. Ridte se pokyny v
aplikace a uzivejte vyhod svého robota!l

Ak chcete plne vyuzit vSetky moznosti, ktoré vas robot ponuka, stiahnite si do svojho
smartfonu bezplatnu aplikaciu « Rowenta Robots » (pomocou kédu QR ju mbzete
vyhladat v obchode s aplikdciami alebo v sluzbe Google Play). Postupujte podla
pokynov v aplikdcii a uZite si robotal

o6 ckopurcTaTca BCiMa GyHKLiOHaNbHUMY MOXNBOCTAMM POOOTa, 3aBaHTAXTe Ha
CBin cmapTdoH be3kolwToBHY Nporpamy Rowenta Robots (1106 3HaiTi Lo nporpamy
B App Store abo Google Play, BigckaHyiite HaBepeHun Buue QR-kop). MpocTo
LOTPUMYMTECS BKa3iBOK Ha eKpaHi, WWo6 i3 nerkicTio kepyBaTtyi poboToM.
MNavaalomoirjoete OAeCTICOUVATOTNTE TOU POUTIOT, KATERAOTE TN SwPEAV EQAPUOYH
«Rowenta Robots» oto smartphone kivnté cag (umopeite va XpnOIUOTIOINCETE TOV
nmapamdvw kwdikd QR yia va Bpeite Tnv epappoyr oto app store i oto Google play).
AkohouBnoTe TIG 00NnYieg 0TNV EQAPUOYH YIA VA XPNOLUOTIOIOETE TO POUNAT UE TOV
kaAUTepo Suvatd Tpomo!

www.robotworld.ro
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The WIFI indicator LED points out your connection status: when fully set in blue, the
robot is connected; when flashing blue, the robot is trying to connect; when off the
robot is not connected.

Le voyant LED WIFI indique votre statut de connexion : lorsqu'il est allumé en bleu, le
robot est connecté; lorsqu'il clignote en bleu, le robot tente de se connecter ; lorsqu'il
est éteint, le robot n'est pas connecté.

La luz LED indicadora del WIFI indica su estado de conexién: cuando permanece
encendida en azul, el robot estd conectado: cuando parpadea en azul, el robot esta
intentando conectarse; y cuando estd apagada, el robot esta desconectado.

Lindicatore Wi-Fi segnala lo stato della connessione: quando ¢é illuminato di blu, il
robot & connesso; quando lampeggia di blu, il robot sta effettuando la connessione;
quando & spento, il robot non e connesso.

Die WLAN-LED-Anzeige zeigt Ihnen den Verbindungsstatus an: Wenn sie stetig blau
leuchtet, ist der Roboter verbunden; wenn sie blau blinkt, versucht der Roboter, sich
zu verbinden; wenn sie nicht leuchtet, ist der Roboter nicht verbunden.

De wifi-indicatie-led laat de verbindingsstatus zien: als hij volledig blauw is, is de
robot verbonden; als hij blauw knippert, probeert de robot een verbinding op te
bouwen; als hij uit is, is hij niet verbonden.

O indicador LED Wi-Fi indica o estado da sua ligacao: Quando estiver completamente
a azul, o robo estd ligado; quando estiver a piscar a azul, o robo estd a tentar efetuar a
ligacdo; quando estiver desligado, o robé nao esta ligado.

LED-ul indicator WIFl indica starea conexiunii dvs.: cand este setat complet in albastru,
robotul este conectat; cand clipeste in albastru, robotul incearca sa se conecteze;
cand este stins, robotul nu este conectat.

WNHpnkatopHuAaTt ceetogmnog 3a WIFI we ykasBa CbCTOAHMETO Ha Bpb3KaTa: KoraTto
CBETU MOCTOAHHO B CMHbO, POOOTHT € CBbP3aH; KOraTo MUra B CMHbO, POOOTHT ce
OMNUTBA [1a Ce CBbPXKE; KOraTo € U3KITIoUYEH, POOOTHT He e CBbP3aH.

www.robotworld.ro

31



cs

SK

UK

EL

LED kontrolka WIFI indikuje stav pfipojeni: kdyZ sviti modre, je robot pfipojen; kdyz
blikd modfe, robot se pokousi pfipojit; kdyz nesviti, robot neni pfipojen.

LED kontrolka WIFI upozoruje na vas stav pripojenia: ked' svieti neprerusovane na
modro, robot je pripojeny; ked blikd modra, robot sa pokusa pripojit; ked nesvieti,
robot nie je pripojeny.

CeitnogiogHun iHaonkatop WIFlI BKa3sye Ha CTaTyC NigKMOYEHHA: AKWO BiH
6e3nepepBHO rOpUTb CUHIM, POGOT MNIgKMOUYEHUN; AKIWO OIUMAaE CHHIM, poboT
BVKOHYE MiAKIOUEHHS; SKLLO He ropuTb, POOOT He MiAKMUeHNI.

H Auxvia WIFI deixvel Tnv katdotaon ovvdeong TnG CUOKEUNG: dtav avdafel otabepd
MTTAE, TO pOUTOT gival cuvOedepévo, OTaV avaBooPrAVElL UTTAE, TO POUTTOT TTPOOTIAOEI
va ouvdeBei, 6Tav gival onoTr, To PoUTOT dev gival cuvdedeuévo.

www.robotworld.ro
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To clean the charging contact, open the flip cover and turn off the power switch (or
unplug the power cord) first. Then use a dry cloth to wipe them. Do not scrub with oil.
Clean the charging contact once a month.

Pour nettoyer les contacts de charge, ouvrezle capot et éteignez d’abord l'interrupteur
d’alimentation (ou débranchez le cable d’alimentation). Puis, utilisez un chiffon sec
pour les essuyer. Ne les frottez pas avec de I'huile. Nettoyez les contacts de charge
une fois par mois.

Para limpiar el contacto de carga, abra la tapa abatible y apague el interruptor de
alimentacion (o desenchufe el cable de alimentacién) primero. A continuacion, utilice
un pafo seco para limpiarlo. No frote con aceite. Limpie el contacto de carga una vez
al mes.

Per pulire i contatti diricarica, aprire il coperchio e portare l'interruttore di accensione
in posizione di spegnimento (o scollegare il cavo di alimentazione). Quindi pulirli con
un panno asciutto. Non strofinarli con olio. Pulire i contatti di ricarica una volta al
mese.

Offnen Sie zuerst den Klappdeckel und schalten Sie das Gerdt mit der An-/Aus-
Taste aus (oder ziehen Sie das Netzkabel aus der Steckdose), um die Ladekontakte
zu reinigen Wischen Sie die Ladekontakte dann mit einem trockenen Tuch sauber.
Reinigen Sie die Kontakte nicht mit Ol. Reinigen Sie die Ladekontakte einmal pro
Monat.

Om de laadcontacten te reinigen, opent u het klapdeksel en zet u eerst de aan-/uit-
schakelaar uit (of trek de stekker uit het stopcontact). Gebruik vervolgens een droge
doek om het af te vegen. Niet met olie wrijven. Reinig de laadcontacten een keer per
maand.

Para limpar o contacto de carregamento, abra primeiro a cobertura de libertacao e
desligue o interruptor da energia (ou retire a ficha da tomada). Depois, use um pano
seco para limpar. Nao esfregue com 6leo. Limpe o contacto de carregamento uma
vez por més.

www.robotworld.ro
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Pentru a curdta contactul de incércare, deschideti capacul rabatabil si opriti mai intai
comutatorul de alimentare (sau deconectati cablul de alimentare). Apoi folositi o
carpa uscata pentru a-l sterge. Nu frecati cu ulei. Curatati contactul de incdrcare o
data pe luna.

3a fa NoYncTuUTe KOHTAKTa 3a 3apexaaHe, OTBOPETE 3aBbpPTallnA Ce Kanak 1 NbpBO
N3KNKYETE NPEBKMKOYBATENIA 3a €NeKTpO3axXpaHBaHe (nnn n3pagete wencena
Ha 3apAgHnA Kaben). Cnep ToBa w3nonsBanTe CyXa Kbpnrna, 3a ga ro n3tpuerte. He
T'praI7ITe c macno. NouncteanTe KOHTaKTa 3a 3apexnaHe BeOHDbXX MeCe4HO.

Chcete-li vycistit nabijeci kontakt, oteviete nejprve odklapéci kryt a vypnéte hlavni
vypinac¢ (nebo odpojte napdjeci kabel). Poté kontakty otfete suchym hadfikem.
Necistéte olejem. Nabijeci kontakt ¢istéte jednou za mésic.

Ak chcete nabijaci kontakt vycistit, najprv otvorte kryt a vypnite hlavny vypinac
(alebo odpojte napajaci kabel). Potom ho utrite suchou handri¢kou. Necistite olejom.
Nabijaci kontakt ¢istite raz za mesiac.

o6 ouncTtti 3apsAaHUIA KOHTAKT, BIOKPUWIATE BiGKMAHY KPULLKY 1 CMOYATKY BUMKHITb
nepemuikau XuBneHHA (abo Big'€edHanTe LWHYpP >KUBMEHHs). MoTiM NpoTpiTh Moro
CYXOI0 CepBeTKOI0. He ounLynTe KOHTaKT 3a LOMOMOroto onmeu. OuniyinTe 3apAagHUN
KOHTaKT pa3 Ha MicALb.

MNa va kaBapioeTe TIC EMAPEC POPTIONC, AVOIETE TO KATIAKL KAl KAEIOTE TOV S1AKOTITN
Aertoupyiag ( amoouvdéote To KaAwdlo amd tnv Tpila). MeTd, okoumioTte e éva
oteyvo mavi. Mnv 1pifete pe AadL. KabBapilete Tig emagég @opTiong pia gopd tnv
eBdopada.
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To clean the dust box, open the flip cover, lift the dust box handle and take out the
dust box. Remove the dust cover from the left side of the box, lift the filter screen
belt and take out the filter screen. Pour out the dust from the dust bin, use a cleaning
brush to clean the dust bin, and rinse the inside under running water. Use a cleaning
brush to clean the filter. Clean the dust box once a week.

Pour nettoyer le bac a poussiére, ouvrez le capot rabattable, soulevez la poignée du
bac a poussiere et sortez-le. Retirez le cache anti-poussiere du c6té gauche du bac,
soulevez la bande de I'écran de filtrage et sortez le filtre. Videz la poussiére du bac a
poussiere, utilisez une brosse de nettoyage pour nettoyer le bac a poussiere et rincez
I'intérieur a l'eau courante. Utilisez une brosse de nettoyage pour nettoyer le filtre.
Nettoyez le bac a poussiére une fois par semaine.

Para limpiar el depésito de polvo, abra la tapa abatible, levante el asa del depdsito de
polvo y saque el depdsito de polvo. Quite la tapa del depdsito de polvo de la parte
izquierda del depésito, levante la correa de la pantalla del filtro y saque la pantalla
del filtro. Tire el polvo del compartimento de polvo, utilice un cepillo de limpieza
para limpiar el compartimento de polvo y enjuague el interior bajo el grifo. Utilice
un cepillo de limpieza para limpiar el filtro. Limpie el depdsito de polvo una vez a la
semana.

www.robotworld.ro

35



IT

DE

NL

PT

RO

BG

month |

b ‘
8

*

Per pulire il contenitore della polvere, aprire il coperchio, sollevare I'impugnatura del
contenitore della polvere ed estrarlo. Rimuovere il coperchio del contenitore della
polvere dal lato sinistro, sollevare il supporto del filtro e rimuovere il filtro. Svuotare il
contenitore della polvere e pulirlo con una spazzola, quindirisciacquare l'interno sotto
I'acqua corrente. Usare una spazzola per pulire il filtro a griglia. Pulire il contenitore
della polvere una volta alla settimana.

Offnen Sie zur Reinigung des Staubbehilters den Klappdeckel und heben Sie den
Staubbehélter an seinem Griff heraus. Entfernen Sie die Staubabdeckung von der
linken Seite der Kassette, heben Sie den Riemen des Filtersiebs an und nehmen Sie
das Filtersieb heraus. Kippen Sie den Staub aus der Staubkassette, reinigen Sie sie
mit einer Reinigungsbirste und splilen Sie das Innere unter flieBendem Wasser aus.
Reinigen Sie den Filter mit einer Reinigungsbuirste. Reinigen Sie den Staubbehalter
einmal pro Woche.

Om het stofreservoir te reinigen maakt u het klapdeksel open en tilt u het stofreservoir
eruit aan de greep. Verwijder de stofafdekking aan de linkerkant van het reservoir, til
de band van het filterscherm op en haal het filterscherm eruit. Gooi het stof weg uit
het stofreservoir, gebruik een borstel om het stofreservoir schoon te maken en reinig
de binnenkant onder stromend water. Gebruik een borstel om de filter te reinigen.
Reinig het stofreservoir een keer per week.

Para limpar a caixa do pé, abra a cobertura de libertacao, levante a pega da caixa do
po e retire a caixa do po. Retire a cobertura do pé a partir do lado esquerdo da caixa,
levante a correia da rede do filtro e retire a rede do filtro. Retire o p6 do caixote do poé.
Use uma escova de limpeza para limpar o caixote do pé e passe o interior com agua
corrente. Use uma escova de limpeza para limpar o filtro. Limpe a caixa do pé uma
vez por semana.

Pentru a curata compartimentul de praf, deschideti capacul rabatabil, ridicati manerul
compartimentului de praf si scoateti compartimentul de praf. Scoateti capacul
compartimentului de praf din partea stanga a compartimentului, ridicati cureaua
ecranului de filtrare si scoateti ecranul filtrului. Scoateti praful din compartimentul
de praf, utilizati o perie de curatare pentru a curdta compartimentul de praf si clatiti
interiorul cu apa de la robinet. Utilizati o perie de curatare pentru a curdta filtrul.
Curatati compartimentul de praf o data pe saptamana.

3a fga nouncTnTe KyTrATa 3a Npax, OTBOPeTe 3aBbpTaLlMA Ce Kanak, BAUrHeTe ApbxKaTa
Ha KyTuATa 3a Mpax 1 u3BafeTe KyTuATa 3a npax. CHemeTe Kanaka 3a npax OT fABaTta
CTpaHa Ha KyTuATa, MOBAUTHETE peMbKa Ha GUITbPHUA eKpaH 1 13BageTe GUNTbPHUA
ekpaH. I3cmneTe npaxa OT KOHTeMHepa 3a Npax, N3nos3BarTe YeTKa 3a NOYMCTBaHe, 3a Aa
NoYnCTMTE KOHTEMHEPa 3a Mpax ¥ ro U3njakHeTe OTBbTPe NOA Tevalua BoAaa. Msnonssante
yeTKa 3a NoYNCTBaHe, 3a fja noumctute GunTbpa. MouncTealiTe KyTrATa 3a NpPax BEAHDXK

ceaMUYHO.
A ° www.robotworld.ro
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Pro vycisténi sbérného boxu oteviete odklapéci kryt, zvednéte drzadlo sbérného boxu a
sbérny box vyjméte. Sejméte prachovy kryt z levé strany boxu, zvednéte pések filtracniho
sitka a vyjméte filtracni sitko. Vyprazdnéte prach z nadoby na prach, pomoci disticiho
kartacku vycistéte nddobu na prach a vyplachnéte vnitfek pod tekouci vodou. Vycistéte filtr
pomaoci ¢isticiho kartacku. Cistéte sbérny box jednou tydné.

Ak chcete vycistit nadobu na prach, otvorte vyklapaci kryt, zdvihnite rukovat nadoby
na prach a nadobu vyberte. Odstrante prachovy kryt z lavej strany nadoby, zdvihnite
pas filtra a filter vyberte. Vysypte prach z nadoby, pomocou cistiacej kefky vycistite
nadobu na prach a oplachnite vnutro pod tecticou vodou. Na cistenie filtra pouzite
Cistiacu kefu. Nadobu na prach distite raz tyzdenne.

Wo6 ounctutn nuno36ipHWi 610K, BiAKPUNTE BIAKUAHY KPULLKY, NigHIMiTb MOro
3a PYYKy N BUTATHITb 3 HbOrO NUIO3BIPHMK. 3HIMITL KPULLKY 3 NiBOro 60Ky 6510Ka,
NigHIMITb pemiHb ciTyacTtoro ¢inbTpa N BUAMITb CiTyacTUin GinbTp. BUKUHBTE CMITTA
3 NuNo36ipHUKa, BUUNCTITb 3anuLiKn 6pyay 3 Nuno3bipHMKa 3a JOMOMOrO LWiTKN.
MpomuinTe NUNo36ipHMK 3cepeauHU BOAOK. 3a AOMOMOrol LWITKU BUKOHAWTe
ounieHHA GinbTpa. BUKOHYITe ounLLeHHA NN036ipHOIO H6/10Ka LLIOTVXKHS.

MNa va kaBapiocete t0 KOUTI OKOVNG, AVoifTe TO AVASITTAOULIEVO KATIAKI, TIIAOTE TO
KOUTI OKOVNG armd TO XEPOUAL KAl aQalpE0TE TO. AQAIPEDTE TO KATIAKL OKOVNG aTd
TNV apLoTEPN TMAEUPA TOU KouTIov, TPafnéte TV tawvia tng oATAS Tou QIATPoU Kal
agalpéote ™ onta. Adsldote TN okdévn amod to SoxEio okoOvNG Kal kabapiote To
E0WTEPIKA PE €va BouPTOdKL ZEMNUVETE EOWTEPIKA TO OOXEIO UE TPEXOUUEVO VEPOD.
KaBapiote 10 @idtpo pe pia Bouptoa. KaBapilete 1o Kouti okovNng pia @opd tnv
eBdopdada.
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To clean the middle sweeper, push the lock lever to the middle and lift it up to remove
the middle sweeping scraper. Grab the middle sweeping brush and lift it up to remove
the middle sweeper. Use a cleaning brush to clean to clean the elements, and clean
the hair and other entanglements on the sweeping brush regularly.

Pour nettoyer la balayeuse centrale, poussez le levier de verrouillage vers le milieu
et soulevez-le pour retirer le racleur de balayage central. Saisissez la brosse centrale
et soulevez-la pour retirer la balayeuse centrale. Utilisez une brosse de nettoyage
pour nettoyer les éléments et retirer régulierement les cheveux / poils et autres
enchevétrements sur la brosse de balayage.

Para limpiar el cepillo de barrer central, presione la palanca de bloqueo hacia el
centro y levantela para poder sacar el cepillo de barrer central. Sujete el cepillo de
barrer central y levantelo para sacarlo. Utilice un cepillo de limpieza para limpiar
regularmente los componentes y para quitar los pelos y otros enredos del cepillo de
barrer.

Per pulire la spazzola centrale, premere le leve di bloccaggio verso l'interno e sollevare
il coperchio della spazzola. Afferrare la spazzola centrale e sollevarla per rimuoverla.
Usare una spazzola per pulire tutti i componenti; rimuovere regolarmente capelli e
altri detriti dalla spazzola centrale.

Um den mittleren Kehrer zu reinigen, schieben Sie den Verriegelungshebel in die
Mitte und heben Sie ihn an, um den Schaber des Kehrers zu entnehmen. Greifen Sie
die Kehrbirste und heben Sie den mittleren Kehrer heraus. Reinigen Sie die Elemente
mit einer Reinigungsbirste. Entfernen Sie regelmaBig Haare und sonstigen Schmutz,
der sich in der Burste verfangen hat.

Om de middelste borstel te reinigen, druk u de vergrendelingshendel in het midden
en tilt u hem op om de schraper van de middelste borstel te verwijderen. Pak de
middelste borstel en til hem op om hem te verwijderen. Gebruik een borstel om de
reinigingselementen te reinigen en verwijder de haren en andere verwarde delen
regelmatig uit de borstel.

www.robotworld.ro
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Para limpar a vassoura intermédia, pressione a alavanca de fixacdo para o meio e
levante-a para retirar o raspador intermédio. Segure a escova de limpeza intermédia
e levante para retirar a vassoura intermédia. Use uma escova de limpeza para limpar
os elementos, e retire regularmente o pelo e cabelos da escova de limpeza.

Pentru a curdta peria din mijloc a aspiratorului, impingeti parghia de blocare in
mijloc si ridicati-o pentru a scoate racleta periei din mijloc. Apucati peria din mijloc si
ridicati-o pentru a o scoate. Utilizati o perie de curdtat pentru a curata elementele si
curatati in mod regulat parul si alte obiecte incurcate in peria din mijloc.

3a Oa nouncTuTe cpeaHaTa MeT/IMYKA, HaTUCHETe NToCTa 3a O/oKMpaHe B cpefata U ro
NnoBAWrHeTe, 3a Aa ocBoboguTe CpedHaTa M3CTbpraalla MeTInMuyka. XBaHeTe yeTkaTa
Ha cpefHaTa METNNYKa, 1 A NMOBAMIHETE, 33 Aa A 0CcBobOAMTE OT CpefHaTa MeTInYKa.
M3non3BanTte yeTka 3a MOYMCTBAHE, 3a Aa MOYNCTUTE efleMeHTUTE W MOUYNCTBANTE
NepUoANYHO KOCMUTE 1 APYri yBIEYEHN NPeaMeT OT M3MUTALLATa YETKA NePUOANYHO.

Pro vycisténi prostfredniho zametace zatlacte zajistovaci packu doprostfed a zvednéte
ji, abyste vyjmuli prostfedni zametac. Uchopte prostfedni zametaci karta¢ a zvednéte jej,
abyste vyjmuli prostfedni zametac. Pomoci cisticiho kartacku vycistéte jednotlivé prvky, a
pravidelné odstraniujte vlasy a namotana vldkna na zametacim kartaci.

Ak chcete vycistit stredny zmetak, zatlacte zaistovaciu packu do stredu a zdvihnite ju,
aby ste vybrali strednt zametaciu Skrabku. Strednu zametaciu kefu chytte a zdvihnite
tak, aby ste vybrali stredny zmetak. Na cistenie prvkov pouzite cCistiacu kefku a zo
zametacej kefy pravidelne odstranujte vlasy a iné zamotané predmety.

o6 ouncTntn cepepHii nigmiTanbHUN 610K, HATUCHITb Ha dikcaTop JO cepeanHM
M NigHIMiTb 10ro Bropy, Wo6 3HATW CepefHiil nigmiTanbHUN O6noK. BisbmiTbca 3a
WiTKy CepefHbOro nigMitTanbHOro 650Ka M MigHIMITL i, W06 BUIAHATA CepepHin
niaMiTanbHUA GNOK. 3a AOMOMOrOI0 LUITKN BUKOHANTE OUMLLEHHA BCiX €NIeMeHTIB.
PerynapHo BupananTte 3i WiTKM cepefHbOro nigMiTanbHOro 6510Kka BONOCCA M iHLWi
3abpyfnHeHHA.

MNa va kaBapioete TN peoaia BoupToa, TECTE TTPOC TO KEVIPO TIC AOQPANEIEC Kal
TeaPnéte mpog ta MAvVwW Yyl va a@aipéoceTe TN pecaia uotpa. Mdaote TN peoaia
BoUpTtoa Kal oNKWOTE TN yla va TNV agaipéoste. KaBapiote ta eaptripata pe éva
Bouptodki. Na kaBapilete TakTIKA TN foupTtoa amod TPixeG Kal AAMEC akaBapaoied.

www.robotworld.ro
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To clean the side brush, remove it and use a cleaning brush to clean the side brush
and the entanglements in the slot of the side brush. Replace lateral brushes every 6
months.

Pour nettoyer la brosse latérale, retirez-la et utilisez une brosse pour nettoyer la
brosse latérale et les enchevétrements dans la fente de la brosse latérale. Remplacez
les brosses latérales tous les 6 mois.

Para limpiar el cepillo lateral, quitelo y utilice un cepillo de limpieza para limpiar
el cepillo lateral y lo que se haya quedado enganchado en su ranura. Sustituya los
cepillos laterales cada 6 meses.

Per pulire le spazzole laterali, rimuoverle e pulirle con una spazzola; rimuovere capelli
e altri detriti accumulati. Sostituire le spazzole laterali ogni 6 mesi.

Entnehmen Sie die Seitenbiirste und entfernen Sie mithilfe einer Reinigungsbirste
Schmutz und Haare, die sich in der Biirste und ihrem Fach verfangen haben. Ersetzen
Sie die seitlichen Birsten alle 6 Monate.

Om de zijdelingse borstel te reinigen, moet u hem verwijderen en gebruik de borstel
om de zijdelingse borstel te reinigen en verwarde delen in de sleuf van de zijdelingse
borstel te verwijderen. Vervang de achterste borstels ieder half jaar.

Para limpar a escova lateral, retire-a e use uma escova de limpeza para limpar a escova
lateral e o pelo preso na ranhura da escova lateral. Substitua as escovas laterais a cada
6 meses.

Pentru a curata peria laterala, scoateti-o si utilizati o perie de curdtare pentru a curata
peria laterala si obiectele incurcate in slotul periei laterale. Inlocuiti periile laterale la
fiecare 6 luni.

3a fa nouncTuTe CTpaHMYHaTa YeTka, CHeMeTe A 1 U3MOos3BalTe YeTKa 3a NoYnNCTBaHe, 3a
Ja MoyncTnTe CTPaHMYHaTa YeTKa U yBJleueHnTe NpegmeT B Mpope3a Ha CTpaHMyHaTa
yeTKka. 3ameHsANTe CTpaHUYHWTE YETKIN Ha BCeKn 6 MeceLia.

www.robotworld.ro
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Pro vycisténi bocniho kartace kartac vyjméte a vycistéte ho pomoci Cisticiho kartacku a
odstrarite zachycené vlasy a vldkna v prostoru bo¢niho kartdce. Bo¢ni kartdce vyménujte
kazdych 6 mésic(.

Ak chcete vycistit bocnu kefu, vyberte ju a pomocou cistiacej kefky vycistite bo¢nu
kefu a zamotané predmety v strbine boc¢nej kefy. Postranné kefky vymente kazdych
6 mesiacov.

o6 oumctuti GiuHy LWiTKy, 3HIMITb i 1 BUKOHaMTe ouulieHHA (BK/oYaun BCi
OTBOpPW) 33 LLOMOMOTO0 iHLLIOT WiTKW. 3aMiHIoMTe BiUHi LWiTKM LWOMNIBPOKY.

MNa va kaBapicete TIC TMAEUPIKEC POUPTOEC, APAIPECTE TEC KAl KaBapiote TIG
BoupToeg Kal TIG UTTOSOXKEG TOUG He éva BoupTodKL. Ot TAEUPIKEG BOVPTOEG TTPEMEL VA
avtikabiotavtal KABe 6 Urved.

www.robotworld.ro
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Replace lateral brushes every 6 months.

Throw away the old brushes and replace them with new ones. Screw the new brushes
on the robot.

Remplacez les brosses latérales tous les 6 mois.

Jetez les anciennes brosses et remplacez-les par des brosses neuves. Vissez les
nouvelles brosses sur le robot.

Sustituya los cepillos laterales cada 6 meses.

Tire los cepillos viejos y sustituyalos por nuevos. Atornille los nuevos cepillos al robot.

Sostituire le spazzole laterali ogni 6 mesi.

Gettare le spazzole vecchie e sostituirle con spazzole nuove. Avvitare le spazzole
nuove sul robot.

Wechseln Sie die seitlichen Birsten alle 6 Monate aus.

Werfen Sie die alten Birsten weg und ersetzen Sie sie durch neue. Bringen Sie die
neuen Bursten am Roboter an.

Vervang de zijborstels elke 6 maanden.

Gooi de oude borstels weg en vervang ze door nieuwe. Schroef de nieuwe borstels
op de robot.

Substitua as escovas laterais a cada 6 meses.

Deite fora as escovas usadas e substitua-as por novas. Insira as novas escovas no robot.

Inlocuiti periile laterale la fiecare 6 luni.
Aruncati periile vechi si inlocuiti-le cu unele noi. Insurubati noile perii pe robot.

CMeHANTe CTpaHNYHUTE YeTKM Ha BCeKM 6 meceLia.

M3xBbpneTe cTapuTe YETKM 1 M1 3aMeHeTe C HOBU. 3aBUiiTe HOBUTE YeTKU Ha poboTa.
Bocni kartace vyménuijte kazdych 6 mésic(.

Odstrarite staré kartace a vymérnite je za nové. Nové kartace nasroubujte do robota.

Bocné kefky vymenite kazdych 6 mesiacov.
Staré kefky vyhodte a nahradte ich novymi. Nové kefky naskrutkujte na robot.

3amiHiolTe GiUHI WiTKN KOXHI MipOKY.
BrKnHbTe CTapi WiTKM 11 3aMiHiTb X Ha HOBI. 3aKPYTiTb HOBI LWiTKM Ha PObOTi.
O1m\eupikég BolpTtoeg mpémel va avtikaBiotavtal KAOs 6 UAVEC.
Metdéte TI¢ MANEG BOUPTOEG KyAVEHSIVBAT RO TE TEG UE VEe BoUpToeC. BidwoaTe TIg
Véeg BOUPTOEC GTO POUTIOT.
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Clean the robot’s wheels once a week to remove entangled hair and fibers. To extract
the front wheel, use the tool in the kit.

Nettoyez les roues du robot une fois par semaine pour éliminer les fibres et les
cheveux emmaélés. Pour extraire la roue avant, utilisez l'outil fourni dans le kit.

Limpie las ruedas del robot una vez a la semana para quitar las fibras y los pelos
enredados. Para extraer la rueda delantera, utilice la herramienta que se incluye en
el kit.

Pulire le ruote del robot ogni settimana per eliminare capelli e fibre impigliate. Per
estrarre la ruota anteriore, utilizzare I'utensile incluso.

Reinigen Sie die Rader des Roboters einmal wochentlich, um Haare und Fasern,
die sich darin verfangen haben, zu entfernen. Benutzen Sie zum Herausziehen des
Vorderrades das Werkzeug im Set.

Reinig de wielen van de robot eens per week om verstrikte haren en vezels te
verwijderen. Om het voorwiel te verwijderen, moet u het gereedschap uit het set
gebruiken.

Limpe as rodas do rob6 uma vez por semana para remover pelo e fibras emaranhados.
Para retirar a roda dianteira, utilize a ferramenta no kit.

Curatati rotile robotului o datd pe saptamana pentru a indeparta firele de par si fibrele
prinse in ele. Pentru a scoate roata din fatd, utilizati sculele din kit.

MouwncTBanTe Konenarta Ha po60Ta BeHDbX CEAMNYHO, 3a ia OTCTPAHNTE YCYKaHNTE KOCMA
1 BNakHa. 3a Ja n3sagure npeaHoTo Koneno, n3non3BsamnTe NHCTPYMEHTA B KOMMJIEKTa.

Vycistéte kola robota jednou tydné, abyste odstranili zamotané vlasy a vlakna. Pro vyjmuti
predniho kola pouZijte nastroj v sadé.

Vycistite kolieska robota raz tyzdenne, aby ste odstranili zamotané vlasy a vlakna. Na
vybratie predného kolesa pouzite nastroj zo supravy.

www.robotworld.ro
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OunwyinTe Koneca poboTa WOTUXKHSA, BULANAUM CNyTaHe BONOCCA i BOMOKHA. LLIo6
3HATU NepeaHe Koneco, CKOpI/ICTaIZTECFI iHCprMEHTOM 3 KOMIJIEKTY.

KaBapilete Toug TpoxoUG Tou PoumdT pia @opd TV €BSoudda, yla va aQalpEite TG
MITAEYUEVEG TPIXEC Kal {vec. Ma va ByAAeTe Tov UmpooTivo Tpoxo, XPNOIUOTIOINOTE TO
€PYAMEIO TTOU UTIAPXEL OTO KIT.

www.robotworld.ro
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Anti-fall sensor

Light-transmitting plate

It is recommended that after the cleaning work is completed each time, a dry cotton
cloth should be used to carefully wipe its light-transmitting plate and sensor to
prevent dust accumulation, which will affect the performance of the product.

Une fois le travail de nettoyage terminé, il est recommandé d'utiliser un chiffon en
coton sec pour essuyer soigneusement la plaque émettrice de lumiere et le capteur
afin d'éviter 'accumulation de poussiere qui pourrait altérer les performances du
produit.

Cada vez que se haya completado el trabajo de limpieza, le recomendamos que limpie
cuidadosamente con un pafio de algoddn seco su sensor y su placa transmisora de
luz para evitar que se acumule el polvo, lo que afectaria al rendimiento del producto.

Dopo ogni operazione di pulizia, si raccomanda di passare con attenzione un panno
asciutto sulla piastra di trasmissione della luce e sui sensori per evitare I'accumulo di
polvere, che puo ridurre le prestazioni dell’apparecchio.

Es empfiehlt sich, nach der Reinigung der Elemente die lichtemittierende Platte und
Sensoren mit einem trockenen Baumwolltuch abzuwischen, um zu verhindern, dass
sich Staub ansammelt, was die Leistung des Produktes beeintrachtigen wiirde.

Het wordt aanbevolen dat nadat u klaar bent met reinigen, u een droge katoenen
doek gebruikt om de led-plaat en sensor af te vegen om te voorkomen dat zich stof
ophoopt, wat een invloed heeft op de prestaties van het product.

Recomendamos que, apds o final da limpeza, use um pano de algodéo seco para
passar cuidadosamente a placa de transmissdo de luz e o sensor, para evitar a
acumulacao de pé, o que afetaria o desempenho do produto.

Se recomanda ca dupa ce lucrarile de curatare se finalizeaza de fiecare data, trebuie
utilizata o carpa uscata de bumbac pentru a sterge cu atentie placa si senzorul
de transmisie a luminii pentru a preveni acumularea prafului, ceea ce afecteaza
performanta produsului.

www.robotworld.ro
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MpenopbyBa ce cief BCAKO 3aBbpLUBaHe Ha paboTaTa no NoUMCTBAHETO Aa Ce K3MosI3Ba
Cyxa NamyyHa Kbpria 3a BH/MATENHO M36bpCcBaHe Ha NacTvHaTa Npehasalla CBeTIMHa 1
CeH30pa, 3a fja Ce NPeAoTBPaTY HAaTPYMBaHE Ha NPax, KOETO BANAE BbPXY ePeKTVBHOCTTA
Ha NpoayKTa.

Po dokonceni cisténi se vzdy doporucuje pomoci suché bavinéné latky otfit desticku
vysilajici svétlo a senzor, aby se zabranilo usazovani prachu, coZz bude mit vliv na vykon
vyrobku.

Po kazdom ¢isteni sa odporuca vzdy pouzit suchu bavinenu handricku a opatrne
utriet plochu vysielajucu svetlo a snimac, aby sa zabranilo hromadeniu prachu, ¢o
ovplyvni vykon vyrobku.

Micna 3aBepLlUeHHA KOXXHOTO OUMLLEHHA PEKOMEHAYETbCA PeTeslbHO MpoTUpaTy
CBITNIOMPOHVIKHY NNacTVHY i AaTUYMK Cyxoto 6aBOBHAHO cepBeTKot. Lle nonepeantsb
HaKOMWYEHHA MUY, AKWIA NOTipLIye poboYi XxapaKTepucTUKN Npunagy.

Metd amd kaBe KaBapIoUd, CUVIOCTOUUE VO OKOUTICETE TTPOCEKTIKA LIE €Va OTEYVO
BapPakepd mavi TNV MAGKA EKMOUTAC QWTOC KAl TOV aAlodntnipea, WOoTE va un
OUOCWPEVTEL OKOVN Kal EMTNPEEACTEL N andédoon TNG CUCKEUNC.

www.robotworld.ro
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[ Component

Cleaning the component

Replacing the component )

Dust collector

After each use

Not applicable

Filter Once a week Twice per year
Brush Once a week If required
Charging base Once a week Not applicable
Fall sensors Once a week Not applicable
Front wheel Once a week Not applicable
L Brush heads Once a month Twice per year y
( Composant Nettoyage du composant | Remplacement du composanp
Bac a poussiére Apres chaque utilisation Non applicable
Filtre Une fois par semaine Deux fois par an
Brosse Une fois par semaine Si nécessaire
Plots de charge Une fois par semaine Non applicable
Capteurs chute Une fois par semaine Non applicable
Roue avant Une fois par semaine Non applicable
\ Brossettes Une fois par mois Deux fois par an y
[ Componente Limpieza del componente | Sustitucion del componente\

Deposito de polvo

Después de cada uso

No aplicable

Filtro Una vez a la semana Dos veces al afio
Cepillo Una vez a la semana Si es necesario
Base de carga Una vez a la semana No aplicable
Sensores anticaida Una vez a la semana No aplicable
Rueda delantera Una vez a la semana No aplicable

. Cepillos pequenos

Una vez al mes

Dos veces al afno

www.robotworld.ro
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( Componente

Pulizia del componente

Sostituzione del componente1

Contenitore della

Dopo ogni utilizzo

Non applicabile

polvere
Filtro Una volta alla settimana Due volte all'anno
Spazzola Una volta alla settimana Se necessario

Piastre di ricarica

Una volta alla settimana

Non applicabile

Sensori anti-caduta

Una volta alla settimana

Non applicabile

Ruota anteriore

Una volta alla settimana

Non applicabile

Onderdeel

\ Spazzole Una volta al mese Due volte all'anno )
Bestandteil Reinigung <.ies Auswechseln des Bestandteil?
Bestandteils
Staubbehalter Nach jedem Gebrauch Nichtzutreffend
Filter Einmal pro Woche Zweimal pro Jahr
Burste Einmal pro Woche Wenn erforderlich
Ladekontakte Einmal pro Woche Nichtzutreffend
Absturzsensoren Einmal pro Woche Nichtzutreffend
Vorderrad Einmal pro Woche Nichtzutreffend
\ Kleine Birsten Einmal pro Monat Zweimal pro Jahr y
( Reiniging van het

onderdeel

~
Vervanging van het onderdeel

Stofcontainer

Na elk gebruik

Niet van toepassing

Filter Een keer per week Twee keer per jaar
Borstel Een keer per week Indien nodig
Laadcontacten Een keer per week Niet van toepassing

Valsensoren

Een keer per week

Niet van toepassing

Voorwiel

Een keer per week

Niet van toepassing

\ Borsteltjes

Een keer per maand

Twee keer per jaar )

www.robotworld.ro
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/ Limpezado
componente

Limpeza do componente

Substituicao do componente

Recipiente de poeiras

Apos cada utilizagao

Nao aplicavel

Filtro Uma vez por semana Duas vezes por ano
Escova Uma vez por semana Se necessario
Placas de carregamento Uma vez por semana Nao aplicavel
Sensores de queda Uma vez por semana Nao aplicavel
Roda dianteira Uma vez por semana Nao aplicavel

\ Escovas

Uma vez por més

Duas vezes por ano

Piese componente

Curatarea piesei
componente

inlocuirea piesei componente

Compartiment de praf

Dupa fiecare utilizare

Nu se aplica

Filtru O data pe saptamana De doua ori pe an

Perie O datd pe saptdamana Daca este necesar
Placute de incarcare O data pe saptamana Nu se aplica
Senzori de cadere O data pe saptamana Nu se aplica
Roata din fata O data pe saptamana Nu se aplica

\ Periute O data pe luna De doua ori pe an y
MouncrBaHe Ha
KomnoHeHT MogmAaHa Ha KOMMOHEeHTa
KOMMOHEHTI
Kowwue 3a npax Cnep BcsAka ynotpeba He e npunoxumo
Ountbp BegoHbX ceaMnUHO [1Ba NbTy roguHO
YeTka BegHb ceammnyHo AKoO e Heobxoanmo
KOHTaKTHU TOUKNM 3a
BegHbx ceammnyHoO He e npunoxnmo
3apexpaHe
Magaww ceHzopm BegHbx ceammnyHo He e npunoxnmo
MNpegHo Koneno BegHbx ceammnyHoO He e npunoxnmo
\ YeTku BegHb meceuHo [1Ba NbTY rOANLLIHO )

www.robotworld.ro
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Dil

Vycisténi dilu

Vymeéna dilu

Nadoba na prach

Po kazdém pouziti

Neprovadi se

Filtr

Jednou tydné

Dvakrat za rok

Kartac

Jednou tydné

V pfipadé potreby

Nabijeci plosky

Jednou tydné

Neprovadi se

Senzory proti padu

Jednou tydné

Neprovadi se

Predni kolo

Jednou tydné

Neprovadi se

\ Kartacky

Jednou za mésic

Dvakrat za rok

'Cistenie komponentu

Cistenie komponentu

Vymena komponentu

Nadoba na prach

Po kazdom pouziti

Nevztahuje sa

Filter Raz tyzdenne Dvakrat ro¢ne

Kefa Raz tyzdenne V pripade potreby
Nabijacie koliky Raz tyzdenne Nevztahuje sa
Snimace padu Raz tyzdenne Nevztahuje sa
Predné koleso Raz tyzdenne Nevztahuje sa

\ Kefky Raz mesacne Dvakrét rocne
( KomnoHeHT OunieHHA KOMNOHEHTIB 3amiHa KOMMNOHEHTIB
Mno36ipHKK Micna KoxHoro He 3acTocoByeTbcsA
BUKOPMCTaHHA
QinbTp LoTmxHaA 2 pasu Ha pik
LiTka LLloTvxHA 3a HeobxiaHoCTI
3apAfHi KOHTaKTK LLoTrxHA He 3acTtocoByeTbcA
[aTtunkn nagiHHA LLoTtrxHA He 3acTocoByeTbca
MNepepHe koneco LoTtvxHA He 3acTocoByeTbcsA
\ LliToukn Llomicaua 2 pa3u Ha pik

www.robotworld.ro
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([ ESdptnua Kaeapufpéq ToU AVTIKGT(’!?’TGO‘I] ov
e§aptiparog e§aptiparog
Kouti okovng Metda amd k&g xprion A/Y
Diktpo Mia @opd tnv eBdoudda AVO PopEG ToV XpdVo
BoUptoa Mia @opd tnv fdoudda ‘Omote xpetaletal

MAAKEC POPTIONG Mia @opd tTnv €fdoudda A/Y
AloOnTrpeC MTWong Mia @opd tTnv €fdoudda A/Y
MmnpooTivr) poda Mia @opd tTnv eBdoudda A/Y

\ Bouptodkia Mia @opd Tov pva AUO POPEG TOV XPOVO D

www.robotworld.ro
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Every 6 months replace the fine dust filter with new one to maintain optimal
performance.

Tous les 6 mois, remplacez le filtre a poussieres fines par un nouveau filtre pour
conserver les performances optimales de votre appareil.

Cada 6 meses, sustituya el filtro de polvo fino por uno nuevo para mantener un
rendimiento éptimo.

Sostituire il filtro anti-polveri sottili ogni 6 mesi per garantire prestazioni ottimali.
Ersetzen Sie alle 6 Monate den Feinstaubfilter durch einen neuen, damit das Gerat
auch weiterhin einwandfrei funktioniert.

leder half jaar moet de fijne stoffilter worden vervangen door een nieuwe om de
optimale prestaties te behouden.

A cada 6 meses, substitua o filtro do pé fino por um novo, para manter o desempenho

6timo.

La fiecare 6 luni inlocuiti filtrul de praf fin cu unul nou pentru a mentine performanta

optima.

Ha Bcekm 6 MeceLia 3ameHsinTe GunTbpa 3a GUH Npax ¢ HO 3a NOAABPKAHE HA ONTUMANHA

epeKTUBHOCT.

Pro zachovani optimalniho vykonu vymeénujte jemny filtr prachu kazdych 6 mésict za novy.

Aby ste zachovali optimalny vykon, vymente kazdych 6 mesiacov filter na jemny

prach za novy.

[ns epekTBHOrO NpMOMpPAHHA WONIBPOKY 3aMiHoNTe GinbTp Ans ApibHOro nuy Ha

HOBUN.

To Aerrt6 @iktpo okévne mpémet VHURRRABEE ot kaBe 6 prvec yia BéATioTn amddoon.
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Do not throw the robot in the bin.
Always wear gloves and protection.

Ne jetez pas le robot avec les autres déchets.
Portez toujours des gants et une protection.

No tire el robot en el cubo de basura.
Utilice siempre guantes y proteccién.

Non smaltire il robot insieme ai rifiuti generici.
Indossare guanti e protezioni.

Werfen Sie den Roboter nicht in den Milleimer.
Tragen Sie Schutzhandschuhe.

Gooi de robot niet weg met het gewone huisvuil.
Draag altijd handschoenen en gepaste beschermingsmiddelen.

Nao deite o robot no lixo comum.
Use sempre luvas e protegao.

Nu aruncati robotul la cosul de gunoi.
Intotdeauna purtati manusi si echipament de protectie.

He nsxebpnaiite poborta B KolLa.
BviHaru HoceTe pbKaBULM 1 3aLLMTa.

Nevyhazujte robota do popelnice.
Vzdy pouzivejte rukavice a ochranné prvky.

Robot nehddzte do ko3a.
Pouzite vzdy rukavice a ochranné prvky.

He Bukngaiite poboTa B CMIiTHUIK.
3aBXXau HapAranTe pyKaBUYKN i 3aXMCHi 3acobm.

Mnv amoppinTeTe T0 POUNOT UGG MEBANBATTRPPIMHaTA.
Na @opdte mavta yavtia Kat KaBs KataAANAo PECO TTPOCTACIAC.
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Attention: Before removing the battery turn off the robot. Turn the robot upside down
to get access to the battery slot. Remove the battery by pressing snap latches of the
battery slot and pull the battery up. Disconnect the battery from the robot. Recycle
the battery and robot.

Attention : Avant d'enlever la batterie, mettez le robot hors tension. Retournez le
robot a I'envers pour accéder au compartiment de la batterie. Retirez la batterie
en appuyant sur les loquets du compartiment de la batterie et retirez la batterie.
Déconnectez la batterie du robot. Recyclez la batterie et le robot.

Atencién: Apague el robot antes de extraer la bateria. Ponga el robot del revés para
acceder alaranura de la bateria. Extraiga la bateria pulsando los cierres de presion de
la ranura de la bateria y estirando de la bateria hacia arriba. Desconecte la bateria del
robot. Recicle la bateria y el robot.

Attenzione! Spegnere il robot prima di rimuovere la batteria. Capovolgere il robot
per accedere al vano batteria. Rimuovere la batteria premendo i fermagli del vano
batteria e sollevare la batteria. Scollegare la batteria dal robot. Riciclare la batteria e
il robot.

Entsorgung: Schalten Sie vor dem Herausnehmen des Akkus den Roboter aus. Drehen
Sie den Roboter auf den Kopf, um Zugang zum Akkufach zu erhalten. Nehmen Sie
den Akku heraus, indem Sie die Verriegelungen des Akkufachs betatigen und den
Akku herausnehmen. Trennen Sie den Akku vom Roboter. Fiihren Sie den Akku und
den Roboter der Wiederverwertung zu.

Opgelet: Voordat u de batterij verwijdert, moet u de robot uitschakelen. Draai de
robot ondersteboven om toegang te krijgen tot de batterijhouder. Verwijder de
batterij door op de klikvergrendelingen van de batterijhouder te drukken en de
batterij omhoog te trekken. Verbreek de verbinding van de batterij met de robot.
Recycle de batterij en de robot.

Atencdo: Antes de retirar a bateria desligue o robot. Vire o robot ao contrario para
ter acesso ao compartimento da bateria. Retire a bateria premindo os fechos do
compartimento da bateria e puwa~sopaireoditna. Desligue a bateria do robot. Recicle

a bateira e o robot.
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Atentie: Inainte de a indeparta bateria, opriti robotul. Intoarceti robotul pentru a avea
acces la compartimentul acumulatorului. Indepartati acumulatorul apasand clemele
de prindere de pe slotul acumulatorului si scoateti-l. Deconectati acumulatorul de la
robot. Reciclati acumulatorul si robotul.

BHumaHve: Mpeamn fa MaxHeTe 6aTepunTa, U3KoueTe poboTa. O6bpHETe HAaOOPaTHO 3a
[OCTBIN O OTAENEHNETO 33 6aTepui. M3BafeTe 6aTepusTa, KaTo HaTUCHETE 3aK/IoYBaLLMTE
CKobWY Ha oTAeNeHneTo 3a 6aTepun 1 U3gbpnaTe 6aTepursTa Harope. M3Bagete GatepusTa
oT pobora. PeLknupaiite 6atepusTa 1 poboTa.

Upozornéni: Pfed vyjmutim baterie robota vypnéte. Otocte robota vzhiru nohama, abyste
ziskali pfistup k prostoru pro baterii. Vyjméte baterii zatlacenim jazycka prihradky pro baterii
a baterii vyjméte. Odpojte baterii od robota. Baterii a robota recyklujte.

Upozornenie: Pred vybratim batérie vypnite robot. Otocte robot hore dnom, aby
ste ziskali pristup k otvoru na batériu. Stlac¢te zdpadky otvoru na batériu a batériu
vytiahnite nahor. Batériu odpojte od robota. Robot a batériu recyklujte.

YBara! lNepen BUMaHHAM akyMynAaTopa BUMKHiTb poboTa. lNepeBepHiTb poboTa
Ha 3BOPOTHMWI BiK ANA AOCTYNY OO aKyMyNnATOPHOrO BifCiKy. Buimite akymynatop,
HaTUCHYBLUN Ha 3aCyBM Ha akKyMyJATOPHOMY BifCiKy, i BUTArHITb noro. Big'eaHante
aKyMynaTop Bif poboTa. YTunisyite akymynatop i poborta.

Mpocoxn: Tplv a@AIPECETE TNV PIATOPIO, OTIEVEPYOTIOIOTE TO  POMTOT.
AvamodoyupioTe TO POUMOT yld va OmoKToeTe MPdofacn otnv umodoxn NG
pmatapiog. Avoifte tnv umodoxr, mMECOVTAG TIC AOQPANEIEG, KAl AQAIPECTE TNV
pmatapia. AToouvdéoTe TNV prmatapia and to PoundT. AVOKUKAWGOTE TNV prmatapia
KOl TO POMTIOT.

www.robotworld.ro
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In order to extend the battery lifespan, always keep the robot charging on the docking
station while not using it.

If the robot is stored off/out of the docking station, make sure the robot is OFF and
the battery is fully charged. Store the robot in a fresh and dry place. Please charge the
robot every 3 months when you are not using it.

Afin de prolonger la durée de vie de la batterie, laissez toujours le robot en charge sur
la base de charge lorsque vous ne I'utilisez pas.

Si le robot est stocké hors de la base de charge, assurez-vous qu'il est éteint et que
la batterie est complétement chargée. Rangez le robot dans un endroit frais et sec.
Veuillez charger le robot tous les 3 mois lorsque vous ne |'utilisez pas.

Para prolongar la vida util de la bateria, mantenga siempre el robot cargdndose en la
estacion de carga, mientras no lo utilice.

Si el robot estd guardado fuera de la estacidn de carga, compruebe que el robot esté
APAGADO y la bateria totalmente cargada. Guarde el robot en un lugar fresco y seco.
Cargue el robot cada 3 meses cuando no lo utilice.

Per prolungare la durata di vita della batteria, mantenere il robot collegato alla base di
ricarica quando non & in uso.

Seilrobot e scollegato dalla base di ricarica, assicurarsi che sia spento e che la batteria
sia completamente carica. Riporre il robot in un luogo fresco e asciutto. Ricaricare il
robot ogni 3 mesi quando non & in uso.

Um die Nutzungsdauer des Akkus zu verldngern, lassen Sie den Roboter immer auf
der Ladestation, wenn er nicht benutzt wird.

Wenn der Roboter auBBerhalb der Ladestation aufbewahrt wird, sollte er ausgeschaltet
und der Akku voll aufgeladen sein. Bewahren Sie den Roboter an einem sauberen
und trockenen Ort auf. Laden Sie den Roboter alle drei Monate auf, wenn Sie ihn nicht
benutzen.

www.robotworld.ro
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Voor een langere levensduur van de batterij, laat de robot altijd op het dockingstation
om de batterij op te laden wanneer niet in gebruik.
Als de robot uit het dockingstation wordt opgeborgen, zorg dat de robot is
uitgeschakeld en de batterij volledig is opgeladen. Berg de robot op in een schone
en droge ruimte. Laad de robot elke 3 maanden op wanneer hij niet wordt gebruikt.
De modo a prolongar o tempo de vida da bateria, mantenha sempre o robot a carregar
na base de carregamento quando ndo o usar.
Se o robot for guardado fora da base de carregamento, certifique-se de que estd
desligado e que a bateria estd completamente carregada. Guarde o robot num local
arejado e seco. Carregue o robot a cada 3 meses mesmo quando ndo o usar.
Pentru a prelungi durata de viata a bateriei, intotdeauna mentineti robotul la statia de
incarcare cand nu este utilizat.
Dacd robotul este depozitat in alt loc decat pe/langa statia de incdrcare, asigurati-va
ca robotul este OPRIT si ca bateria este incarcata complet. Depozitati robotul intr-un
loc uscat si rdcoros. Va rugam reincarcati robotul la fiecare 3 luni cand nu este utilizat.
3a a yab/mKKTE KUBOTaA Ha 6aTepusTa, BUHar ocTaBaAiTe poboTa a ce 3apexpa Ha
LOKMHI CTaHLWATa, KOraTo He ro 13nossBare.
AKO pobOTHT Ce CbxpaHsABa U3BbH AOKUHI CTaHUMATa, yBepeTe ce, ve e V3KJTIOYEH,
1 Yye HGaTepusTa e HaMmb/HO 3apefeHa. CbxpaHsaBaliTe po6OTa Ha MPOBETPUBO U CYXO
msacTto. Mons, 3apexpaiiTe poboTa Ha BCeKU 3 MeceLia, KOraTo He ro 13non3Bare.
Pokud chcete prodlouzit Zivotnost baterie, vzdy nechejte robota nabijet v dokovaci
stanici, pokud ho nepouzivate.
Pokud je robot uloZzen mimo dokovaci stanici, ujistéte se, ze je robot VYPNUTY a baterie
je plné nabitd. Ulozte robota na chladném a suchém misté. KdyZ robota nepouzivate,
nabijte ho kazdé 3 mésice.
Ak chcete predizit Zivotnost batérie, vzdy nechajte robot nabijat na dokovacej stanici,
kym ho nepouZzivate.
Ak je robot skladovany mimo dokovacej stanice, skontrolujte, ¢i je robot vypnuty
(OFF) a ¢i je batéria uplne nabita. Robot skladujte na ¢istom a suchom mieste. Ked
robota nepouzivate, nabijajte ho kazdé 3 mesiace.
LLlo6 NnpofoBXnTY CTPOK CITYKOU aKyMysaTOPa, 3aBXK AN TPUMarTe poboTa Ha 3apsAaHil
JOK-CTaHLUil, KON He BUKOPUCTOBYETE NOTO.
AKWO pobOT 36epiraeTbCsl He Ha JOK-CTaHLil, NepeKoHaNTeCs, Lo POOOT BUMKHEHNA,
a aKyMyniATOp MOBHICTIO 3apagXeHuni. 36epirante poboTa B MPOXOIOAHOMY CYXOMY
Mmicui. 3apagxante poboTa KOXHi 3 MicALi, KON He BUKOPUCTOBYETE OTO.
MNava mapatabei n Sidpkeia (wNE TNG Pmatapiag, To poumot Ba mpémnel va tonmoBeteital
otn Bdon edpTiong dtav dev xpnolpomnoleital.
Av TO pPOUTOT @QUAACOETAl €KTOC Pdong @optiong PePaiwbeite o1l €ival
ATTEVEPYOTIOINUEVO Kal OTL N uratapia sival mMARpwS @opTIoPéVn. ATToBNKEVOTE TO
POMTOT O XWPO BP0CEPS, XWRIGHYANRIRIPISV Bev xpnotuomoleital To poumndT, Ba
mpémel va gopTiletal KABE 3 urvec.
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IS THERE A PROBLEM WITH YOUR APPLIANCE?

According to model:

- The charger is getting hot:
» This is perfectly normal. The vacuum cleaner can remain permanently connected to the charger
without any risk.
« The charger is connected but your appliance is not charging:
- The charger is incorrectly attached to the appliance or is faulty.
» Check that the charger is properly connected or contact an Approved Services Centre to change
the charger.
« Your appliance stops during use:
- Your appliance may be overheating.
» Stop the appliance and leave cool for at least 1 hour.
» If it overheats on repeated occasions, contact the Approved Services Centre.
« The appliance stopped after the charge light was flashing:
- The appliance has run out of battery charge.
» Recharge the vacuum cleaner.
» The power-brush is not working properly or makes a noise:
- The rotating brush or hose are obstructed.
» Stop the vacuum cleaner and clean them.
- The brush is worn.
» Contact an Approved Service Centre to change the brush.
- The belt is worn.
» Contact an Approved Service Centre to change the belt.
« The power-brush stops during vacuuming:
- The safety function has been triggered.
» Stop the vacuum cleaner. Check that nothing is obstructing the rotation of the brush; if there is an
obstruction, remove it and clean the power-brush, then turn on the vacuum cleaner.
« Your vacuum cleaner is not vacuuming as well, is making noise, whistling:
- The intake channel is partially blocked.
» Unblock it
- The dust collector is full.
Empty it and clean it.
- The dust collector is not properly fitted.
» Re-position it correctly.
- The intake head is clogged.
» Remove the power-brush and clean it.
- The protective foam filter is saturated.
» Cleanit.

www.robotworld.ro
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Serial No.

Error

Error description

1

Left wheel error

Left wheel is not working, overload in left wheel.
Indicator POWER flashes twice and beeps once.

Right wheel is not working, overload in left wheel.

2 Right wheel error Indicator POWER flashes 3 times and beeps once.
3 robot lifted error Lh(;ggttz)?tlj(s){;\fltEeF?ﬂ%vsirel ésletci%l(:.and beeps once.
4 Front wheel error rnrgincta\tAg;?(l)\ils\lEF(t)tﬂ\év;rgr]SQﬁirsnsetsuacrl?gdBeeps once.
3 L i I(Ellgifcsaetgsr(g(s)\a/\;gF?g;:\flwzrsként?hes and beeps once.
6 Low battery error ﬂ%\{gsroi: ,Dggiwng;?];igs a;dt.imes and beeps once.
: Fontbumpereror | PHch o teletorfaht e of bumper st estore
8 Middel brush emor mzllrc]alixsggcrl\(?lflg ﬁ:ﬁﬁgé g\;?r:(e)gghd beeps once.
? Side brush eror Isrlg‘lecgtrg: %gglgltl\lvéof;:isrlzge'so3vfi:1lwo:sdénd beeps once.
10 Wall sensor error Yr\fg!llc:'igs%roeglglle flashes 4 times and beep once.
. Fan motor error Fan motor is not working, ove.rload.

Indicator DOCKING flashes 5 times and beeps once.
12 No dustbin error m%i:::)t:igbCKlNG flashes 6 times and beeps once.
13 Charging error Robot is not well connnected to the docking station.

Indicator DOCKING flashes 7 times and beeps once.

www.robotworld.ro
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UN PROBLEME AVEC VOTRE APPAREIL ?

Selon modéle :

« Le chargeur chauffe :
» |l sagit d’'un phénomene tout a fait normal. L'aspirateur peut rester connecté au chargeur en
permanence sans aucun risque.
« Le chargeur est connecté mais votre appareil ne charge pas:
- Le chargeur est mal connecté a I'appareil ou est défaillant.
» Vérifiez que le chargeur est bien connecté ou adressez-vous a un Centre de Services Agréés pour faire
changer le chargeur.
« Votre appareil s'arréte pendant son fonctionnement :
- Votre appareil est peut-étre en surchauffe.
» Arrétez I'appareil et laisser I'appareil refroidir pendant au moins 1 heure.
» En cas de surchauffe répétée, se référer au Centre de services agréés.
« Lappareil s’est arrété apres que le voyant de charge ait clignoté :
- L'appareil est déchargé.
» Rechargez I'aspirateur.
« L'électrobrosse fonctionne moins bien ou fait un bruit anormal :
- La brosse rotative ou le flexible sont obstrués.
» Arrétez I'aspirateur et nettoyez-les.
- La brosse est usée.
» Adressez-vous a un Centre de Services Agréés pour faire changer la brosse.
- La courroie est usée.
» Adressez-vous a un Centre de Services Agréés pour faire changer la courroie.
« L’électrobrosse s’arréte en cours d’aspiration :
- La sécurité a fonctionné.
» Arrétez 'aspirateur. Vérifiez qu'aucun élément ne géne la rotation de la brosse, si c’est le cas retirez
I'élément bloquant et nettoyez I'électrobrosse, puis remettez I'aspirateur en marche.
« Votre aspirateur aspire moins bien, fait du bruit, siffle :
- Le canal d’aspiration est partiellement bouché.
» Débouchez-le
- Le réceptacle a poussiére est plein.
» Videz-le et nettoyez-le.
- Le bac a poussiére est mal positionné.
» Replacez-le correctement.
- La téte d’aspiration est encrassée.
» Démontez I'électrobrosse et nettoyez-la.
- Le filtre mousse de protection du moteur est saturé.
» Nettoyez-le.

www.robotworld.ro
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Numéro Erreur Description de I'erreur
de série
La roue gauche ne fonctionne pas, surcharge sur la roue
gauche.
! Erreur surlaroue gauche | o602t POWER (ALIMENTATION) clignote 2 fois et émet un
bip sonore.
. La roue droite ne fonctionne pas, surcharge sur la roue droite.
2 Erreur sur la roue droite Le voyant POWER clignote 3 fois et émet un bip sonore.
. Le robot est soulevé pendant plus d'une seconde.
3 Robot soulevé Le voyant POWER clignote 4 fois et émet un bip sonore.
La roue avant ne fonctionne pas, coincée.
4 Erreur sur la roue avant Le voyant POWER clignote 5 fois et émet un bip sonore.
Les capteurs détectant le vide ne fonctionnent pas.
3 Erreur sur les capteurs Le voyant POWER clignote 6 fois et émet un bip sonore.
. . Il n'y a presque plus d'énergie.
6 Piles faibles Le voyant POWER clignote 7 fois et émet un bip sonore.
. Erreur sur le pare-chocs I’_);rsmtre‘:érirnuigta(leil;gsur le c6té gauche ou droit du pare-chocs n’est
avant Le voyant POWER clignote 8 fois et émet un bip sonore.
8 Erreur sur la brosse La brosse principale ne fonctionne pas, surcharge. Le voyant
centrale POWER clignote 2 fois et émet un bip sonore.
La brosse latérale ne fonctionne pas, surcharge.
9 E{gg'l U la brosse Le voyant DOCKING (STATION D’ACCUEIL) clignote 3 fois et
émet un bip sonore.
10 Erreur sur le capteur Erreur sur le capteur mural.
mural Le voyant DOCKING clignote 4 fois et émet un bip sonore.
1 Erreur sur le moteur du Le moteur du ventilateur ne fonctionne pas, surcharge.
ventilateur Le voyant DOCKING clignote 5 fois et émet un bip sonore.
12 Erreur concernant le bac Il manque le bac a poussiéres.
a poussiéres Le voyant DOCKING clignote 6 fois et émet un bip sonore.
13 Erreur de charge Le robot n’est pas bien connecté a la station d'accueil.

Le voyant DOCKING clignote 7 fois et émet un bip sonore.

www.robotworld.ro
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¢SU APARATO TIENE UN PROBLEMA?

Segtin el modelo:
« El cargador calienta:
» Se trata de un fendmeno totalmente normal. La aspiradora puede estar conectada al cargador
constantemente sin riesgos.
« El cargador esta conectado pero el aparato no carga:
- El cargador estd mal conectado o el aparato esta averiado.
» Compruebe que el cargador estd bien conectado o dirijase a un Centro de Servicio Autorizado para
cambiar el cargador.
« Su aparato se apaga mientras esta funcionando:
- El aparato puede haberse recalentado.
» Apague el aparato y deje que se enfrie durante 1 hora, por lo menos.
» Si se sigue calentando demasiado, pdngase en contacto con un Centro de Servicio Autorizado.
« El aparato se ha apagado después de que el piloto de carga haya parpadeado:
- La bateria del aparato no estd cargada.
» Recargue la aspiradora.
« El cepillo eléctrico funciona peor o emite un ruido anémalo:
- El cepillo giratorio o el tubo flexible estan obstruidos.
» Apague la aspiradora y limpielos.
- El cepillo estd gastado.
» Dirijase a un Centro de Servicio Autorizado para cambiar el cepillo.
- La correa esta gastada.
» Dirijase a un Centro de Servicio Autorizado para cambiar la correa.
« El cepillo eléctrico se apaga durante la aspiracion:
- La seguridad ha funcionado.
» Apague la aspiradora. Compruebe que nada impide la rotacion del cepillo. Si es asi, retire el
elemento de bloqueo y limpie el cepillo eléctrico, luego encienda nuevamente la aspiradora.
« Su aspiradora aspira peor, hace ruido o silba:
- El canal de aspiracion se ha obstruido parcialmente.
» Desobstruyalo
- El receptaculo de polvo esta lleno.
» Vacieloy lavelo.
- El compartimento de polvo esta mal colocado.
» Vuelva a colocarlo correctamente.
- El cabezal de aspiracion esta obstruido.
» Desmonte el cepillo eléctrico y limpielo.
- El filtro de espuma protector del motor estd saturado.
» Limpielo.

www.robotworld.ro
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Ne Serie Error Descripcion del error
La rueda izquierda no funciona, esté sobrecargada.
1 Error en rueda izda. El indicador de CONEXION (POWER) parpadea 2 veces y
emite un pitido.
La rueda derecha no funciona, esté sobrecargada.
2 Error en rueda dcha. El indicador de CONEXION (POWER) parpadea 3 veces y
emite un pitido.
El robot estd elevado durante mas de 1 segundo.
3 Error de robot elevado El indicador de CONEXION (POWER) parpadea 4 veces y
emite un pitido.
La rueda delantera no funciona, esté atascada.
4 Error en fueda de- El indicador de CONEXION (POWER) parpadea 5 veces y
emite un pitido.
Error en sensores de Los sensores de pendiente no funcionan.
5 endiente El indicador de CONEXION (POWER) parpadea 6 veces y
P emite un pitido.
. . El aparato dejara de funcionar.
6 Earzi(;r de bateria ago El indicador de CONEXION (POWER) parpadea 7 veces y
emite un pitido.
El interruptor del lado izquierdo o derecho del amorti-
7 Error de amortiguador guador no se ha restablecido.
delantero El indicador de CONEXION (POWER) parpadea 8 veces y
emite un pitido.
El cepillo principal no funciona, estéa sobrecargado.
8 Error de cepillo central El indicador de BASE (DOCKING) parpadea 2 veces y emite
un pitido.
El cepillo lateral no funciona, esta sobrecargado.
9 Error de cepillo lateral El indicador de BASE (DOCKING) parpadea 3 veces y emite
un pitido.
Erfor de sentor de Error en el sensor de pared.
10 » El indicador de BASE (DOCKING) parpadea 4 veces y emite
P un pitido.
El motor del ventilador no funciona, esta sobrecargado.
1 Erro( en el motor del El indicador de BASE (DOCKING) parpadea 5 veces y emite
ventilador -
un pitido.
. - No hay depésito de polvo.
12 Eglc\)/rosm deposito de El indicador de BASE (DOCKING) parpadea 6 veces y emite
P un pitido.
El robot no esta bien conectado a la estacién de carga.
13 Error de carga El indicador de BASE (DOCKING) parpadea 7 veces y emite

un pitido.

www.robotworld.ro
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PROBLEMI CON IL VOSTRO APPARECCHIO?

A seconda del modello:

« La base di carica si riscalda:
» Sitratta di un fenomeno assolutamente normale. L'aspirapolvere puo rimanere sempre collegato alla
base di carica senza alcun rischio.
« La base di carica é collegata ma I’'apparecchio non ricarica:
- La base di carica & mal collegata all'apparecchio o é difettosa.
» Verificare che la base di carica sia collegata correttamente, o rivolgersi a un Centro assistenza autorizzato
per far ricaricare la base di carica.
« L’apparecchio si arresta durante l'uso:
- L'apparecchio potrebbe essere surriscaldato.
» Spegnere |'apparecchio e lasciarlo raffreddare per almeno un’ora.
» In caso di surriscaldamento ripetuto, rivolgersi ad un Centro assistenza autorizzato.
« L’apparecchio si & spento dopo che il segnale luminoso di carica ha lampeggiato:
- L'apparecchio & scarico.
» Ricaricare l'aspirapolvere.
« La spazzola elettrica funziona meno bene o emette un rumore anomalo:
- La spazzola rotante o il flessibile sono ostruiti.
» Spegnere |'aspirapolvere e pulirlo.
- La spazzola e usurata.
» Rivolgersi a un Centro assistenza autorizzato per far sostituire la spazzola.
- La cinghia & usurata.
» Rivolgersi a un Centro assistenza autorizzato per far sostituire la cinghia.
« La spazzola elettrica si arresta durante I'aspirazione:
-Il dispositivo di sicurezza si ¢ attivato.
» Spegnere |'aspirapolvere. Verificare che non vi siano elementi che impediscono alla spazzola di ruotare, e
se ve ne sono, toglieteli e pulite la spazzola elettrica, quindi riaccendete I'aspirapolvere.
« L’aspirapolvere non aspira bene come prima, fa rumore, fischia:
-1l canale di aspirazione € parzialmente ostruito.
» Disostruirlo
- Il contenitore raccogli-polvere é pieno.
» Svuotarlo e pulirlo.
Il contenitore raccogli-polvere non é posizionato correttamente:
» Riposizionarlo correttamente.
- La testa di aspirazione € incrostata.
» Smontare la spazzola elettrica e pulirla.
- Il filtro schiuma di protezione del motore & saturo.
» Pulirlo.
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Numero Malfunziona- Descrizione del malfunzionamento
mento
La ruota sinistra non funziona; sovraccarico sulla ruota
1 Malfunzionamento sinistra.
della ruota sinistra La spia lampeggia due volte, accompagnata da un segnale
acustico.
La ruota destra non funziona; sovraccarico sulla ruota
2 Malfunzionamento destra.
della ruota destra La spia lampeggia 3 volte, accompagnata da un segnale
acustico.
Il robot & stato sollevato per pit di 1 secondo.
3 fgtLIg;/amento del La spia lampeggia 4 volte, accompagnata da un segnale
acustico.
] La ruota anteriore non funziona; & bloccata.
Malfunzionamento - A :
4 della ruota anteriore La spia lampeggia 5 volte, accompagnata da un segnale
acustico.
. . I sensori di caduta non funzionano.
5 Malunonamentodel La spia lampeggia 6 volte, accompagnata da un segnale
sensori di caduta g
acustico.
La batteria si scarichera a breve.
6 Batteria quasi scarica La spia lampeggia 7 volte, accompagnata da un segnale
acustico.
L'interruttore sul lato destro o sinistro del paraurti non &
7 Malfunzionamento del | stato ripristinato.
paraurti anteriore La spia lampeggia 8 volte, accompagnata da un segnale
acustico.
Malfunzionamento La spazzola principale non funziona; sovraccarico.
8 della spazzola inter- L'indicatore sulla STAZIONE lampeggia 2 volte, accompa-
media gnata da un segnale acustico.
. La spazzola laterale non funziona; sovraccarico.
9 g;:;ugzéggglr:lea??rale L'indicatore sulla STAZIONE lampeggia 3 volte, accompa-
P gnata da un segnale acustico.
. Malfunzionamento del sensore parete.
10 L\Aearl]lzg?emo:raerg;ento del L'indicatore sulla STAZIONE lampeggia 4 volte, accompa-
P gnata da un segnale acustico.
. Malfunzionamento del motore della ventola, sovraccarico.
11 mgltfggzhoe?ﬁ,rcgmg|§el L'indicatore sulla STAZIONE lampeggia 5 volte, accompa-
gnata da un segnale acustico.
. Contenitore della polvere mancante.
12 Sgﬁge g(l)\?;creenltore L'indicatore sulla STAZIONE lampeggia 6 volte, accompa-
P gnata da un segnale acustico.
Il robot non e collegato correttamente alla stazione di
13 Errore diricarica ficarica.

L'indicatore sulla STAZIONE lampeggia 7 volte, accompa-
gnata da un segnale acustico.
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EIN PROBLEM MIT IHREM GERAT?

Je nach Modell:

« Das Ladegerit wird heif3:

» Dasist vollig normal. Der Staubsauger kann problemlos standig am Ladegerat angeschlossen bleiben.
« Das Ladegerit ist angeschlossen, aber Ihr Gerit wird nicht aufgeladen:
- Das Ladegerét ist schlecht an das Gerat angeschlossen oder es ist defekt.

» Priifen Sie den korrekten Anschluss des Ladegerates oder wenden Sie sich an ein zugelassenes
Kundendienstzentrum, um das Ladegerat austauschen zu lassen.

« lhr Gerét hélt wahrend des Betriebs an:
- lhr Gerat ist moglicherweise Uberhitzt.
» Schalten Sie das Geréat aus und lassen Sie es mindestens 1 Stunde lang abkiihlen.
» Wenden Sie sich bei wiederholter Uberhitzung an ein zugelassenes Kundendienstzentrum.
« Das Gerat hat sich ausgeschaltet, nachdem die Kontrollleuchte fiir den Ladezustand geblinkt hat:
- Der Akku des Gerats ist leer.
» Laden Sie den Staubsauger wieder auf.
« Die Elektrobiirste funktioniert nicht mehr so gut oder macht ungewdhnliche Gerausche:
- Die Drehbiirste oder der Schlauch ist verstopft.
» Schalten Sie den Staubsauger aus und reinigen Sie die Drehblirste bzw. den Schlauch.
- Die Birste ist abgenutzt.
» Wenden Sie sich an ein zugelassenes Kundendienstzentrum, um die Burste austauschen zu lassen.
- Der Riemen ist abgenutzt.
» Wenden Sie sich an ein zugelassenes Kundendienstzentrum, um den Riemen austauschen zu lassen.
« Die Elektrobiirste hilt wihrend des Saugvorgangs an:
- Die Sicherung wurde ausgeldst.

» Schalten Sie den Staubsauger aus. Priifen Sie, ob die Drehung der Birste von keinem Element behindert
wird. Ansonsten entfernen Sie das blockierende Element, reinigen Sie die Elektrobirste und schalten Sie
den Staubsauger anschlieBend wieder ein.

« lhr Staubsauger hat eine weniger gute Saugleistung, er macht Larm, er pfeift:
- Der Saugkanal ist teilweise verstopft.
» Legen Sie ihn wieder frei.
- Der Staubbhélter ist voll.
» Leeren und reinigen Sie ihn.
- Der Staubbehalter ist nicht richtig eingesetzt.
» Setzen Sie den Behalter richtig ein.
- Der Saugkopf ist verschmutzt.
» Demontieren Sie die Elektroburste und reinigen Sie diese.
- Der Schaumstoff-Motorschutfilter ist gesattigt.
» Reinigen Sie ihn.
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Seriennr. Fehler Fehlerbeschreibung
1 Storung des linken Das linke Rad dreht sich nicht, da es Uiberlastet ist. Die rote Be-
Rades triebsanzeige blinkt zweimal und ein akustisches Signal ertont.
.. Das rechte Rad dreht sich nicht, da es tiberlastet ist. Die rote
2 ag%rgsng des rechtes Betriebsanzeige blinkt dreimal und ein akustisches Signal
ertont.
. . Der Roboter wird ldnger als 1 Sekunde angehoben.
3 Stérung beim Anheben Betriebsanzeige blinkt viermal und ein akustisches Signal
des Roboters .
ertont.
. Das Vorderrad klemmt und dreht sich nicht. Betriebsanzeige
4 Stérung des Vorderrades blinkt fiinfmal und ein akustisches Signal ertont.
5 Storung der Cliff-Sen- Cliff-Sensoren funktionieren nicht. Betriebsanzeige blinkt sech-
sorenr smal und ein akustisches Signal ertont.
- Akku ist fast entladen.
6 genrtljnger Akku-Lades- Betriebsanzeige blinkt siebenmal und ein akustisches Signal
ertont.
. Linker oder rechter Sto3schutz wurde nicht wieder aktiviert .
7 Stérung des vorderen POWER-Anzeige blinkt achtmal und ein akustisches Signal
StoBRschutzes M
ertont.
. . Mittlere Biirste ist tiberlastet und funktioniert nicht. DOCKING-
8 gﬁ)rrsligg der mittleren Anzeige blinkt zweimal Betriebsanzeige blinkt siebenmal und
ein akustisches Signal ertont.
.. . . Seitenblrste ist tiberlastet und funktioniert nicht.
9 ?Stt(;rung der Seitenbi- DOCKING-Anzeige blinkt dreimal und ein akustisches Signal
ertont.
. Es liegt ein Problem mit dem Wanderkennungssensor vor.
Stérung des Wanderken- ; ! ; . : : '
10 NUNGSSeNsors error eDr(t)écrﬁlNG Anzeige blinkt viermal und ein akustisches Signal
Der Gebldasemotor ist Giberlastet und funktioniert nicht.
11 Storung des Gebldses DOCKING-Anzeige blinkt fiinfmal und ein akustisches Signal
ertont.
- w Staubbehalter ist nicht eingesetzt.
Kein Staubbehal- ; h . - )
12 ter-Fehleranzeige DOCKING-Anzeige blinkt sechsmal und ein akustisches Signal
ertont.
Roboter ist nicht richtig mit der Dockingstation verbunden.
13 Ladefehler DOCKING-Anzeige blinkt siebenmal und ein akustisches Signal

ertont.
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EN

FR

ES

IT

DE

NL

PT

RO

BG

cs

SK

UK

EL

The languages NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK and EL are included in the safety instructions.

Les langues NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK and EL sont disponibles dans la notice de
sécurité .

Losidiomas NL, PT, RO, BG, CS, SK, UKy EL estan disponibles en el manual de seguridad.

Le lingue NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK e EL sono disponibili nel manuale di sicurezza.

Die Sprachen NL, PT, RO, BG, CS, SK, GB und EL sind in den Sicherheitshinweisen
erhiltlich.

De talen NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK en EL zijn in de veiligheidshandleiding beschikbaar.

Estao disponiveis as linguas NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK e EL no manual de seguranca.

Limbile NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK si EL sunt disponibile in instructiunile de siguranta.

NL, PT, RO, BG, SK, SK, UK v EL e3uimTe ca HanvuuHu B npeaynpexxaeHmeTo 3a 6e30nacHoOCT.

Jazykové verze NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK a EL jsou k dispozici v bezpecnostnich pokynech.

Jazyky NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK a EL su k dispozicii v bezpe¢nostnom oznameni.

[HCTpYKLUito 3 TexHiKM Ge3nekun nepeknageHo Ha Taki mosu: NL, PT, RO, BG, CS, SK, YKP
n EL.

Ot odnyiec acpaleiag eival Siabéopec otic y\wooeg NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK kat EL.
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