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FR Veuillez lire attentivement le livret “Consignes de sécurité et d’utilisation” avant la premiére utilisation / EN
Please read carefully the “Safety and use instructions” booklet before first use / DE Lesen Sie vor dem erstmaligen
Gebrauch aufmerksam die Broschiire ,Sicherheits- und Bedienungshinweise” durch. / NL Gelieve vo6r het eerste
gebruik aandachtig het boekje met de veiligheids- en gebruiksvoorschriften door te nemen / ES Lea detenidamente
el libro «Instrucciones de seguridad y de uso» antes de utilizar el aparato por primera vez / PT Leia atentamente o
manual «Instru¢des de seguranca e utilizagdo» antes da primeira utilizacdo / IT Leggere con attenzione il libretto
“Norme di sicurezza e d'uso”al primo utilizzo / RO Inainte de prima utilizare, cititi cu atentie, Instructiuni de siguranta
si de utilizare” / BG Mons, npoueteTe BHUMaTENHO KHUXKaTa PbKOBOACTBO 3a ynoTpeba npeamn nbpBoHavanHa
ynotpeba / CS Pred prvnim pouzitim si, prosim, peclivé prostudujte ,Bezpecnostni pokyny pro pouziti“ / SK Pred
prvym pouzitim si pozorne precitajte ,Bezpecnostné pokyny pre pouzitie” / UK lMNepepn nepLumm BUKOPUCTaHHAM
YBaXHO NpouunTaiiTe NoCibHUK «MpaBuna TeXHiKM 6e3mnekun Ta pekomeHzaLii LWoao BuKopuctaHHa» / EL MNMapakaAovpe
Slafdote mMpooekTIKA TO BIBALAPAKL 08NYIWV ACPANEING Kat 08NV XPHONG TPV XPNOIOTIOINCETE YIA TTIPWTN @OPAa
To TTpoiov / SR Pre prve upotrebe, paZljivo procitajte brosuru,Bezbednosna i uputstva za upotrebu” / HR Prve prije
upotrebe pazljivo procitajte knjizicu,Sigurnosne upute i upute za uporabu”/ HU Az elsé hasznalat el6tt figyelmesen
olvassa el a,Biztonsagi és hasznalati utasitasok” cimu kézikdnyvet

FR Pour plus d'informations / EN For more information / DE Weitere Informationen / NL Voor meer informatie / ES
Para mas informacion / PT Para mais informacdes / IT Per ulteriori informazioni / RO Pentru informatii suplimentare,
accesati / BG 3a noBeye unpopmaums / CS Vice informaci naleznete zde / SK Pre viac informécii / UK ina otprimaHHs
peTanbHiwoi iHnpopmauii / EL Na mepioootepeg mAinpogpopies / SR Za vise informacija / HR Vise informacija / HU

Tovabbi informacidk
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FR Votre robot peut rencontrer des difficultés sur les tapis : s'il a des franges trop épaisses ou de longs poils, s'il est trop léger (ex: tapis de salle de bain) / EN Your robot may encounter
some difficulties on carpets: with fringes, too thick, with long piles, too light (ex: bathroom carpet) / DE Es kann vorkommen, dass Ihr Roboter auf Teppichboden Probleme hat: Fransen, zu dick,
langflorig, zu leicht, schwarze Farbe / NL Uw robot kan tijdens een werking op vloerbekleding (met franjes, te dik, hoogpolig, te licht, zoals een badkamermat) problemen ondervinden /
ES Su robot puede tener problemas con las alfombras: con flecos, demasiado gruesas, de pelo largo, excesivamente ligera (por ejemplo la alfombra de un bafio) / PT O seu robot pode
encontrar algumas dificuldades em carpetes, com franjas, muito espessas, com pélo grande, muito leve (como os tapetes da casa de banho) /IT Il robot potrebbe avere qualche difficolta
sui tappeti con frange, troppo spessi, a pelo lungo, troppo leggeri (ad es. i tappetini da bagno) / RO Este posibil ca robotul dumneavoastra sa intampine dificultati pe covoare: cu ciucurii, daca
sunt prea groase, prea lungi, prea usoare (de ex. covorasele de baie) / BG BawuAT po60T Moxe ia ce c6nbCka CbC 3aTPYAHEHWA MO KiMa: pbba Ha KUNMMa, ako € MHOTO MITTEH, C IbTbI KOCbM,
TBbpAE Nek (Hanp.: kunum B 6aHsaTa) / €S Vas robot mize mit na kobercich potize: se strapci, s koberci, které jsou pfilis silné, maji dlouhy vlas, jsou piili lehké (napf. koupelnova predlozka) / SK
Va3 robot moze mat na kobercoch tazkosti: so strapcami, s kobercami, ktoré su prilis hrubé, maju dlhy vlas, st prilis lahké (napr. Kupelfiova predlozka) / UK Po60T MoxXe 3iTKHYTUCA 3 AeAKIMI
TPYAHOLAMM NiA Yac NPUGUPaHHA KUAUMIB 3 6axpOMOI0, AIKLLO BOHM 3aHAATO TOBCTI, 3 AOBMMM BOPCOM ab0 3aHAATO NerKi (HanpyKnag, KaMMKKU Ans BaHHOI KimHatw). / EL To poumdt propei
va Kiveitat SUoKoAa mavw o Xaid: XaMd e Kpoaata, oAU Tiaxid XaAid, XaMd pue pakpu méNoG, TOND eEha@ptd xahd (.., XaAdkia pumaviov). /SR Vas robot moze da ima poteskoca na tepisima
sa resama ili dugackim nitima, tepisima koji su previse debeli ili lagani (npr. prostirka za kupatilo) / HR Vas robotski usisiva¢ moze naici na poteskoce na tepisima koji imaju resice, koji su
predebeli, imaju dugacke dlacice, koji su prelagani (npr. tepih za kupaonicu) / HU Eléfordulhat, hogy a robot rojtokkal rendelkezé, til vastag, hosszu szali vagy tul konny( szényegen (példaul
fiirdészobaszényegen) haladva nehézségekbe Utkozik
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Dust bin release button
LDS laser distance sensor
Protection strip

Control button

Recharge / Spot cleaning
Power / Start Pause

o

Bouton de déverrouillage
du bac a poussiere
Capteur de distance

laser LSD

Bande de protection
Bouton de commande
Recharge/nettoyage
ponctuel
Alimentation/Démarrage
pause

Botdn de desbloqueo del
deposito de suciedad
Sensor de distancia laser LSD
Tira protectora

Botdn principal

Recarga para limpieza de
zonas especificas

Botoén de encendido y
apagado de la maquina

Pulsante dirilascio del
contenitore della polvere
Sensore di distanza laser LSD
Striscia di protezione
Pulsante principale
Ricarica pulizia regionale
Accensione e spegnimento

della macchina

Taste fiir

Staubbehdlterentriegelung

Laser-Abstandssensor
Schutzstreifen

Master-Taste

Ladetaste / Punktuelle
Reinigung

Netzschalter / Start-Pause-Taste

Ontgrendelknop van
stofreservoir
LDS-laserafstandssensor
Beschermstrip
Hoofdknop
Opladen/Lokaal reinigen
Reinigen of aan/uit-knop

Botdo de libertagao do
deposito do pd

Sensor laser LSD a
distancia

Tira de protecao

Botao de controlo
Recarga/Limpeza
localizada

Ligar/Pausa do arranque

Buton de eliberare recipient
de praf

Senzor de distanta laser LSD
Banda de protectie

Buton master

Reincdrcare curatare regionala
Pornire sau oprire alimentare

aparat pentru curdtare

ByToH 3a 0cBOGOXAaBaHe

Ha KOHTelHepa 3a npax
LSD nasepeH ceH3op 3a
pascTosHye

3alWTHa NeHTa
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InaseH 6yTOH
[Mpe3apexnaHe Ha
MOYVCTBAHETO MO PErVOHN
BkntoueHa vnu n3kntoueHa
MOYMCTBALLIA MOLLHOCT Ha
MaLuvHaTa

Tlacitko uvolnéni zasobniku
na prach

Laserovy snimac vzdalenosti
Ochranny prouzek

Ovladaci tlacitko

Nabiti pri ¢isténi oblasti
Zapnuti a vypnuti isténi

Tlacidlo pre uvolnenie nadoby
na prach

Laserovy snimac vzdialenosti
LSD

Ochranny pasik

Hlavné tlacidlo

Nabijanie miestneho Cistenia
Cistenie napajania na alebo
mimo zariadenia

KHonka BigkpuTTA
nMno36ipH1Ka

JlazepHui1 fatumk BigCTaHi
3axu1cHa CTpivka

OcHOBHa KHOMKa
MNig3apagka ana
NPOAOBXKEHHS OUMLLEHHSA 30H
BBiMKHEHHs 260 BUMKHEHHSI
OUMLLEHHA

Kouuri amaogpdhiong
Soxeiou oKovNG
AlcOntrpac anootaong
Aéep (LSD)
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Kopio koupmi

EmavagdpTtion / KaBapiopog
TIEPIOXNG
Evepyomoinon/amevepyormoinon
kaBapIopoU GUOKEUNG

Dugme za otpustanje
posude za prasinu

LSD laserski senzor udaljenosti
Zastitna traka

Glavno dugme

Punjenje i ¢iS¢enje regije
Ukljucivanje i iskljucivanje
napajanja masine za cis¢enje

Tipka za otpustanje
spremnika za prasinu
Laserski senzor za udaljenost LSD
Zadtitna traka
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Glavna tipka

Ponovno punjenje ¢is¢enja
po regijama

Cidcenje Ukljucivanje ili

iskljucivanje uredaja

Portartaly kioldégombja
LSD lézeres tavolsagérzékeld

Védécsik
Fékapcsold

Feltoltés regiondlis takaritas

Tisztitas gép be- vagy
kikapcsolasa

EN:
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Paste area
Seepage outlet
Water inlet
Water tank Lock
Reset button
Dust bin cover
Dust bin bracket
Pleated filter
Sponge filter

10. Filter net bracket
11. Dust bin

o w
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Zone de collage

Sortie d'infiltration
Arrivée d'eau

Verrouillage du réservoir
deau

Bouton de réinitialisation
Couvercle du baca
poussiére

Support du bac a poussiere
Filtre plissé

Filtre éponge

Support du filet de filtrage
Bac a poussiere

www.robotworld.ro

Areade carga

Salida de filtracion
Toma de agua

Bloqueo del deposito de agua
Boton de reinicio

Tapa del depésito de
suciedad

Soporte del depésito de
suciedad

Filtro plisado

Filtro de espuma
Soporte de red del filtro
Depésito de suciedad
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Area per la cera

Sbocco di uscita liquidi
Ingresso dell'acqua

Fibbia per appendereil
serbatoio dell'acqua

Foro di ripristino
Coperchio del contenitore
della polvere

Staffa per il contenitore della
polvere

Filtro pieghettato

Filtro in spugna

Staffa per la rete del filtro
Contenitore dello sporco

Einfligebereich
Versickerungsablauf
Wasserzulauf
Wassertankhalterung
Reset-Offnung
Staubbehalterabdeckung
Staubbehalterhalterung
Faltenfilter
Schwammfilter
Filternetzhalterung
Schmutzbehdlter

Plakgebied
Wateruitlaat
Waterinlaat

Hendel waterreservoir
Resetopening
Afdekgebied van
stofreservoir

Beugel van stofreservoir
Gevouwen filter
Sponsfilter
Filterbeugel
Afvalreservoir

Area de utilizacio

Canal de descarga

Entrada de 4gua

Fecho do depdsito de dgua
Botéo de reposicao

Tampa do depésito do pd
Suporte do depdsito do pd
Filtro plissado

Filtro de esponja

Suporte de filtro em rede
Depdsito do po

AWN_@—==0VKONOWU
PWN SR S0P N

[

N

= O

—_
—_

OVRONOIUEWN=M
w0

m_\_l
Ao

N =

OV ®ONOW

Zona lipire

lesire scurgere

Admisie apa

Catarama agatare rezervor
de apa

Orificiu de resetare

Capac recipient de praf
Consola recipient de praf
Filtru plisat

Filtru burete

Consola plasa filtru

Recipient de praf

30Ha Ha nacTrpaHe
M3xop 3a oTTuyaHe

Bxop 3aBoga

Xarnka 3a okauBaHe Ha
pe3epBoapa 3a Boga
OTBOp 3a HynMpaHe
Kanak Ha KoHTelnHepa 3a
npax

Ckoba Ha KoHTellHepa 3a
npax

MNnncnpan duntop
OunTbpHa rbba

Ckoba Ha ¢punTbpHaTa
Mpexa

KoHTelHep 3a oTnagbum

Oblast pasty

Filtracni vystup

Pfivod vody

Visici spona nadrzky na vodu
Resetovaci otvor

Kryt zasobniku na prach
Drzak zasobniku na prach
Skladany filtr

Houbovity filtr

Sitovy drzak filtru
Zasobnik na prach

Prilepenie oblasti
Vystup pre presakovanie
Privod vody

Visiaca spona nadrze na
vodu

Otvor na resetovanie
Kryt nddoby na prach
Drziak nddoby na prach
Skladany filter
Spongiovy filter

www.robotworld.ro
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. Sietovany drziak filtra
. Nadoba na odpad

O6nacTb BCTaBKM
BunyckHuia otBip
OTBip AnA Bogn
3acTibka anAa pesepyapa
ana sogu

OTBip CKMAAHHA
Kpuiuka nuno36ipHuka
KpinnenHa ana
nMno36ipHNKa
TodposaHuii GinsbTp
MoponoHosui $inbTp
KpinneHHa ana citku
oinsTpy
CMITTE36IPHUK

Meploxn mMKOANNONG
'E€od0o¢ Siapporg

Eicobog vepou

KoUunwpa Soxegiou vepou
Onn emavagopdg
Kéhuppa Soxeiou okdvng
Bpayiovag Soxeiou okovng
Mtuxwtd eiktpo

DiXtpo opouyyaplwv
Bpayiovag Sixtuol giktpou
Aoxegio amoppIpATwy

Podrugje lepljenja

Izlaz za curenje

Dovod vode

Kuka za kacenje rezervoara
zavodu

Otvor za resetovanje
Poklopac posude za prasinu
Drzac posude za prasinu
Rebrasti filter

Sunderasti filter

Mrezasti drzac filtera
Posuda za prasinu

Podrugje za lijepljenje

Izlaz za istjecanje

Ulaz za vodu

Viseca hvataljka

Poklopac spremnika za
prasinu

Nosac spremnika za prasinu
Naborani filtar

7
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Spuzvasti zastitni filtar 10. SzGréhalé tartdja
Mrezasti nosac filtra 11. Portartély
Spremnik za prljavstinu

Pasztazasi terilet
Szivargasi kimenet
Vizbetolté nyilas
Viztartaly akasztécsatja
Visszadllitasi nyilas
Portartaly fedele
Portartaly tartdja
Redézott szlird
Szivacsos sz(iré

EN

FR

ES

IT

DE

Connect the power cord to the main socket and plug the adaptor to the power jack on the side
of the docking station. The docking station indicator is always on and goes off when the robot
is plugged in.

Branchez le cordon d'alimentation sur la prise secteur et branchez lI'adaptateur sur la prise
d'alimentation située sur le c6té de la station d’accueil. Le voyant de la station d'accueil est
toujours allumé et s'éteint lorsque le robot est branché.

Conecta el cable eléctrico a la toma de corriente principal y conecta el adaptador a la toma
de alimentacién situada en el lateral de la base de carga. El indicador de la base de carga esta
siempre encendido y se apaga cuando el robot estd conectado

Collegareil cavo dialimentazione. Nascondereil cavo in eccesso nell’alloggiamento. Lindicatore

luminoso della stazione di ricarica & sempre acceso e si spegne durante la ricarica

SchlieBen Sie das Netzkabel an und verbinden Sie das Netzteil mit der Anschlussbuchse an der
Seite der Ladestation. Die Anzeige der Ladestation ist immer eingeschaltet und erlischt beim
Laden.

www.robotworld.ro 8
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Sluit het netsnoer aan. Stop het teveel aan snoer in de opening. Het indicatielampje van het
oplaadstation brandt altijd en gaat uit wanneer de robot wordt opgeladen

Ligue o cabo de alimentacdo a tomada principal e ligue o transformador a tomada de
alimentacdo na parte lateral da estacao de base. O indicador da estacdo de base esta sempre
aceso e apaga-se quando o robo estd ligado a corrente.

Conectati cablul de alimentare. Puneti excesul de cablu in fanta. Indicatorul statiei de incarcare

este intotdeauna pornit si se opreste in timp ce robotul se incarca

CB'bp)KeTe 3axpaHBawunA kaben. MocTaseTte YOBJKUTENHNA Kaben B OTBOpa. MHAI/IKaTOp'bT Ha
3apAfHaTa CTaHUMA BUHArun e BKAto4YeH 1 ce N3KJIo4YBa Mo Bpeme Ha 3apeXxjaHe

Pfipojte napdjeci kabel. Prebyvajici kabel zastréte do zdifky. Kontrolka nabijeci stanice vzdy
sviti a pfi nabijeni zhasne.

Pripojte napdjaci kadbel. Vlozte prec¢nievajuci kabel do strbiny. Kontrolka dokovacej stanice
stale svieti a pri nabijani zhasne

MNip’epHanTe WHyp XnBneHHA. NMoMicTiTb 3aliBWIA WHYP Y BiACiK. IHAMKaTop 6a3u nia3apagKku
3aBXAW CBITUTbCA. BiH BUMMKAETLCA TiNbKM Nif Yac nig3apagku npucTpoto.

Juvdéote 1o NAEKTPIKO KaAwd1o0. TomoBetrote To Kahwdio mou mpoegéxel otnv umodoxn. H
€vdel€n Baong eopTioNng gival TAVTA EVEPYOTIOINKEVN KAl QTTEVEPYOTIOLEITAL OTAV N CUOKEUN
@opTilel

Povezite kabl za napajanje. Stavite visak kabla u slot. Indikator stanice za punjenje je uvek
uklju¢en i isklju¢uje se prilikom punjenja

Spojite strujni kabel. Visak kabela stavite u otvor. Indikator priklju¢ne stanice za punjenje uvijek
je uklju¢en i isklju¢uje se tijekom punjenja

Csatlakoztassa a halozati kabelt. Ha tul hosszu a kabel, tegye a nyilasba. A toltédokk jelzé6fénye
mindig vildgit, és toltés kdzben kialszik

www.robotworld.ro 9
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To place the docking station, make sure there is an empty area of 0.5m on each side and 1.5m
in front of the docking station. Do not install the docking station near stairs.The cable must
be tight. Always place the docking station on hard floor. Do not place the docking station on
carpet.

Pour placer la station d'accueil, assurez-vous qu'il existe un espace vide de 0,5 m de chaque
coté et de 1,5 m devant la station d'accueil. N'installez pas la station d'accueil prés des escaliers.
Le cable doit étre serré. Placez toujours la station d’accueil sur un sol dur. Ne placez pas la
station d'accueil sur un tapis.

Para colocar la base de carga, asegurate de que haya un édrea vaciade 0,5 macadaladoy 1,5m
delante de la base de carga. No instales la base de carga cerca de las escaleras.

El cable debe estar extendido. Coloca siempre la base de carga en un suelo duro. No coloques
la base de carga sobre una alfombra.

Per il posizionamento della base di ricarica, assicurarsi di lasciare un‘area vuota di 0,5 m ai lati e
1 m di fronte alla base. Non posizionare la base in prossimita di scale. |l cavo deve essere teso.
Posizionare la base di ricarica su un pavimento duro. Non posizionare la base su un tappeto.

Achten Sie beim Aufstellen der Ladestation darauf, dass an beiden Seiten ein freier Bereich von
0,5 m und an der Vorderseite der Ladestation von 1,5 m befindet. Stellen Sie die Ladestation
nicht in der Nahe von Treppen auf.Das Kabel muss gestrafft sein. Stellen Sie die Ladestation
immer auf harten Untergrund. Stellen Sie die Ladestation nicht auf Teppichboden auf.

Plaats het oplaadstation in een omgeving met een vrije ruimte van 0,5m aan weerskanten en
1m aan de voorkant van het oplaadstation. Installeer het oplaadstation niet in de buurt van
een trap. De kabel moet strak zijn. Plaats het oplaadstation altijd op een harde ondergrond.
Plaats het oplaadstation niet op tapijt.

www.robotworld.ro 10
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Para colocar a estacao de base, certifique-se de que existe uma érea vazia de 0,5 m de cada
lado e 1,5 m de frente para a estacdo de base. Nao instale a estacdo de base perto de escadas.
O cabo tem de ficar esticado. Coloque sempre a estacao de base num piso duro. Nao coloque
a estacao de base sobre alcatifa.

Pentru a amplasa statia de incdrcare, asigurati-va ca exista un spatiu gol de 0,5m in partile
laterale si Tm in fata statiei de incdrcare. Nu instalati statia de incarcare in apropierea scarilor.
Cablul trebuie sa fie tensionat. Intotdeauna amplasati statia de incarcare pe pardoseala dura.
Nu instalati statia de incarcare in apropierea scdrilor.

3a Aa UHCTanupate JOKWHI CTaHLUATA, MbPBO Ce YBEPETE, Ye UMa NPa3HO NPOCTPAHCTBO OT
0,5 M OTCTpaH 1 1 M Npea OOKUHT CTaHUMATA. He nHCTanvpante JOKUHT CTaHUmMATa B 61130CT
[0 CcTbnbu. KabensT TpsAabBa Aia He BUCK XnabaBo. BrHarn nHctanmpante JOKUHT CTaHLMATA Ha
TBBbPA NoA. He MHCTanvpaTe AOKUHT CTAaHUMATA BbPXY KUUM.

Pokud chcete umistit dokovaci stanici, ujistéte se, Ze je kolem dokovaci stanice volny prostor
0,5 m na boku a 1T m vpiedu. Neinstalujte dokovaci stanici u schod(l. Kabel musi byt pevny. Vzdy
umistéte dokovaci stanici na pevnou podlahu. Nedavejte dokovaci stanici na koberec.

Ak chcete niekde polozit dokovaciu stanicu, uistite sa, Ze je pred dokovacou stanicou prazdny
priestor v dlzke 1 m a na boku 0,5 m. Dokovaciu stanicu neinstalujte v blizkosti schodov. Kabel
musi byt napnuty. Dokovaciu stanicu vzdy polozte na tvrdd podlahu. Dokovaciu stanicu
nedévajte na koberec.

Po3millytoum foK-CTaHLilo, NepeKkoHanTecs B HaABHOCTI BiIbHOTO Micus 360Ky Ha BigcTaHi 0,5
M 1 cnepepfy Ha BiAcTaHi 1 M Bif AoK-CcTaHLji. He BcTaHOBNIONTE AOK-CTaHLilo nobnunsy cxogis.
lWHyp mae OyTn HaTArHYTWIA. 3aBXAWM PO3MIlLyTe [OK-CTaHLil0 Ha TBepdii nosepxHi. He
PO3MilLynTe JOK-CTAHLi0 Ha KUAUMI.

TomoBetriote T BAon @opTIoNG €10l WOTE va UTTAPXEL 0,5 pETPo eAeUBepOCg Xwpog Se€Id Kat
aploTtepd amo tn Baon Kat 1 p€Tpo eAeUBEPOC XWPOG UIPooTd amd Tn Bdon. Mnv tomobeteite Tn
Bdon @opTiong kovtd og okalomatia. To kaAwdio pémel va gival Teviwpévo. H Bdon edptiong
npémel mavta va TonmoBeteital o okAnpd Samedo. Mnv TonoBeteite Tn Bdon @oépTIONG MAVW
o€ XML

Da biste postavili baznu stanicu, vodite ra¢una da postoji prazan prostor od 0,5m sa strane i
1,5m ispred bazne stanice. Nemojte postavljati baznu stanicu blizu stepenica. Kabl mora da
bude zategnut. Uvek postavljajte baznu stanicu na tvrd pod. Nemojte postavljati baznu stanicu
na tepih.
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Prije nego $to stavite stanicu za punjenje provjerite imate li dovoljno praznog prostora, odnosno 0,5
m sa strane i 1,5 m ispred stanice za punjenje. Stanicu za punjenje nemojte stavljati blizu stepenica.
Kabel mora biti zategnut. Stanicu za punjenje uvijek stavljate na tvrdi pod. Stanicu za punjenje

nemoijte stavljati na tepih.

A dokkoloallomas elhelyezésekor lgyeljen arra, hogy a dokkoldallomas két oldaldn 0,5m,
elétte pedig 1,5m szabad hely legyen. A dokkolédllomast ne helyezze |épcsé kozelébe.
A kabelnek feszesnek kell lennie. A dokkoléallomést mindig kemény padlén helyezze el.

A dokkolééllomast ne helyezze a szényegre.

www.robotworld.ro 12
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Place the robot on the docking station: the charging plate of the robot must touch those on the
docking station. The buttons will then light up white, and the power indicator on the docking
station changes from bright to dark.

Placez le robot sur la station d'accueil : la plaque de charge du robot doit étre en contact avec
celle de la station d'accueil. Les boutons s'allument ensuite en blanc, et le voyant d'alimentation
de la station d'accueil passe du clair au sombre.

Coloca el robot en la base de carga: la superficie de carga del robot debe estar en contacto con
la de la base de carga. Los botones se iluminardn en blanco y el indicador de la base de carga
se apagara.

Collegare il robot alla stazione di ricarica: la piastra di ricarica sul robot deve toccare le piastre
posizionate sulla stazione di ricarica. Lindicatore luminoso ad anello diventa blu e l'indicatore
di alimentazione sulla stazione di ricarica passa da luminoso a spento

Platzieren Sie den Roboter auf der Ladestation: Die Ladeplatte des Roboters muss die der
Ladestation beriihren. Der Leuchtring leuchtet nun blau auf und die Betriebsanzeige der
Ladestation wechselt von hell zu dunkel.

Plaats de robot op het oplaadstation. Zorg ervoor dat de oplaadcontacten van de robot contact
maken met de oplaadsensoren van het oplaadstation. Het indicatielampje wordt blauw en het
aan/uit-lampje op het oplaadstation wordt donker.

Coloque o robot na estacdo de base: as placas de carregamento do robot tém de tocar nas
placas da estacdo de base. Em seguida, os botdées acendem a branco e o indicador da bateria
na estacdo de base muda de claro para escuro.

Asezati robotul pe statia de incdrcare: placa de incdrcare a robotului trebuie sd le atingad pe
cele de pe statia de incércare. Indicatorul circular va lumina apoi albastru, iar indicatorul de
alimentare de pe statia de incdrcare se schimba din luminos in intunecat

MocTtaBeTe poboTa BbPXy 3apsAHaTa CTaHUMA: 3apekaallata njoya Ha pobota TpsabBa Aa
[OKOCBa Te31 Ha 3apAfHaTa cTaHuuA. ToraBa MHAMKATOPBT Ha NPBbCTEHA Le CBETHE B CUHBO 1
VHAVKATOPBT 32 MOLLHOCT Ha 3apAfHaTa CTaHLMA e ce MPOMEHN OT CBETH/ Ha TbMeH

Umistéte roboticky vysava¢ na nabijeci stanici: nabijeci deska na vysavaci se musi dotykat
desky na nabijeci stanici. Kruhové kontrolka se poté rozsviti modie a kontrolka napdjeni na
nabijeci stanici zhasne.

Polozte robot na dokovaciu stanicu: nabijacie platne na robotovi sa musia dotykat platni na
dokovacej stanici. Kruhové kontrolka sa potom rozsvieti namodro a farba kontrolky napéjania
na dokovacej stanici sa zmeni zo svetlej na tmavu

www.robotworld.ro 13
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MomicTiTb poboTa Ha AOK-CTaHUio: 3apsaHa nnacThHa PoboTa NMOBUHHA TOPKATUCA TUX, XTO
3HaxoAWTbCA Ha

[OK-CTaHUiA. [oTiM KHOMKM 3aropaTbca 6innm, a iHAMKATOP XXMBNEHHA Ha AOK-CTaHLT

CTaHLiA 3MIHIOETbCA 3 ACKPABOI Ha TEMHY.

TomoBeTr0TE TO PoumdT 0TN BAon clvdeonc: N TAAKA GOPTIONG TOU POUTTOT TIPETEL va ayyilel
€Keiveg Tou BpiokovTtal oTo

Bdon ouvdeonc. tn ouvéxela, Ta koupumid B8a avdpouv Aeukd kat n évdelén 1oxvog otn Bdon
ouvdeong

0 0TaBuS6C alNalel amd PWTEIVO O OKOTASL.

Postavite robota na stanicu za punjenje: ploca za punjenje robota mora da dodiruje ploce
stanice za punjenje. Kruzni indikator ¢e zasvetleti plavom bojom, a indikator napajanja na
stanici za punjenje se menja iz svetle u tamnu boju.

Robotski usisivac stavite na priklju¢nu stanicu za punjenje: plo¢a za punjenje robotskog
usisiva¢a mora dodirivati one na priklju¢noj stanici za punjenje. Prstenasti indikator zasvijetlit
ce plavo, a indikator na priklju¢noj stanici za punjenje promijenit e se iz svijetlog u tamno.

Helyezze a robotot a toltédokkra. A robot toltélemezének érintkeznie kell a téltédokkon [évé
toltélemezekkel. A gylri jelzéfénye ekkor kéken kezd vildgitani, és a tapellatas toltédokkon
1évé jelz6fénye vilagosrol sotétre valt.

In order to extend the battery lifespan, always keep the robot charging on the docking station
while not using it.

When not using the vacuum cleaner for a long time, please fully charge the battery switch off
the robot and store the robot in a cool dry place.

Pour prolonger la durée de vie de la batterie, laissez toujours le robot en charge sur la station
d’accueil lorsque vous ne |'utilisez pas.

Si vous n'utilisez pas l'aspirateur pendant une longue période, chargez complétement la
batterie, éteignez le robot et rangez-le dans un endroit frais et sec.

Para prolongar la vida util de la bateria, mantenga siempre el robot cargdndose en la estacion
de carga, mientras no lo utilice.

Cuando no utilice el robot aspirador durante un periodo prolongado de tiempo, cargue
completamente la bateria y, a continuacién, sdquela y guardela en un lugar fresco y seco.

www.robotworld.ro 14
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Per prolungare la durata di vita della batteria, mantenere il robot collegato alla base di ricarica
quando non € in uso.

In previsione di un lungo periodo di inutilizzo dell’aspirapolvere, ricaricare completamente la
batteria, quindi estrarla e riporla in un luogo fresco e asciutto.

Um die Nutzungsdauer des Akkus zu verldngern, lassen Sie den Roboter immer auf der
Ladestation, wenn er nicht benutzt wird.

Wenn Sie den Staubsauger fiir langere Zeit nicht benutzen werden, laden Sie den Akku bitte voll
auf, entnehmen Sie ihn dann und lagern Sie Gerat und Akku an einem kiihlen, trockenen Ort.

Voor een langere levensduur van de batterij, laat de robot altijd op het oplaadstation om de
batterij op te laden wanneer niet in gebruik.

Als u de stofzuiger gedurende een langere periode niet gebruikt moet u de accu volledig
opladen, hem vervolgens verwijderen en hem op een koele, droge plek bewaren.

De modo a prolongar a vida util da bateria, mantenha sempre o robot a carregar na estacdo de
base quando néo o utilizar.

Quando nao utilizar o aspirador durante um longo periodo de tempo, carregue por completo
a bateria, desligue o robot, e guarde-o num local fresco e seco.

Pentru a prelungi durata de viatd a bateriei, intotdeauna mentineti robotul pe statia de
incdrcare cand nu este utilizat.

Cand nu folositi aspiratorul pentru o perioada lungd de timp, va rugam incércati complet
bateria, apoi scoateti-o si pastrati-o intr-un loc uscat si racoros.

3a [a yOb/mKUTe KMBOTa Ha 6aTepunATa, BYHaru ocTaBsinTe poboTa fja ce 3apeXkaa Ha [JOKUHT
CTaHUMATA, KOraTo He ro 13non3BeaTe.

AKO HAMa Aia U3non3Bate NpaxocMyKadkaTa NPOgbIIKUTENHO BPeMe, MOJIs, 3apefeTe Hamb/IHO
6aTepusTa, Cnef ToBa A OTCTPAHETe U NprbepeTe Ha XJTAAHO, CYXO MACTO.

Pokud chcete prodlouzit zivotnost baterie, vzdy nechejte robota nabijet v dokovaci stanici,
pokud ho nepouzivate.

Pokud nebudete vysava¢ delsi dobu pouzivat, baterii pIné nabijte, vyjméte ji a ulozte na
chladném a suchém misté.

Ak chcete predizit Zivotnost batérie, vzdy nechajte robot nabijat na dokovacej stanici, kym ho
nepouzivate.

Ak nebudete vysavac¢ dlhsiu dobu pouzivat, Uplne nabite akumulator, potom ho vyberte a
uloZte na chladnom a suchom mieste.

LLlo6 npofoBXnTK CTPOK CIYXKOU aKyMynsaTopa, 3aBXAU TpumaiiTe poboTa Ha 3apafHii LoK-
CTaHUii, KON He BUKOPUCTOBYETE 0rO0.

AKWo BM He nnaHyeTe KOPUCTYBaTUCA MUIOCOCOM YMPOLOBX TPMBANOro yacy, MOBHICTIO
3apAfiTb aKyMynATop, NOTIM BUTATHITb Oro 11 36epiraiiTe B NPOXON0AHOMY CyXOMY MicLyi.

www.robotworld.ro 15
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MNa va mapatabei n didpkela (wWAG TNG UIMaTaPIacg, To POUTTOT TTPETEL VA TTAPAUEVEL OTN Bdon
@opTiong étav Sev XpnOoIUOTIOLETAL.

Av Sgv TTPOKELTAL VO XPNOIUOTIOINCETE TNV NAEKTPIKY) OKOUTIA Yia peydho Siaotnua, @optiote
TANPWC TNV UIATapia, AQAIPECTE TNV ammd Tn GUOKEUT Kal QUAAETE TN o€ SpPOCEPO XWPO, XWPIG
uypaoia.

Da biste produzili radni vek baterije, robot uvek treba da se puni na baznoj stanici dok se ne
koristi.

Kada necete dugo koristiti usisivac, potpuno napunite bateriju, iskljucite robot i stavite robot
na hladno i suvo mesto.

Kako biste produzili vijek trajanja baterije, robota uvijek drzite na stanici za punjenje i punite
ga dok ga ne rabite.

Kada neko vrijeme ne rabite usisiva¢, u potpunosti napunite bateriju, iskljucite robot i spremite
ga na hladno i suho mjesto.

Ha nem haszndlja, az akkumuldtor élettartamdanak novelése érdekében a robotot mindig tartsa
a dokkoléallomason.

Ha hosszu ideig nem hasznalja a porszivét, toltse fel teljesen az akkumulatort, kapcsolja ki a
robotot, és tarolja azt h(ivos, szaraz helyen.

www.robotworld.ro 16
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The robot has drop sensors to detect stairs and gaps. The robot will change direction when
detecting them.

In order to correctly detect the floor level difference, make sure there are no objects (bags,
shoes...) on the floor next to gaps, stairs or on the stairs’ steps.

The robot near stairs without objects | () .

The robot near stairs with shoes, bags or other objects (the robot will not properly detect
the stairs and therefore fall).

Le robot dispose de capteurs de chute pour détecter les escaliers et les espaces. Le robot
change de direction lorsqu'il les détecte.

Afin de détecter correctement la différence de niveau du sol, assurez-vous qu'il ny a pas d'objets
(sacs, chaussures...) sur le sol a coté des espaces libres, des escaliers ou sur les marches. Le
robot pres des escaliers sans objets .

Le robot a proximité des escaliers avec des chaussures, des sacs ou autres objets (le robot
ne détectera pas correctement les escaliers et par conséquent tombera).

El robot tiene dos sensores anticaidas para detectar escaleras y huecos. El robot cambiara de
direccion cuando los detecte.

Para detectar correctamente cualquier diferencia en el nivel del suelo, asegurese de que no
hay ningun objeto bolso, zapatos, ... en el suelo junto a un hueco, escalera o en los escalones.
El robot cerca de escaleras sin objetos .

El robot cerca de escaleras con zapatos, bolsas u otros objetos (el robot no detectara
correctamente las escaleras y caerd).

www.robotworld.ro 17
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Il robot & dotato di sensori anticaduta che rilevano scale e fessure. Il robot cambiera direzione
se lerileva.

Affinché il robot rilevi correttamente la differenza di livello tra due superfici, assicurarsi che sul
pavimento in prossimita di fessure e scale, o sugli scalini, non siano presenti oggetti (borse,
scarpe, ecc.).

Il robot in prossimita di scale senza oggetti .

Il robot in prossimita di scale con scarpe, borse o altri oggetti (il robot non rileva
correttamente le scale e cade).

Der Roboter ist mit Absturzsensoren versehen, um Treppen und Zwischenrdaume zu erkennen.
Der Roboter dandert die Richtung, wenn er Treppen oder Zwischenrdume erkennt.

Damit der Roboter Unterschiede in der FuBbodenhohe korrekt erkennen kann, stellen
Sie bitte sicher, dass sich keine Gegenstande (Taschen, Schuhe ..) auf dem Boden neben
Zwischenrdumen, Treppen oder auf den Stufen von Treppen befinden.

Der Roboter in der Ndhe von Treppen ohne Gegenstande | () .

Der Roboter in der Ndhe von Treppen mit Schuhen, Taschen oder anderen Gegenstanden
(Der Roboter kann die Treppe nicht richtig erkennen und daher herunterfallen).

De robot is voorzien van valsensoren om trappen en openingen te detecteren. De robot
verandert van richting zodra deze worden gedetecteerd.

Om het verschil in vloerniveau juist te kunnen detecteren, zorg dat er zich geen voorwerpen
(tassen, schoenen,...) op de vloer naast de opening, trap of op de treden van de trap bevinden.
De robot nadert een trap zonder voorwerpen | () .

De robot nadert een trap met schoenen, tassen of andere voorwerpen (de robot zal de
trap niet juist detecteren en van de trap vallen).

O robot tem sensores de queda para detetar escadas e espacos vazios. O robot muda de
direcdo quando os detetar.

De modo a detetar corretamente a diferenca nos niveis do piso, certifique-se de que ndo ha
objetos (sacos, sapatos...) no chado perto dos espacos vazios, escadas ou degraus das escadas.
O robot esta perto das escadas sem objetos .

O robot estd perto das escadas com sapatos, sacos ou outros objetos (o robot nao deteta
corretamente as escadas e acaba por cair).

www.robotworld.ro 18
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Robotul este echipat cu senzori de cadere pentru a detecta scarile si spatiile goale. Robotul isi
va schimba directia cand le va detecta.

Pentru a detecta corect diferentele de nivel ale solului, asigurati-véd ca pe solul din apropierea
spatiilor goale, a scérilor sau pe treptele acestora nu se afld obiecte (genti, incaltdminte...).
Robotul in apropierea scérilor fara obiecte @

Robotul in apropierea scdrilor cu incaltaminte, genti sau alte obiecte (robotul nu va detecta
corect scdrile, si astfel va cadea).

Po6oTbT pasnonara CbC CeH30pU NPOTYB NafiaHe, 3a Aa Pa3no3HaBa CTbAOM Unu Jynku. AKo
TOBa Ce CJlyyw, Liie MPOMEHU NOoCcoKaTa CU Ha [IBUXKEHME.

3a fla OTUMTa NPABUIHO PA3fIMKNUTE B HMBATa Ha MOAQ, YBEPETe Ce, ue HAMa NpeaMeTu (YaHTu,
06yBKW...) N0 noaa B 61M30CT JO AYMKM, CTAOW UK MO CTbanata Ha CTbibuTe.

Po60oTbT B 611130CT J0 CTH/I6M 63 NpegmeTn .

Po6oTbT B 6nM30CT A0 CTHNOGU C 0O6YBKWU, YaHTV AW APYry MpeameTu (po60OTHT HAMA
NpaBUHO [a pa3no3Hae CTbbuTe U We nagHe).

Robot ma senzory padu, které zaznamenaji schody a Stérbiny. Robot zméni smér, jakmile je
zaznamena.

Aby spravné zaznamenal rozdil v urovni podlahy, ujistéte se, ze na podlaze vedle $térbin,
schodl nebo stupnd nejsou Zadné predméty (tasky, boty ...).

Robot u schodl bez pfedmétd | (es) .

Robot u schodll s botami, taskami nebo jinymi predméty (robot nezaznamena spravné
schody a proto spadne).

Robot ma snimace poklesu na detekciu schodov a medzier. Pri ich zisteni robot zmeni smer.
Na sprévne zistenie rozdielu Urovne podlahy sa uistite, ze na podlahe vedla medzier a schodov
nie su ziadne predmety (tasky, topanky ...).

Robot v blizkosti schodov bez predmetov @ .

Robot v blizkosti schodov s topankami, taskami alebo inymi predmetmi (robot spravne
nerozpozna schody, a preto spadne).

www.robotworld.ro 19
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Po60T ocHaleHnin gaTumkamu nafiHHA ONs BUABJIEHHA CXOAiB i npoBanie. Po6oT 3MiHUTD
HanpAMOK y pasi X BuABneHHs. LLlo6 po6oT npaBunbHO Br3Ha4aB Pi3HMLIO B PiBHI mignory,
nepeKkoHarTecs, WO Ha Niasio3i nopyy i3 nepenagamuy piBHA abo cxofamy HeMae npegmeTis
(cymok, B3yTTA TOLLO).

Po6oT 6ins cxopis 6e3 npeameTis

Pob6oT 6insa cxopis i3 B3yTTAM, CyMKaMI/I abo iHWUMK nNpegmeTamm (pob6oT HenpaBunbHO
BUABNATMME CXOAM | TOMY Bnaje).

To poumdT Slabétel alodNTHPEG TTWONG TTOU AVIXVEUOUV OKOAOTIATIA KAl KEVA 0Tn dtadpoun.
Av avixvevuoel mapopola onpeia, 1o pourmot aldlel Siadpopn. Na va pmopei va aviyveloel
OwOoTA TIC VPOUETPIKEG Slaopég Tou damédou, Befaiwbdeite oTL dev UTAPKOUV AVTIKEILEVA
(T.X., TOAVTEG, MAmoUToLd K.ATT.) 0TO 8ATTESO KOVTA O€ KEV(, I} KOVTA O OKANOTIATIA, 1) TTAVW OTa
oKaAoTaTia.

To poumnoT BpiokeTal KOVTA 0 OKOAOTIATIA XWPIG dVTlKEllJEVG

To poumdT BpioKeTal KOVTA o€ OKANOTIATIO, HIE TTATTOUTOL, TOAVTEG 1 GAND QVTIKEIPEVA (to
pPoumoT Sev Ba aviyveloel cwOoTA Ta OKANOTIATIA KAl Ba TIECEL).

Robot ima senzore pada za detektovanje stepenica i otvora. Robot ¢e promeniti smer kada ih
detektuje.

Da bi se ispravno detektovale razlike u nivou poda, vodite ra¢una da nema predmeta (torbi,
cipela...) pored otvora i stepenica, odnosno na stepenicama.

Robot blizu stepenica bez predmeta YES.

Robot blizu stepenica sa cipelama, torbama ili drugim predmetima NO (robot nece dobro
detektovati stepenice zbog ¢ega Ce pasti).

Robot ima senzore protiv padanja kako bi otkrio stepenice i rupe. Robot ¢e promijeniti smjer
kada ih otkrije.

Kako bi ispravno otkrio razliku u razini poda provjerite nalaze li se na podu pokraj rupa,
stepenica ili na samim stepenicama predmeti (torbe, cipele...).

Robot kraj stepenica bez predmeta YES.

Robot kraj stepenica s cipelama, torbama ili drugim predmetima NO (robot nece ispravno
otkriti stepenice te ce pasti).

A lépcsék és hézagok észlelése érdekében a robot esésérzékel6kkel rendelkezik. Ilyen
akadalyok észlelésekor a robot irdnyt valtoztat.

A padlé szintkiilonbségeinek megfeleld észlelése érdekében Ugyeljen arra, hogy a hézagok,
Iépcsék vagy Iépcséfokok kozelében semmilyen targy ne legyen (pl. taska, cipd stb.).

A robot targyak nélkli lépcsé kdzelében YES.

A robot olyan Iépcsé kdzelében, melynek fokaira cip6t, taskat vagy mas targyat helyeztek NO
(a robot nem fogja megfelel6en észlelni a 1épcsét, ezért leesik).

www.robotworld.ro 20
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Press the button O during 3 seconds to turn on power. The lights will blink and then light up
permanently. If the battery is low the robot will not turn on.

'
Appuyez surle bouton O pendant 3 secondes pour mettre 'appareil sous tension. Les voyants
clignotent, puis restent allumés en continu. Si la batterie est faible, le robot ne s'allume pas.

'
Pulsa el boton O durante 3 segundos para encender el dispositivo. Las luces parpadearan y, a
continuacion, se iluminaran de forma permanente. Si queda poca bateria, el robot no se encendera.

(]
Premere il pulsante O per 3 secondi per accendere il dispositivo. Le luci lampeggiano e poi si
accendono in modo permanente. Se la batteria € quasi scarica, il robot non si accende.

[
Driicken Sie die Taste O fur 3 Sekunden, um das Gerat einzuschalten. Die Anzeigen blinken
zuerst und leuchten dann dauerhaft. Bei niedrigem Akkustand schaltet sich der Roboter nicht ein.

[
Druk drie seconden op de knop O om het apparaat in te schakelen. De lampjes knipperen
en gaan vervolgens permanent branden. Als de batterij bijna leeg is, wordt de robot niet
ingeschakeld.

'
Prima o botao O durante 3 segundos para ligar o aparelho. A luz pisca e, em seguida,
permanece ligada. Se a bateria estiver fraca, o robot néo liga.

(]
Apasati butonul O timp de 3 secunde pentru a porni alimentarea. Luminile vor lumina
intermitent si apoi se vor aprinde permanent. Dacd bateria este descdrcata, robotul nu va porni.

]
HatucHeTte 6yToHa O 3a 3 CeKyHAW, 3a 13 BKMIOUNTE 3aXpaHBaHETO. JIaMMNUKMITE Le MPYMMUIHAT, a
Cnef TOBA LUE CBETAT NOCTOAHHO. AKO 3apsAabT Ha BaTepurisaTa € HUCHK, POOOTBT HAMA Aa Ce BKIOUN.

'
Stisknutim a podrzenim tlacitka O po dobu 3 sekund zapnéte napajeni. Kontrolky zablikaji
a zUstanou svitit. Pokud je baterie vybita, roboticky vysavac se nezapne.

www.robotworld.ro 21
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Stlacenim tlacidla O po dobu 3 sekiind zapnete napdjanie. Svetla budu blikat a potom sa
trvale rozsvietia. Ak je batéria takmer vybitd, robot sa nezapne.

(]
HaTucHiTb | yTpumyiTe KHOMKY O NpoTAromM 3 cekyHg, Wwob yBiMKHYTU npucTpi. CnovaTtky
iHOMKaTOPW 6NIMMHYTb, @ MOTIM MOYHYTb MOCTINHO CBITUTACA. AKLLO aKyMyNATOP PO3PALKEHUN,
po6OT He BBIMKHETbCA.

’
Méote 10 Koupmi O yla 3 SeUTEPONETTA VIO VA EVEPYOTIOINOETE TN CUOKEUN. Ol QWTELVEC
evdeifelc Ba avafoofricouv kai, otn Ouvéxela, Ba MAPAPEIVOUV POVIHA QVAUUEVEG. AV N
pmatapia Sev gival emapKwe QopTIoUEVN, TO PounoT dev Ba evepyomolnBei.

]
Drzite dugme O tokom 3 sekunde da biste ukljucili napajanje. Lampice e treperiti, a zatim
¢e poceti neprekidno da svetle. Ako je baterija skoro prazna, robot se nece ukljuditi.

'
Tipku O drzite pritisnutom tri sekunde za uklju¢ivanje. Zaruljice ¢e zatreperiti, a zatim
zasvijetliti. Ako je razina baterije niska, robotski usisiva¢ nece se ukljuciti.

(]
A bekapcsolashoz tartsa nyomva 3 masodpercig a O gombot. A fények villogni fognak, majd
folyamatosan vildgitanak. A robot nem kapcsol be, ha az akkumulatorok toltottsége alacsony.

[}
When the robot is turned on, press the button O to start cleaning (or use Rowenta X-plorer
Series 75&95 app, see section 2). When working normally, the buttons will then light up in white.

'
Une fois que le robot est sous tension, appuyez sur le bouton O pour démarrer le nettoyage
(vous pouvez aussi utiliser I'application Rowenta X-plorer Series 75&95 : voir la section 2). En
condition de fonctionnement normal, les boutons s'allument en blanc.

[}
Cuando el robot esté encendido, pulsa el botén O para empezar a limpiar (o utiliza la
aplicacion Rowenta X-plorer Series 75&95, ver seccion 2). Cuando funcione con normalidad,
los botones se iluminaran en blanco.

[}
Quando il robot e acceso, premere il pulsante O per avviare la pulizia (oppure utilizzare
I'app X-plorer Series 75/95, vedere la sezione 2). Quando il robot funziona normalmente, la spia
dell'indicatore luminoso ad anello € blu
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'
Wenn der Roboter eingeschaltet ist, driicken Sie die Taste O ,um den Reinigungsvorgang zu
starten (oder nutzen Sie die App ,Explorer Serie 75&95" siehe Abschnitt 2). Bei normalem
Betrieb leuchtet der Leuchtring nun blau auf.

[}
Wanneer de robot is ingeschakeld, drukt u op de knop O om te beginnen met reinigen (of
gebruik de X-plorer Series 75/95-app, zie sectie 2). Als de robot naar behoren werkt, wordt het
indicatielampje blauw.

'
Quando o robot estiver ligado, prima o botao O para iniciar a limpeza (ou utilize a aplicagao
Rowenta X-plorer Series 75&95, consulte a seccdo 2). Se estiver a funcionar normalmente, os
botdes acendem a branco.

'
Cand robotul este pornit, apasati butonul O pentru a incepe curatarea (sau utilizati aplicatia
X-plorer Series 75/95; consultati sectiunea 2). Cand functioneaza normal, indicatorul circular va
lumina albastru

[}
Korato po6oTbT e BKIloUeH, HaTUCHETe GyTOHa O 3a CTapTMpaHe Ha MOYMCTBAHETO (Unu
n3nonsawTte npunoxeHneTo X-plorer Series 75/95, BuxTe paspen 2). Mpu HopmanHa paboTa
VNHIOMKATOPBT Ha MPbCTEHA Le CBETHE B CUHBO

]
Po zapnuti robotického vysavace stisknutim tlacitka O zahdjite cisténi (nebo pouzijte
aplikaci pro model X-plorer Series 75/95, viz ¢ast 2). Pfi normalnim provozu bude kruhova
kontrolka svitit modre.

[}
Ked'je robot zapnuty, stlacenim tlacidla O spustite cistenie (alebo pouZite aplikaciu X-plorer
Series 75/95, pozrite si ¢ast 2). Pri normélnej prevadzke sa potom kruhova kontrolka rozsvieti
namodro

]
Micna BBIMKHEHHA pPO6OTa HATUCHITb KHOMKY O, wob po3noyat ouuwieHHA (abo
cKopucTariTeca nporpamoto X-plorer Series 75/95: guB. po3gin 2). AKWoO BCe HOpPMasbHO,
KinbLEeBUN iHANKATOP 3aCBITUTbCA CHHIM.

]
‘Otav 1o poumnAT Eival EVEPYOTIOINUEVO, TTIIECTE TO KOUMTTI O yla va EeKIVAOETE Tov KaBaplopd
(N xpnotpomonote TNV epappoyn X-plorer Series 75/95, BA. evotnta 2). Epocov Aertoupyei
KAVOVIKA, N KUKAIKN eVOEIKTIKA Auxvia Ba avayel pe Pmie xpwua

'
Kada je robot ukljucen, pritisnite dugme O da biste zapoceli ¢is¢enje (ili koristite aplikaciju
X-plorer Series 75/95, pogledajte odeljak 2). Prilikom uobicajenog rada, kruzni indikator ¢e
zatim zasvetleti plavom bojom

'
Kad je robotski usisivac uklju¢en, pritisnite tipku O za pocetak ciscenja (ili rabite aplikaciju
X-plorer Series 75/95, pogledajte 2. odjeljak). Tijekom normalnog rada, prstenasti indikator
svijetlit ¢e plavo

[}
Ha a robot be van kapcsolva, nyomja meg a O gombot a takaritds megkezdéséhez (vagy
hasznalja az X-plorer Series 75/95 alkalmazast, 1asd a 2. részt). Normal mikddés esetén a gydrd
jelzélampdja ezutan kéken vilagit
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]
Press the button O again to pause cleaning. Press it again to resume cleaning.

'
Appuyez de nouveau sur le bouton O pour interrompre le nettoyage. Appuyez a nouveau
pour reprendre le nettoyage.

'
Pulsa el botén O de nuevo para detener la limpieza. Pulsalo otra vez para reanudar la
actividad.

[}
Premere nuovamente il pulsante O per interrompere la pulizia. Premerlo di nuovo per
riprendere la pulizia.

(]
Driicken Sie die Taste O erneut, um den Reinigungsvorgang zu unterbrechen. Driicken Sie
die Taste noch einmal, um den Reinigungsvorgang fortzusetzen.

[
Druk nogmaals op de knop O om het reinigen te onderbreken. Druk nogmaals op deze
knop om het reinigen te hervatten.

'
Prima novamente o botao O para interromper a limpeza. Prima o botdo novamente para
retomar a limpeza.

l
Apasati din nou butonul O pentru a opri curatarea. Apasati-l din nou pentru a relua curatarea.

'
HaTuncHeTe oTHOBO GyTOHa O 3a BPEeMEHHO Cr1paHe Ha NoYMCTBaHeTo. HaTucHeTe ro oTHOBO
3a MNOBTOPHO CTAPTVPAHE Ha MOYNCTBAHETO.

]
pétovnym stisknutim tlacitka O ¢iSténi pozastavite. Stisknete-li jej znovu, ¢isténi bude
pokracovat.
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]
Cistenie prerusite opatovnym stlacenim tlacidla O . Opédtovnym stlacenim ¢istenie obnovite.

O
o6 3ynMHUTA YMLEeHHA, 3HOB HAaTUCHITb KHOMKY . LLlo6 npopoBXUTU UYNLLEHHA, 3HOB
HaTUCHITb L{I0 KHOMKY.

]
Méote Eavd To Koupumi O Y10 VO OTAUATHOETE TPOOWPIVA ToV KaBaplopo. Miéote to {avd yia
va ouvexioeTe Tov KaBapPIoUO.

(]
Ponovo pritisnite dugme O da biste pauzirali ¢is¢enje. Pritisnite ga ponovo da biste nastavili
ciscenje.

'
Ponovno pritisnite tipku O kako biste pauzirali ¢is¢enje. Ponovno je pritisnite za nastavak
ciscenja.

'
A takaritas szlineteltetéséhez nyomja meg ismét a O gombot. Nyomja meg ismét a takaritas
folytatasahoz.

When the robot is in pause, shortly press the button 0 to recharge. The robot automatically

goes back to the charging dock under one of the following conditions:

+ The robot has completely cleaned

- Battery power is insufficient ; once the battery is charged to 80%, the robot will resume to
complete the remaining cleaning work

Lorsque le robot est en pause, appuyez brievement sur le bouton O pour le recharger. Le

robot retourne automatiquement a la station d’accueil dans I'une des conditions suivantes :

« Le robot a terminé de nettoyer

- La batterie est insuffisante. Une fois la batterie chargée a 80 %, le robot reprend le travail de
nettoyage restant

Cuando el robot esté en pausa, pulsa brevemente el botén O para recargarlo. El robot vuelve

automaticamente a la base de carga en una de las siguientes condiciones:

« El robot ha finalizado la limpieza

- La bateria es insuficiente; cuando la bateria se carga al 80 %, el robot reanudara la limpieza
para finalizar el trabajo restante
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Quando il robot € in pausa, premere brevemente il pulsante 0 per avviare la ricarica.ll robot
torna automaticamente alla base di ricarica in una delle seguenti condizioni:

- Il robot ha terminato la pulizia

- La carica della batteria € insufficiente; una volta che la batteria e stata caricata all'80%, il robot
riprendera le restanti operazioni di pulizia.

Wenn der Roboter angehalten wurde, driicken Sie kurz die Taste O um ihn wieder zu

aktivieren. Der Roboter kehrt unter einer der folgenden Bedingungen automatisch zur

Ladestation zuriick:

« Der Roboter hat den Reinigungsvorgang vollstandig abgeschlossen

- Die Akkuleistung ist unzureichend; sobald der Akku zu 80 % geladen ist, setzt der Roboter den
Reinigungsvorgang fort.

Wanneer de robot gepauzeerd is, drukt u kort op de knop O om op te laden. De robot gaat
automatisch terug naar het dockingstation onder een van de volgende omstandigheden:

- De robot is volledig klaar met reinigen

- De acculading is onvoldoende; zodra de accu tot 80% is opgeladen gaat de robot verder om
het resterende schoonmaakwerk te voltooien

Quando o robot estiver em pausa, prima o botao O brevemente para recarregar. O robot

regressa automaticamente a base de carregamento numa das seguintes condi¢des:

+ O robot esta completamente limpo

« A carga da bateria é insuficiente; quando a bateria estiver carregada a 80%, o robot retomara
o trabalho de limpeza restante

Cand robotul este in pauzd, apdsati scurt butonul O pentru a reincarca aparatul. Robotul
revine automat la statia de incdrcare in una dintre urmatoarele situatii:

- Robotul a curatat totul

- Nivelul bateriei este insuficient; dupa ce bateria se incarca pana la 80%, isi va relua activitatea
pentru a incheia curdtenia

Korato po6oTbT BpeMeHHO He paboTu, HaTiCHeTe 3a KpaTko ByToHa 0 3a npesapexpaHe.
Po6OTHT aBTOMATUYHO Ce BPbLUA B JOKVHT CTaHUMATa NMPU €AHO OT ClIeJHUTE YCII0BUA:
Po6oTbT e NprKAYNA C NOYNCTBAHETO

3apAabT Ha 6aTepuATa He e focTaTbueH; cnef KaTo 6atepumaTa ce 3apean Ha 80%, poboTHT Le
Bb30OHOBY paboTa No JOBbPLUBAHETO Ha NpoLieca Mo NoYncTBaHe

Kdyz je roboticky vysavac pozastaveny, kratkym stisknutim tlacitka Ojej nabijete. Roboticky
vysavac se automaticky vrati do dokovaci stanice, kdyz nastane jedna z nasledujicich podminek:
Roboticky vysavac dokoncil cisténi

Baterie je malo nabitd; jakmile se baterie nabije na 80 %, roboticky vysava¢ dokonci zbyvajici
cisténi.

Ked' je robot pozastaveny, kratko stlacte tlacidlo O, aby ste ho nabili. Robot sa automaticky
vrati do dokovacej stanice za jednej z nasledujucich podmienok:

- Robot ukoncil celé ¢istenie

- Batéria je nedostato¢ne nabitd; akondhle je batéria nabita na 80 %, robot obnovi svoju ¢innost
a dokonci zvysné Cistenie
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Konu po6ot nepebyBae Ha naysi, HAaTUCHITb KHOMKY Q ana nigsapagky. Po6oT aBTomaTnyHO
MOBEPTAETLCA 10 AOK-CTaHLii 3 Oyfb-AKOI 3 TaKUX YMOB:

Po60T 3aBepLUNB OUNLLEHHS.

3apApy akymynAaTopa HefloCTaTHbO; MicNA 3apAgKaHHA [0 80 % pobOT NPOAOBKNTb BUKOHAHHA
po60oTK, Lo 3anuwmnacs.

‘OTav TO POUTIOT €XEL CTAMATHOEL TTPOCWPIVA TN AEITOUPYIA TOV, TTECTE OTIYUIAIA TO KOUUTT O
yla va emava@opTioel. H oKoUTIa pOUTTOT EMOTPEPEL AUTOUATA OTN BACN POPTIONG O KaBeuia
armmo TIG TTOPAKATW TIEPIMTWOELG:

H okouma poumnot éxel ONOKANPWOEL TOV KABAPIoPO

H otdBun tng pmatapiag gival avemapkig. MoAIg @opTioTei n pmatapia katd 80%, n okouma
poumot Ba cuveyioel T Sladikacia yla va oAOKANPWOEeL TIG EPYacie kabaplopol Tou
Qamopévouv

Kada je robot pauziran, kratko pritisnite dugme 0 da biste ga napunili. Robot se automatski
vraca na baznu stanicu pod nekim od sledecih uslova:

Robot je zavrsio ¢is¢enje

Nema dovoljna napajanja u bateriji; kada se baterija napuni do 80%, robot ¢e nastaviti da bi
zavrsio ostatak ciscenja

Kad je rad robotskog usisivaca pauziran, kratko pritisnite tipku 0 Za ponovno punjenje.
Robot se automatski vraca na stanicu za punjenje u sljede¢im uvjetima:

Robot je u potpunosti ocistio prostor

Napunjenost baterije nije dovoljna; kada se robot napuni do 80 %, nastavit ¢e ostatak ¢is¢enja

Ha a robot sziinetel, a feltoltéshez nyomja meg a réviden a Q gombot. A robot az aldbbi
feltételek egyikének teljesiilése esetén automatikusan visszatér a dokkoldallomasra:

A robot befejezte a takaritast.

Az akkumuldtor toltottségi szintje alacsony; ha az akkumulator eléri a 80%-os toltottséget, a
robot folytatja a takaritast

EN

When the robot is in pause, press the button Q during 3 seconds to start spot cleaning
mode.
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Lorsque le robot est en pause, appuyez sur le bouton 0 pendant 3 secondes pour lancer le
mode de nettoyage ponctuel.

Cuando el robot esté en pausa, pulsa el botén O durante 3 segundos para iniciar el modo
de limpieza zona localizada.

Quando il robot & in pausa, premere il pulsante 0 per 3 secondi per avviare la modalita di
pulizia mirata.

Wenn der Roboter angehalten wurde, driicken Sie die Taste 0 fur 3 Sekunden, um den
punktuellen Reinigungsmodus zu starten.

Wanneer de robot gepauzeerd is, houdt u de knop 0 drie seconden ingedrukt om de robot
op een bepaalde plek te laten reinigen.

Quando o robot estiver em pausa, prima o botao 0 durante 3 segundos para iniciar o modo
de limpeza localizada.

Cand robotul este in pauzd, apasati butonul O timp de 3 secunde pentru a initia modul de
curatare punctuald (Spot).

KoraTto po60oTbT BpeMeHHO He paboTu, HaTUCHeTe ByToHa Q 3a 3 ceKyHAW 3a CTapTpaHe Ha
peXxmma Ha YacTUUYHO MOYNCTBaHE.

Kdyz je roboticky vysavac pozastaveny, stisknutim a podrzenim tlacitka 0 po dobu 3 sekund
zahdjite rezim cileného uklidu.

Ked' je robot pozastaveny, stlacte tlacidlo O po dobu 3 sekund, aby ste spustili rezim
bodového cistenia.

Konn po6oT nepebyBa€ Ha naysi, HAaTUCHITb i yTPUMYITE KHOMKY 0 npoTArom 3 cekyHa, o6
YBIMKHYTU PEXX1M TOUKOBOTO OUMLLEHHSA.

‘Otav 10 POUTOT €XEl OTANATAOEL TTPOCWPLVA TN AElTOUPYIA TOU, TIECTE TO KOUMTT O yua 3
SeuTePONETTA Yia va EEKIVAOEL N AelTOUPYia KABAPIOHOU CUYKEKPIUEVNG TIEPIOXNG.

Kada je robot pauziran, drzite dugme O tokom 3 sekunde da biste pokrenuli rezim ¢is¢enja
fleke.

Kad je rad robotskog usisivaca pauziran, tipku 0 drzite pritisnutom tri sekunde za pokretanje
nacina cis¢enja odredenog mjesta.

Ha a robot sziinetel, tartsa nyomva 3 masodpercig a 0 gombot a ponttisztitasi izemmod
elinditasdhoz
www.robotworld.ro 28
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When the button is red, the battery level is low. Please place the robot on the docking station.
The power of the robot should be >30% before it can work.

Lorsque le bouton s'allume en rouge, le niveau de la batterie est faible. Placez le robot sur la
station d'accueil. La charge du robot doit étre supérieure a 30 % pour qu'il fonctionne.

Cuando el indicador de luz circular se ponga en rojo, esto significa que queda poca bateria.
Coloca el robot en la base de carga. El robot deberia tener mas de un 30 % de bateria antes de
ponerse en funcionamiento

Quando l'indicatore luminoso ad anello e rosso, il livello della batteria & basso. Posizionare il
robot sulla stazione di ricarica. La carica deve essere almeno del 30% perché il robot possa
funzionare

Wenn der Leuchtring rot leuchtet, ist der Akkustand niedrig. Stellen Sie den Roboter auf die
Ladestation. Der Ladestand des Roboters sollte bei > 30 % liegen, bevor er betrieben wird.

Als het indicatielampje rood is, is de batterij bijna leeg. Plaats de robot op het oplaadstation. De
batterij moet minstens 30 procent zijn opgeladen voordat u de robot kunt gebruiken.

Quando o botédo acende a vermelho, a bateria est4 fraca. Coloque o robot na estacao de base.
A bateria do robot deve ter uma carga superior a 30% para o aparelho funcionar.

Céand indicatorul circular este rosu, nivelul bateriei este scazut. Asezati robotul pe statia de
incdrcare. Bateria robotului trebuie sa fie la >30% ca sa poata functiona

oraTo MHAMKATOPBT Ha NPbCTEHA € YepBeH, HXBOTO Ha 3apsaf Ha GaTepusTa e HUCko. Mons,
nocTaBeTe poboTa BbpXy 3apsAaHaTa CTaHUus. PO6oTHT TpsibBa Aa e 3apefeH Ha >30%, npeau
[la MOXe Aa paboTu

Pokud kruhové kontrolka sviti ¢ervené, je vybita baterie. Umistéte roboticky vysavac na nabijeci
stanici. Roboticky vysava¢ by mél byt pred zahajenim cinnosti nabity na vice nez 30 %.

Ak je kruhova kontrolka ¢ervend, Uroven nabitia batérie je nizka. PoloZte robot na dokovaciu
stanicu. Robot by mal byt nabity na viac ako 30 %, aby mohol fungovat

Konu KinbueBui iHANKATOP ropuTb YEPBOHMM, Lie O3HaYaE, WO piBeHb 3apady akymynatopa
HM3bKMI. MomicTnTb poboTa Ha 6a3y Ana nig3apaaku. LLlo6 poboT mir npautoBaTy, Moro piseHb
3apsAAKN NOBYHEH 6yTi >30%
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‘OTtav n KUKAIKE eVOEIKTIKA Auxvia avapel pe KOKKIVO XpWHa, To emimedo TnG pmatapiag sivat
XOUNAO. TormoBeTrioTe TO POouUmoOT 0TNn Bdon @éPTIoNG. To POUNOT TIPETIEL VA EiVal OPTIOUEVO
TouAdAxIoTOV o€ €mimedo >30% yla va AelToupyroel

Kada je kruzni indikator crvene boje, nivo baterije je nizak. Postavite robota na stanicu za
punjenje. Robot treba da bude napunjen do >30% pre nego $to moze da radi

Kad prstenasti indikator svijetli crveno, razina baterije je niska. Robotski usisiva¢ stavite na
priklju¢nu stanicu za punjenje. Razina napunjenosti robotskog usisivaca trebala bi biti >30 %
kako bi mogao raditi

Ha a gy(rl jelzélampdja piros, az akkumulator toltdttsége alacsony. Helyezze a robotot a
toltédokkra. A robot miikodéséhez legaldbb 30%-0s toltottség szikséges

FR

ES

IT

DE

NL

To fully benefit all the possibilities of your robot, download the free app “Rowenta X-plorer
Series 75&95" (you can use the QR code above to find it on App store or Google Play) on your
smartphone. Just follow the instructions in the application to enjoy the robot !

Pour profiter pleinement de toutes les possibilités de votre robot, téléchargez sur votre
smartphone l'application gratuite « Rowenta X-plorer Series 75&95 » (vous pouvez utiliser le
code QR ci-dessus pour la retrouver sur I'App Store ou Google Play). Suivez simplement les
instructions de lI'application pour profiter du robot !

Para sacar el maximo partido a todas las posibilidades de tu robot, descarga en tu smartphone
la aplicacién gratuita “Rowenta X-plorer Series 75&95” (puedes utilizar el cédigo QR anterior
para buscarla en App Store o Google Play). Solo tienes que seguir las instrucciones de la
aplicacion para disfrutar del robot.

Per usufruire di tutte le funzionalita del robot, scaricare I'app gratuita -Rowenta X-plorer Series
75895 (e possibile scansionare il codice QR sopra riportato per trovarla sull’App Store o su
Google play) sul proprio smartphone. Seguire le istruzioni dell’app per utilizzare il robot al
meglio.

Um von den Funktionen lhres Roboters in vollem Umfang zu profitieren, laden Sie die kostenlose
App .Explorer Serie 75&95“ auf Ihr Smartphone herunter. (Sie kdnnen den obenstehenden
QR-Code nutzen, um sie im App Store oder in Google Play zu finden.) Folgen Sie einfach den
Anleitungen in der App, um die Vorziige lhres Roboters auszunutzen!

Om van alle mogelijkheden van uw robot gebruik te maken, kunt u de gratis app « \Rowenta
X-plorer Series 75&95 » downloaden op uw smartphone (u kunt de bovenstaande QR-code
gebruiken om de app in de app store of bij Google play te vinden). Laat u leiden door de
instructies in de app om te genieten van de de robot!
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Para beneficiar por completo de todas as funcionalidades do seu robot, descarregue a aplicagao
grétis “Rowenta X-plorer Series 75&95” (pode usar o cédigo QR apresentado acima para a
descobrir na App Store ou Google Play) no seu smartphone. Siga as instru¢des na aplicagdo
para desfrutar do robot!

Pentru a beneficia pe deplin de toate posibilitatile aduse de robot, descarcati aplicatia gratuita
-Rowenta X-plorer Series 75&95 (puteti utiliza codul QR de mai sus pentru a o gasi pe App
Store sau pe Google Play) pe smartphone-ul dvs. Lasati-va ghidat de instructiunile din aplicatie
pentru a va bucura de robot!

3a fa ce Bb3Mon3BaTe HAMbIHO OT Bb3MOXKHOCTUTE Ha CBOSI PObOT, nsTernete 6e3nnaTHOTO
npunoxeHue Rowenta X-plorer Series 75&95 (MmoxeTe fa nsnonssate QR Koga no-rope, 3a Ja
HamepuTe npunoxeHneTo B APP store nnn Google play). OctaBete ce fa 6bfjeTe HacouBaH OT
WHCTPYKLMUTE B MPUIIOXKEHUNETO, 3a la Ce pafiBaTe Ha poborTa!

Chcete-li pIné vyuzivat vdech moznosti, které pfindsi Vas robot, stdhnéte si bezplatnou aplikaci
-Rowenta X-plorer Series 75&95 (tuto aplikaci najdete v aplikaci App Store nebo Google Play
pomoci kédu QR uvedeného vyse) na Vas chytry telefon. Ridte se pokyny v aplikace a uzivejte
vyhod svého robota!l

Ak chcete plne vyuzit vietky moznosti, ktoré vas robot pontka, stiahnite si do svojho smartféonu
bezplatnu aplikaciu « \Rowenta X-plorer Series 75&95 » (pomocou kédu QR ju mozete vyhladat
v obchode s aplikdciami alebo v sluzbe Google Play). Postupujte podla pokynov v aplikacii a
uzite si robota!

o6 ckopuctatnca BCima GyHKLIOHaNbHUMU MOXKIMBOCTAMU POOOTa, 3aBaHTaXKTe Ha CBill
cMapTdOH 6e3KOLITOBHMIA fofaToK \Rowenta X-plorer Series 75&95 (o6 3HaiTy Ueid foaaToK
B App Store abo Google Play, BiackaHynte HaBegeHuin Buwwe QR-kog). NpocTto goTpumyinteca
BKa3iBOK Ha eKpaHi, o6 i3 nerkicTio kepyBat po60oToM.

MNa va alomoirjoete OAeG TIC SUVATOTNTEG TOU POUMOT, KATERAOTE TN SWPEAV €PAPHOYN
-Rowenta X-plorer Series 75&95 oto smartphone kivnté oag (UMOpPEITE va XPNOILOTIOOETE
Tov mapandvw Kwdikd QR yila va Bpeite TNV epappoyr oto app store 1 oto Google play).
AKONOUBNOTE TIC 08NYIEG OTNV EQAPHOYN YO VA XPNOILOTIOINOETE TO POUTAOT UE TOV KAAUTEPO
Suvato Tpomo!

Da biste u potpunosti iskoristili prednosti robota, preuzmite besplatnu aplikaciju -Rowenta
X-plorer Series 75&95 (mozete upotrebiti gore navedenu QR Sifru kako biste je pronasli u
prodavnici App store ili Google Play) na vasem pametnom telefonu. Da biste uzivali u svom
robotu, jednostavno pratite uputstva iz aplikacije!

Kako biste u potpunosti iskoristili sve prednosti robotskog usisivaca, na svoj pametni telefon
preuzmite besplatnu aplikaciju <Rowenta X-plorer Series 75&95 (mozete upotrijebiti QR kod
na slici iznad kako biste je pronasli u internetskim trgovinama App Store ili Google Play). Samo
slijedite upute u aplikaciji kako biste uzivali u robotskom usisivacu!

A robot 6sszes lehetéségének teljes korl kiakndzaséhoz toltse le az ingyenes -Rowenta
X-plorer Series 75&95 alkalmazast (a fenti QR-kod segitségével megtalalhatja azt az App Store
vagy a Google Play druhdzban) az okostelefonjara. Csak kdvesse az alkalmazas utasitasait, hogy
Orémét lelje a robotban!
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When the buttons are blinking purple, the robot is ready to connect (please wait).
When the buttons are white, the WIFi is connected !

Lorsque les boutons clignotent en violet, le robot est prét a étre connecté (veuillez patienter).
Lorsque les boutons sont blancs, le WIFi est connecté !

Cuando los botones se pongan de color violeta y estén parpadeando, significa que el robot se
puede conectar (ten paciencia).
Cuando los botones se iluminan en blanco, la conexién Wi-Fi estd conectada.

Quandol'indicatore luminoso ad anello e viola e lampeggia, il robot e pronto peril collegamento
(attendere).Quando l'indicatore luminoso ad anello & blu, il Wi-Fi € connesso.

Wenn der Leuchtring violett blinkt, ist der Roboter bereit zum Verbinden (bitte warten).
Wenn der Leuchtring blau leuchtet, ist er mit dem WLAN verbunden.

Als hetindicatielampje paars knippert, kan de robot worden aangesloten (wacht een ogenblik).
Als het indicatielampje blauw is, is de wifi-verbinding tot stand gebracht.

Quando os botbes piscarem a roxo, o robot esta pronto para ser ligado (aguarde).
Quando os botdes estiverem brancos, a ligacdo Wi-Fi foi estabelecida!

Cand indicatorul circular lumineaza intermitent violet, robotul este gata de conectare (va
rugam asteptati).
Cand indicatorul circular este albastru, este conectat la wi-fil

www.robotworld.ro 32



cs

SK

UK

EL

SR

HR

HU

KoraTo MHAMKATOPBT Ha NpPbCTeHa MWra B NWaBo, PoBOTHT e roToB 3a CBbp3BaHe (Mons,
n3vakamre).
KoraTo nHanKatopbsT Ha NpbCTEHa CTaHe CUH, MMa Bpb3Ka ¢ WIFi!

Kdyz kruhova kontrolka blika fialové, je roboticky vysavac pripraveny k pfipojeni (¢ekejte).
Kdyz kruhova kontrolka sviti modre, je roboticky vysavac pripojeny k siti Wi-Fi.

Ked kruhova kontrolka blika nafialovo, robot je pripraveny na pripojenie (pockajte).
Ak kruhova kontrolka svieti namodro, Wi-Fi je pripojené.

Konu KinbueBuin iHOnkKatop 6n1umae ¢ionetoBmm, pobOT roTOBUA A0 MiAKMOUYeHHs (Tpeba
3ayeKkaTn).
Konu KinbueBuii iHAMKATOP CBITUTBLCS CUHIM, poboT nigkntoueHnin o mepexi Wi-Fi!

‘Otav n KUKAIKR €VOEIKTIKN Auxvia avaBoofrvel ye poB Xxpwpa, TO POMTOT gival £Tolpo va
ouvdeBei (mepipévete).
‘Otav n KUKAIKH evOEIKTIKN Auxvia avapel pe umie xpwua, To WIFi éxel ouvoeBei!

Kada kruzni indikator treperi ljubi¢astom bojom, robot je spreman za povezivanje (sacekajte).
Kada je kruzni indikator plave boje, uspostavljena je WiFi mrezal

Kada prstenasti indikator treperi ljubicasto, robotski usisiva¢ moze se povezati (pricekajte).
Kada prstenasti indikator zasvijetli plavo, Wi-Fi je spojen!

Ha a gy(rl jelz6ldmpdja lilan villog, a robot készen all a csatlakozéasra (kérjlk, vérjon).Ha a
gydrd jelz6lampaja kék, akkor csatlakozik a WIFi-hez!
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To clean the charging contact, switch off the robot and turn it upside down. Then use a dry
cloth to wipe them. Do not scrub with oil. Clean the charging contact once a week. Please also
clean the charging electrode plates of the docking station.

Pour nettoyer le contact de charge, éteignez le robot et retournez-le. Utilisez ensuite un chiffon sec
pour le nettoyer. Ne frottez pas avec de I'huile. Nettoyez le contact de charge une fois par semaine.
Nettoyez également les plaques d‘électrodes de charge de la station d'accueil.

Para limpiar el contacto de carga, de la vuelta al robot y apague el interruptor de alimentacion
primero. A continuacion, utilice un pafo seco para limpiarlo. No frote con aceite. Por favor,
limpia también las superficies de carga de los electrodos de la base de carga.

Per pulire i contatti di ricarica, capovolgere il robot e portare l'interruttore di accensione in
posizione di spegnimento. Quindi pulirli con un panno asciutto. Non strofinarli con olio. Pulire
anche le piastre degli elettrodi della stazione di ricarica.

Um den Ladekontakt zu reinigen, drehen Sie den Roboter um und schalten Sie zundchst
den Netzschalter aus. Wischen Sie die Ladekontakte dann mit einem trockenen Tuch sauber.
Reinigen Sie die Kontakte nicht mit Ol. Reinigen Sie den Ladekontakt einmal pro Woche.
Reinigen Sie auch die Ladeelektrodenplatten der Ladestation.

Om het laadcontact te reinigen, draait u de robot om en zet u de aan-/uit-schakelaar eerst uit.
Gebruik vervolgens een droge doek om het af te vegen. Niet met olie wrijven. Reinig ook de
oplaadsensoren van het oplaadstation.

Para limpar os contactos de carregamento, desligue o robot e vire-o ao contrario. Depois, utilize
um pano seco para os limpar. Nao esfregue com 6leo. Limpe o contacto de carregamento uma
vez por semana. Limpe também os polos das placas de carregamento da estacdo de base.

Pentru a curata contactul de incdrcare, rasturnati robotul si opriti mai intai comutatorul de
alimentare. Apoi folositi o laveta uscata pentru a-l sterge. Nu frecati cu ulei. Curdtati si placile
de incdrcare cu electrozi ale statiei de incarcare.
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3a Aa NnoyncTuTe KOHTaKTa 3a 3apexpaHe, 3aBbpTeTe 06paTHO p060Ta N NbPBO MU3KNKOYeETE
npeBKritoYBaTenAa 3a eneKkTpo3axXpaHBaHe. Cnep ToBa M3non3ganTe CyXa Kbpna, 3a da ro
n3Tpuete. He T'praVITe c macno. Mons, cblo Taka noumcreTe 3apexjawnTe enekTpoaHun
nJoyn Ha 3apAgHaTa CTaHUKMA.

Chcete-li vycistit nabijeci kontakty, nejdfive robota obratte a vypnéte. Poté kontakty otfete
suchym hadtikem. Kontakty necistéte olejem. Ocistéte také nabijeci elektrodové desky nabijeci
stanice.

Ak chcete nabijaci kontakt ocistit, najprv otocte robot a vypnite hlavny vypinac¢. Potom ho utrite
suchou handri¢kou. Necistite olejom. Vycistite tiez nabijacie elektrédové platne dokovacej
stanice.

LLlo6 oumcTUTV 3apAAHUIA KOHTAKT, CroyaTKy MepeBepHiTb poboTa 1 BMMKHITH Mepemukay
XmBneHHA. MMoTiM NPOTPITb NOro CyXol cepBeTKo. He ounLlynTe KOHTAKT 3a JOMOMOro ofiii.
TakoX ouMCTbTe NNACTUHY 3apAAHNUX eneKTpogiB 6a3u ANnA nia3apAaKu.

MNa va kaBapioeTe TIC EMAPEC POPTIONG, AvATTOSOYUPIOTE TO POUMOT KAl OTTEVEPYOTIOOTE
mpwTa Tov S1aKOTTN AelToupyiag. MeTd, OKOUTIOTE TIG EMAPEG UE éva OTeYVO Tavi. Mnv tpifete
pe Aadt. KaBapiote emiong Ti¢ mMAdkeg nAekTpodiwv @opTiong TS BAong ¢opTiong.

Da biste ocistili kontakt za punjenje, iskljucite robota i okrenite ga naopako. Zatim upotrebite
suvu krpu da biste ih obrisali. Nemojte trljati uljem. Cistite kontakt za punjenje jednom
nedeljno. Takode ocistite ploce elektroda za punjenje stanice za punjenje.

Za ciscenje kontakta za punjenje robotski usisivac iskljucite i okrenite ga naopako. Zatim ga
ocistite suhom krpom. Nemojte ribati uljem. Kontakt za punjenje cistite jedanput tjedno.
Ocistite i ploce elektroda za punjenje na priklju¢noj stanici za punjenje.

A toltéérintkezé tisztitdsahoz kapcsolja ki a robotot, és forditsa fejjel lefelé. Ezutan szaraz
ruhaval torélje at. Ne dorzsolje olajjal. Hetente tisztitsa meg a tolt6érintkez6t. Tisztitsa meg a
toltédokk toltd elektrédalemezeit is.
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Wipe robot sensors with a dry, soft cloth including:

«  Wall sensor on the right side of the robot

- Radar cover anti-collision sensor on the top of the robot
«  Three anti-drop sensors on the bottom of the robot

« Infrared sensor in front of the robot

Essuyez les capteurs du robot a l'aide d'un chiffon doux et sec, notamment :

. le capteur de murs sur le coté droit du robot ;

+  le capteur anticollision a couverture radar sur la partie supérieure du robot ;
. les trois capteurs de chute sur la partie inférieure du robot ;

. le capteur infrarouge sur la partie avant du robot.

Limpia los sensores del robot con un trapo suave y seco. Asegurate de limpiar todas las zonas, incluyendo:
. El sensor de paredes del lado derecho del robot

. La tapa del radar del sensor anti-choques de la parte superior del robot

«  Los tres sensores anti-caidas de la parte inferior del robot

«  Elsensor anti-caidas infrarrojo de la parte delantera del robot

Pulire tutti i sensori del robot con un panno morbido e asciutto, tra cui:

« Il sensore di pareti sul lato destro del robot

« Il coperchio del sensore radar anticollisione sulla parte superiore del robot
- Tre sensori anticaduta sulla parte inferiore del robot

« Il sensore anticollisione a infrarossi davanti al robot

Wischen Sie die Robotersensoren mit einem trockenen, weichen Tuch ab. Dazu gehoren:
. Wandsensor auf der rechten Seite des Roboters

«  Radarabdeckung des Kollisionsschutzsensors an der Oberseite des Roboters

. Drei Absturzsensoren an der Unterseite des Roboters

. Infrarot-Kollisionsschutzsensor an der Vorderseite des Roboters

Veeg de robotsensoren met een droge, zachte doek, inclusief:
«  De muursensor aan de zijkant van de robot

. Het afdekplaatje van de sensor boven op de robot

. De drie valsensoren aan de onderkant van de robot

. De infraroodsensor aan de voorkant van de robot

Limpe os sensores do robot com um pano seco e macio, incluindo:
« O sensor de parede no lado direito do robot

- Atampa do sensor antichoque na parte superior do robot

«  Ostrés sensores antiqueda na parte inferior do robot

« O sensor infravermelhos na parte frontal do robot
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Stergeti senzorii robotului cu o laveta moale si uscata, inclusiv:

«  Senzorul de perete din partea dreapta a robotului

«  Senzorul anticoliziune de pe capacul radarului din partea superioara a robotului
«  Cei trei senzori anticadere de pe partea inferioara a robotului

«  Senzorul anticoliziune cu infrarosu din fata robotului

M36bpLueTe ceH30puTe Ha POo6OTa CbC Cyxa MeKa Kbpra, BKITIOUNTENHO:

- CeH30p 3a CTeHa OT ACHaTa CTpaHa Ha poboTa

«  CeH30p NpoTMB COHABCHK Ha Kanaka Ha pagapa BbpXy ropHaTa YacT Ha poboTa
«  Tpu ceH3opa NPOTVB NafaHe BbpXy A0SIHATa YacT Ha poboTa

«  VHdppayepseH ceH3op NpoTrB cOMBCBHK Npef poboTa

Ocistéte snimace robotického vysavace suchym, mékkym hadfikem, a to vcetné téchto ¢asti:
+  snimac zdi na pravé strané vysavace

«  radarovy snimac proti kolizi na horni strané vysavace

«  tfi snimace proti padu na spodni strané vysavace

- infracerveny snimac proti kolizi na pfedni strané vysavace

Snimace robota utrite suchou, makkou handri¢kou vratane:

«  Nastenné cidlo na pravej strane robota

«  Radarovy kryt snimaca proti zrdzke na vrchu robota

«  Tri snimace proti odkvapkévaniu na spodnej ¢asti robota
« Infracerveny snimac proti zrdzke na prednej strane robota

MpoTpiTb NepeniyeHi gani faTunKy poboTa CyXo M'SKOK TKaHVHOH:

«  [laTumK BUABNEHHA CTiH i3 NpaBoro 60Ky poboTa

. [JaTunK 3iTKHEHHS 3 pafionoKaLiiHAM NOKPUTTAM Y BEPXHill YacTUHI poboTa
. Tpw BaTurKy NagiHHA B HUXKHIN YacTUHI poboTa

. IHdpayepBOHMIA faTUMK 3ITKHEHHA B NepeHill YacTuHi poboTa

KaBapiote Toug aloOnTrpeC TOU POPTOT e TO amald Travi Tou cupmepINauBaveTal:

«  AwBntipag toixou otn S€€1d MAELPA TOU POUTTOT

. AloBnTtAPAC Katd TNG TPOOKPOUONE OTO EMAVW UEPOC TOU POUTTOT

«  Tpeg alodNTAPES KATA TNG TTWONG OTO KATW UEPOG TOU POUTIOT

«  AwBntipag umépubpwv Katd TG TPOOKPOUONG OTO UTTPOCTIVO PEPOG TOU POUTIOT

Suvom, mekom krpom obrisite senzore robota, ukljucujuci:

«  Zidni senzor sa desne strane robota

«  Senzor protiv sudara na poklopcu radara sa gornje strane robota
- Tri senzora protiv pada sa donje strane robota

. Infracrveni senzor protiv sudara sa prednje strane robota

Senzore robotskog usisivaca obrisite suhom, mekanom krpom ukljucujudi:

«  Senzore za zid na desnoj strani robotskog usisivaca

«  Poklopac senzora protiv sudaranja na vrhu robotskog usisivaca

- Tri senzora protiv pada na dnu robotskog usisivaca

- Infracrveni senzor protiv sudaranja na prednjoj strani robotskog usisivaca

Torolje at a robot érzékeldit széraz, puha ronggyal a kdvetkezd helyeken:
«  Arobot jobb oldalan taldlhaté falérzékel6

«  Arobot tetején taldlhato radarfed6 (itkozésgatld érzékeld

«  Avrobot aljan taldlhaté harom esésérzékeld

«  Arobot elején taldlhato Infravords titkozésgatld érzékeld
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Step 1: Press the “OPEN” button to remove the dust bin. Step 2: Open the dust bin in order to
empty it. To avoid clogging of the filter, pull out the filter frame to remove the pleated filter
and the foam. Tap the pleated filter gently over a garbage bin to shake off the dust. Rinse the
foam, dust box and the filter frame with water. Let them out to dry 12h. When the items are
completely dried, place them back into the vacuum cleaner. Empty the dust box after every
use. Clean the dust box, the filter and the foam every week.

Etape 1 : appuyez sur le bouton d’ouverture pour retirer le bac a poussiére. Etape 2 : ouvrez le
bac a poussiere pour le vider. Pour éviter d'obstruer le filtre, retirez le cadre du filtre et enlevez
le filtre plissé et la mousse. Tapotez doucement le filtre plissé au dessus d’une poubelle pour
retirer la poussiere. Rincez la mousse, le bac a poussiére et le cadre du filtre a I'eau. Laissez-les
sécher 12h. Lorsque les éléments sont complétement secs, replacez-les dans l'aspirateur. Videz
le bac a poussiére aprés chaque utilisation. Nettoyez le compartiment a poussiere, le filtre et la
mousse toutes les semaines.

Paso 1: Pulsa el botdn de apertura para retirar el depdsito de suciedad. Paso 2: Abre el depésito
de suciedad para vaciarlo. Para evitar que el filtro se obstruya, extrae el marco del filtro para
retirar el filtro plisado y la espuma. Golpea suavemente el filtro plisado sobre un cubo de
basura para sacudir la suciedad. Enjuaga la espuma, el depdsito de suciedad y el marco del
filtro con agua. Deja que se sequen 12 h. Cuando los objetos estén completamente secos,
vuelve a colocarlos en el aspirador. Vacia el depésito de suciedad después de cada uso. Limpia
el depdsito de suciedad, el filtro y la espuma cada semana.
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Passaggio 1: Premere il pulsante “Open” (Apri) per rimuovere il contenitore della polvere Passaggio 2: Aprire la
fibbia del contenitore della polvere e svuotarlo. Per evitare di versare la polvere, tenere il coperchio del contenitore
della polvere rivolto verso l'alto, tenere il coperchio superiore con la mano destra e il contenitore della polvere
trasparente con la mano sinistra. Per evitare che il filtro si ostruisca, picchiettare il contenitore della polvere
quando lo si svuota (si consiglia di pulirlo almeno una volta al mese).Passaggio 3: Dopo un lungo periodo di
utilizzo, rimuovere i componenti del filtro Passaggio 4: Sciacquare il contenitore della polvere e i filtri a tre strati (si
consiglia di pulirli non troppo frequentemente, circa una volta al mese).Passaggio 5: Dopo il risciacquo, asciugare
le gocce d'acqua. Assicurarsi di asciugare completamente il contenitore della polvere e i filtri prima di reinstallarli,
per garantire una maggiore durata del dispositivo.Nota: sciacquare con acqua pulita senza detergenti. Non pulire
il filtro con una spazzola o con le dita.Non inserire un contenitore della polvere danneggiato nel dispositivo, per
evitare che il canale del flusso d'aria (canale del vento) si blocchi o venga danneggiato durante la pulizia.

Schritt 1: Driicken Sie die Taste ,OPEN", um den Staubbehdlter zu entfernen. Schritt 2:
Offnen Sie den Staubbehélter, um ihn zu entleeren. Um ein Verstopfen des Filters zu
vermeiden, ziehen Sie das Filtergestell heraus, um dann den Faltenfilter und den Schaumstoff
herausnehmen zu koénnen. Klopfen Sie den Faltenfilter vorsichtig Gber einem Milleimer
aus, um den Staub abzuschitteln. Spllen Sie den Schaumstoff, den Staubbehalter und
das Filtergestell unter flieBendem Wasser ab. Lassen Sie sie auBerhalb des Roboters
12 Stunden lang trocknen. Wenn alle Teile vollstdndig getrocknet sind, setzen Sie sie
wieder in den Staubsauger ein. Entleeren Sie den Staubbehdlter nach jedem Gebrauch.
Reinigen Sie den Staubbehalter, den Filter und den Schaumstoff jede Woche.

Stap 1: Druk op de knop Open om het stofreservoir te verwijderen Stap 2: Open het stofreservoir en
leeg het reservoir. Om te voorkomen dat er stof vrijkomt, houdt u de klep van het stofreservoir naar
boven gericht en houdt u de bovenklep met uw rechterhand en het doorzichtige stofreservoir met uw
linkerhand vast. Om te voorkomen dat het filter verstopt raakt, tikt u tegen het stofreservoir wanneer u dit
leegt (het wordt aanbevolen het reservoir minimaal een keer per maand te legen). Stap 3: Wanneer u de
robot een langere periode hebt gebruikt, verwijdert u de filtercomponent Stap 4: Spoel het stofreservoir
en de andere drielaagse filters af (niet te vaak, gemiddeld een keer per maand). Stap 5: Droog het reservoir
af. Laat het stofreservoir en de filters goed drogen voordat u deze weer plaatst, zodat de robot langer
meegaat. Opmerking: gebruik geen schoonmaakmiddel bij het reinigen. Reinig het filter niet met uw
vingers of een borstel. Zorg ervoor dat u het stofreservoir in zijn geheel terugplaatst. Als u dit niet doet,
kan het luchtstroomkanaal geblokkeerd of beschadigd raken.

Passo 1: Prima o botdo “OPEN” (Abrir) para retirar o depdsito do po. Passo 2: Abra o depdsito
do pd para o esvaziar. Para evitar a obstrucdo do filtro, puxe a estrutura do filtro para remover
o filtro plissado e a espuma. Bata suavemente o filtro plissado sobre um caixote do lixo para
sacudir o p6. Enxague a espuma, o depdsito do po e a estrutura do filtro com agua. Deixe-
os secar 12h. Quando os componentes estiverem completamente secos, volte a colocé-los no
aspirador. Esvazie o depésito do po6 apds cada utilizagdo. Limpe o depdsito do po, o filtro e a
espuma todas as semanas.
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Pasul 1: Apdsati butonul ,Open” (Deschidere) pentru a indeparta recipientul de praf Pasul 2:
Deschideti catarama recipientului de praf si goliti recipientul. Pentru a evita vdrsarea prafului, tineti
capacul recipientului de praf cu fata in sus; tineti capacul superior cu méana dreapta si recipientul
transparent de praf cu ména stanga. Pentru a evita incdrcarea filtrului, bateti recipientul de praf
cand il goliti (se recomanda curatarea acestuia cel putin o data pe luna). Pasul 3: Dupa o perioada
indelungata de folosire, indepartati filtrele componente Pasul 4: Clétiti recipientul de praf si celelalte
filtre cu trei straturi (nu prea des, se recomanda curdtarea lunard). Pasul 5: Dupa clatire, stergeti
picaturile de apa. Asigurati-va ca uscati complet recipientul de praf si filtrele inainte sd le reinstalati
pentru a asigura durata de viata a aparatului. Nota: clatiti cu apa curatd, fara detergent. Nu curdtati
filtrul cu peria sau cu degetele. Nu puneti un recipient de praf incomplet in aparat, putdnd astfel
evita blocarea canalului fluxului de aer (canalul de vant) sau deteriorarea in timpul curatarii.

Crbnka 1:HatncHeTe 6yToHa 3a OTBapsAHe, 3a a NpemMaxHeTe KoHTeliHepa 3a npax CTbnka 2: OTBopeTte
XasKaTa Ha KOHTeHepa 3a Npax 1 U3npasHeTe KOHTelHepa 3a npax. 3a Aa ce n3berHe pa3cunBaHeTo
Ha Npaxa, ipbXTe Kanaka Ha KoHTelHepa 3a Npax 06bpHaT Harope, ApbXKTe FOPHMA Kanak ¢ AAcHaTa
pbKa 1 NPO3payHyis KOHTENHEP 3a Npax C NisiBaTa pbKa. 3a ja ce u3berHe 3anywBaHeTo Ha GUITbPA,
noTynBaiTe KOHTeHepa 3a Mpax, KoraTo ro n3npasBate (MpenopbyBa Ce fa ro NoYncTBaTe noHe
BeJHBX MeceuHo). CTbnka 3: (e Ab/br Neprof Ha ynoTpeta npeMaxHeTe KOMMOHEHTa ¢ GunTpute
Crbnka 4: /i3nnakHeTe KOHTeHepa 3a npax 1 ApyruTe Tpunnactosy GUATpU (He NpeKaneHo YecTo,
npenopbyBa ce exemeceyHo nouncteaHe). Crbnka 5: Cnep m3nnakBaHeTo MOACYLUETe KankuTe
Boga. [NopfcylueTe KOHTelHepa 3a Npax 1 GUATPUTE HAMBIIHO, MPEeSU fja r'i MOHTMPATe OTHOBO, 3a Jja
rapaHTupaTe No-gb/ruaA XNBOT Ha YCTPOWNCTBOTO. 3abenexka: Mons, 3nnakBaliTe C unicTa Boga 6e3
HMKaKbB Npenapat. Mons, He nouncTBanTe GUATbHPa C YeTKa UM C NPBCTU. He NocTaBANTe HEHAMbBIHO
crnobeH KOHTelHep 3a Npax B YCTPOWCTBOTO, 3a Aa Ce 136erHe 610KMPaAHETO MK NOBPEXAAHETO Ha
KaHana 3a Bb3AyLUeH NOTOK (KaHana 3a Bb3AyLUHa CTPyA) N0 BpeMe Ha NMouncTBaHe.

Krok 1: Stisknéte tlacitko pro otevfeni, abyste otevfeli zdsobnik na prach. Krok 2: Otevrete sponu
zasobniku na prach a vysypte jej. Aby se prach nerozsypal, drzte kryt zésobniku na prach smérem
vzhiru, pficemz horni kryt drzte pravou rukou a prihledny zasobnik na prach levou rukou. Chcete-li
se vyhnout ucpanifiltru, na zésobnik na prach pfi vyprazdiiovani poklepejte (doporucujeme filtr &istit
alespor jednou mésicné). Krok 3: Po dlouhé dobé pouzivani vyjméte filtr. Krok 4: Oplachnéte zasobnik
na prach a tfivrstvy filtr (ne pfilis ¢asto, doporucujeme jednou za mésic). Krok 5: Po oplachnuti osuste
kapky vody. Zésobnik na prach i filtry pfed navradcenim do robotického vysavace dlikladné osuste,
aby byla zajisténa dlouhd Zivotnost zafizeni. Pozndmka: Dily oplachujte Cistou vodou bez Cisticiho
prostiedku. Filtr necistéte kartdcem ani prsty. Do zafizeni nevkladejte nekompletni zasobnik na
prach, jelikoz by tim pfi ¢isténi mohlo dojit k ucpéni nebo poskozeni vzduchového kanalku.

1.krok: Stla¢enim tlacidla,Otvorit” vyberte nddobu na prach 2. krok: Otvorte sponu nddoby na prach a vyprazdnite
nadobu na prach. Aby ste zabranili vysypaniu prachu, drzte kryt nddoby na prach smerom nahor, pravou rukou
drzte horny kryt a favou rukou priehladny zasobnik na prach. Aby ste zabranili upchatiu filtra, nddobu na prach
vyprazdnuijte poklepanim (odporuca sa vycistit aspon raz mesacne). 3. krok: Po dihSom pouzivani vyberte zlozku
filtrov 4. krok: Oplachnite nddobu na prach a dalsie trojvrstvové filtre (nie prili$ casté, odportca sa mesacné
Cistenie). 5. krok: Po oplachnuti vysuste kvapky vody. Pred opétovnou instaléciou nezabudnite nddobu na prach
afiltre Gplne vysusit, aby ste zabezpecili Zivotnost zariadenia. Pozndmka: oplachujte Cistou vodou bez Cistiaceho
prostriedku. Filter necistte kefou ani prstami. Do zariadenia nevkladajte netiplnu nadobu na prach. Méze to
sposobit zablokovanie alebo poskodenie prietokového kanéla vzduchu (veterného kandla) pocas cistenia.

Kpok 1: HatucHitb KHOMKy «Bigkputi», wob BUitHATM nuno36ipHuk Kpok 2: Bigkpwiite 3acTibky
nrno36ipHIKa Ta CMOPOXHITh 110ro. LLo6 YHNKHYTW po3cunaHHaA nuny, TpUMaliiTe KPULIKY KOHTeHepa
ANA CMITTA MOBEPHEHOI0 Bropy, MPaBoio PYKOIo TPVMaiiTe BEPXHIl KiHeLb KPULLKK, a IBOKO — NPO30puii
KoHTelHep ana nuny. o6 yHuKHyTM 3acmiveHHs ¢inbTpa, nocTyKalrite no nuno3bipHKKy Mig vac oro
CMOPOXHEHHA (PEKOMEHAYETbCA UMCTUTU MOro MPUHANMHI pa3 Ha micAub). Kpok 3: Micna Tpusanoro
BUKOPUCTaHHA BUAMITB Yci aeTani dinbTpis Kpok 4: Mpomuiite nuno36ipHUK Ta iHWi Tpuwaposi ¢inbtpu
(peKomeHAYETbCA NPOBOANTY TaKy UNCTKY pa3 Ha MicALb, He yacTilwe). Kpok 5: BuTpitb Kpanni Boaw, Lo
3anMWKUAKCh NicnA NpoMuBaHHs. Mepef ycTaHOBNEHHAM Nuo36ipHIKa Ta GinbTpis Ha MicLie 060B'A3KOBO
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MOBHICTIO BUCYWIiTb 1X, W06 3abe3neunTin HanexHuinl TepMmiH ekcnyatadii npucTtpoto. Mpumitka: He
BMKOPWCTOBYITE MUIAHI 3aC06M Ans ounieHHs. [pomuBaiiTe feTani uncTolo BOAOK. He BUKOpHCTOBYITE
WiTKy abo nanbui Ana ounwleHHa ¢inbTpy. He BCTaBnAiiTe B NPUCTPI HENOBHMIA NA036ipHIK, Lie MOXe
npu3BecTn 4o 6noKyBaHHA abo NOLIKOMKEHHA KaHay NOBITPAHOrO NOTOKY (aepoAnHamiuHoi Tpy6u) nig
4ac OUMLLEHHS.

Brjpa 1: Natriote To koupmi «Open» yia va agaipéoste To doxeio okovng Bpa 2: Avoite To Kovpmwpa
Tou Soyeiou okovNG Kat adeldoTe To doxeio. Na va amo@uyete Siappor} OKOVNG 0TO TATWHA, TO KAAUMUA
Tou SOyEIOU OKOVNG TIPETEL Val Eival TTIPOG Ta TTAVW, VOl KPATATE TO eMAVW KAAUpHa pe To Sedi xépt kat
10 S1dpavo doxeio okdvNg Ke To aploTepd (xépl). MNa va pnv Boulwoel To @iktpo, XTUTOTE EAPPA TO
Soyxeio okdvne kabwg To adeldlete (ouviotdrtal va To kabapiletal TOUNdXIoTOV Wi opd Tov urva). Bipa
3:'Yotepa amd pia pakpd mepiodo xprong, agaipéote 1o e€dpTnua Twv @iNtpwv BApa 4: Zem\Uvete TO
S0oxeio okOVNG KAl TA GINTPA TPV OTPWHATWVY (OX1 TTOAU GUXVA, UVIOTATAL KABAPIoUAC unviaiwg). Bipa
5: Metd 1o {EMAupa OTEYVWOTE TUXOV OTAYOVEG VEPOU. BeBaiwbeite OTI €xeTe oTEYVWOEL TO SOXEID OKAVNG
Kal Ta @IATpa eVTEAWE TPV Ta EMavaTomoBeThoeTe yia va Slao@ahioete tn Sidpkela {whG TG CUOKEUNG.
Ynueiwon: Eemévete pe kKaBapo vepd Xwpic kabBolou amoppumavtikd. Mnv kaBapilete 10 @ikTpo pe
Bouptoa 1 pe Ta 8AxTUNG cag. Mnv TomoBeteite To doxeio okoOVNG O NUITEAH KATAOTAON EVTOC TNG
OUOKEUNC, kaBwg pmopei va mpokAnBei ppayn fi {nuid oTov aywyd aépa Katd Tov KaBaplopo.

1. korak: Pritisnite dugme ,Open” (Otvori) da biste uklonili posudu za pradinu 2. korak: Otvorite kopcu
posude za prasinu i ispraznite posudu. Da biste izbegli prosipanje prasine, drzite poklopac posude za
prasinu okrenut ka gore, drzite gornji poklopac desnom, a providnu posudu za prasinu levom rukom. Da
biste izbegli zacepljenje filtera, blago udarajte posudu za prasinu dok je praznite (preporucuje se da je
Cistite najmanje jednom mesecno). 3. korak: Nakon dugog perioda upotrebe, uklonite komponentu filtera
4, korak: Isperite posudu za prasinu i ostale troslojne filtere (ne precesto, preporucuje se mesecno ciscenje).
5. korak: Nakon ispiranja, osusite kapljice vode. Da biste osigurali radni vek uredaja, obavezno u potpunosti
osusite posudu za prasinu i filtere pre nego $to ih ponovo postavite. Napomena: za ispiranje koristite Cistu
vodu bez deterdzenata. Nemojte cistiti filter cetkom ili prstima. Nemojte stavljati nepotpunu posudu za
prasinu u uredaj jer to moze dovesti do blokiranja ili ostecenja kanala za protok vazduha prilikom ¢is¢enja.

1. korak: Pritisnite tipku ,Open” (Otvori) za skidanje spremnika za prasinu 2. korak: Otvorite kopcu
spremnika za prasinu i ispraznite spremnik za prasinu. Kako biste izbjegli ispadanje prasine, spremnik
za prasinu drzite okrenutim prema gore, gornji poklopac drzite desnom rukom, a proziran spremnik za
prasinu lijevom rukom. Kako biste izbjegli zacepljenje filtra, lagano udarite spremnik za prasinu kada ga
praznite (ako je preporuceno da ga Cistite jedanput mjesecno). 3. korak: Nakon duzeg razdoblja uporabe
maknite komponentu s filtrima 4. korak: Isperite spremnik za prasinu i druge troslojne filtre (ne precesto,
preporucuje se Cis¢enje na mjesecnoj bazi). 5. korak: Nakon ispiranja osusite kapljice vode. Spremnik za
prasinu i filtre u potpunosti osusite prije nego $to ih ponovno ugradite kako biste osigurali dugi vijek
trajanja uredaja. Napomena: ispirite ¢istom vodom bez deterdzenta. Filtar nemojte Cistiti cetkom ili
prstima. Nemojte stavljati poluprazan spremnik za prasinu u uredaj zato $to tako mozete izbjeci blokiranje
ili ostecenje kanala za protok zraka (kanal za prozracivanje) tijekom cisc¢enja.

1. 1épés: Nyomja meg a ,Nyitds” gombot a portartdly eltdvolitdsahoz 2. 1épés: Nyissa ki a portartaly
csatjat, és Uritse ki a portartalyt. A por kiboruldsanak elkeriilése érdekében a portartély fedele nézzen
mindig felfelé, és tartsa a fels6 fedelet a jobb kezével, az atlatszé portartélyt pedig a bal kezével. A sz(iré
eltomdédésének elkeriilése érdekében uritéskor itdgesse meg a portartalyt (ajanlott havonta legalabb
egyszer megtisztitani).3. Iépés: Hosszas hasznélat utan tavolitsa el a szliréelemeket 4. lépés: Oblitse ki
a portartalyt és a tébbi haromréteg(i sz(irét (ne tdl gyakran, javasolt a havi tisztitas).5. Iépés: Oblités
utan szaritsa fel a vizcseppeket. A késziilék élettartamanak biztositasa érdekében a visszahelyezés el6tt
teljesen szaritsa meg a portartalyt és a sz(ir6ket.Megjegyzés: tiszta vizzel dblitsen, tisztitoszer nélkil. Ne
tisztitsa a sz(ir6t kefével vagy az ujjaival.Ne helyezzen be nem teljes portartalyt a készllékbe, mert az a
tisztitds soran eltémitheti vagy megrongélhatja a levegdécsatornat (szélcsatornat).
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Turn the robot OFF and turn the robot upside down. Unlock the brushing guard using the 2
lockers.

Mettez le robot hors tension et retournez-le. Déverrouillez la trappe de la brosse en déplacant
les deux clips.

Apaga el robot y dale la vuelta. Desbloquea el protector del cepillo central utilizando los 2
cierres.

Spegnere il robot e capovolgerlo. Sbloccare la protezione della spazzola usando i 2 fermagli.

Schalten Sie den Roboter AUS und drehen Sie ihn um. Lésen Sie den Birstenschutz durch
Offnen der zwei Befestigungen.

Schakel de robot uit en draai de robot om. Maak de twee klemmen van het borstelscherm los.

Desligue o robot e vire-o ao contrario. Desbloqueie a protecdo da escova com a ajuda dos 2
fechos.

OPRITI robotul si intoarceti-I cu fata in jos. Deblocati aparatoarea periei cu ajutorul celor 2
dispozitive de blocare.

W3KJTIOYETE poboTa u ro ob6bpHeTe HaobpaTHO. OTKNoUeTe NpefnasuTens Ha YeTkaTa, KaTo
13ron3gaTe 2-Ta 3aK/0YBaLLM MexaH13Ma.

Roboticky vysava¢ VYPNETE a otocte jej vzhGru nohama. Odjistéte 2 pojistky a otevrete kryt
kartace.

Robot VYPNITE a otocte ho hore dnom. Pomocou 2 uzéaverov odblokujte kryt kefy.

BUMKHiTb po60Ta Ta nepeBepHiTb MOro foropu AHOM. PO36NOKyTe 3aXUCT LLiTKM 33 JONOMOrolo
2 dikcaTopis.

ATIEVEPYOTTOINOTE TO POMMOT Kal yupiote To avamoda. ZeKAEIOWOTE TO TIPOOTATEUTIKO
BoupTtoiopaTog XPNOIHOTOIWVTAG TIG 2 ACPANEIEC.

Iskljucite robota i okrenite ga naopako. Otkljucajte drzac c¢etke pomocu 2 blokatora.
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Iskljucite robotski usisivac i okrenite ga naopako. Otkljucajte zastitu za ¢etku s pomocu dva
blokatora.

Kapcsolja Kl a robotot, és forditsa fejjel lefelé. Oldja ki a kefevédét a 2 zér segitségével.

Remove the brush guard and pull out the brush.
Clean the brush with the blade side (to cut the hair) and the brush side (to remove them) doing
movements from the top to bottom.

Retirez le protége-brosse et enlevez la brosse.
Nettoyez la brosse avec le c6té lame (pour couper les poils) et le c6té brosse (pour les enlever)
en effectuant des mouvements de haut en bas.

Retire el protector del cepillo, y extraiga el cepillo.
Limpie el cepillo con el lado de la cuchilla (para cortar los pelos) y el lado del cepillo (para retirar
pelusa) realizando movimientos de arriba a abajo.

Rimuovere la protezione ed estrarre la spazzola.
Pulire la spazzola con il lato lama (per tagliare i capelli) e il lato spazzola (per rimuoverli) con
movimenti dall'alto verso il basso.

Entfernen Sie den Blirstenschutz und ziehen Sie die Birste heraus.

Reinigen Sie die Staubsaugerbirste mit der Klingenseite (um die Haar zu schneiden) und die
Burstenseite (um sie zu entfernen), indem Sie die Reinigungsbliirste von oben nach unten
bewegen.

Verwijder het omhulsel van de borstel en trek de borstel uit.
Reinig de borstel met de meskant (om vastzittend haar door te snijden) en de borstelkant (om
het haar te verwijderen) door het uitvoeren van neerwaartse bewegingen.
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Retire a protecdo da escova e retire a escova.
Limpe a escova com o lado da lamina (para cortar os pelos) e o lado da escova (para os retirar)
fazendo movimentos de cima para baixo.

Indepartati aparatoarea periei, si scoateti peria.
Curdtati peria cu portiunea cu lamela (pentru a tdia parul) si utilizati capatul cu periutd (pentru
a indeparta parul) efectudnd miscari de sus in jos.

OTcTpaHeTe NpeanasuTens Ha yeTkaTa u 3abpnaiTe yeTkara.
MouncTeTe ueTKaTta C OCTpaTa CTpaHa (3a Aa OTpeXeTe KOCMUTE) 1 CbC CTPaHaTa Ha YeTKaTa (3a
[a v MpemaxHeTe), KaTo 13BbpLUBATE ABVXKEHUA OTrope Hagony.

Odstrarite kryt kartace a vytadhnéte kartac.
Pohyby shora doll vycistéte stranu kartace s ¢epeli (na uvolnéni vlasud) a stranu s karta¢em (na
jejich odstranéni).

Odstrénite kryt kefy a kefu vytiahnite.
Pohybmi zhora nadol vycistite kefu stranou rukovéte (na uvolnenie vlasov) a stranou kefy (na
ich odstranenie).

3HIMITb 3aXUCT i AiCTaHbTE LWITKY.
OunCTITb LWiTKY rOCTPOI0 CTOPOHOIO (106 3pi3aTi BONOCCA) i CTOPOHO 3 BOPCUHKaMU (106
BMAANVTN NOrO) 3a AOMOMOrOI0 PYXiB 3BEPXY BHU3.

A@aipéoTe Tov Mpo@UAAKTpa TG Bouptoag kat Tpafriéte £€w ) BovpTtoa.
KaBapiote tn Bouptoa pe TNV mMAeupd TG Aemidag (Yia va KOWETE TIG TPIXEC) Kal e TNV TTAEUPA
NG XTEVAG (YIa va TIG OPAIPETETE), HETAKIVWVTAG TN XTEVa ammd MAvw TTPOG Ta KATW.

Uklonite drzac Cetke i izvadite ¢etku.
Ocistite ¢etku sa stranom sa oStricom (za secenje dlaka) i stranom sa ¢etkom (za njihovo
uklanjanje) pokretima odozgo ka dole.

Maknite zastitu za cetku i cetku izvucite.
Ocistite ¢etku cetkicom za ciscenje i stranom s ostricom (kako biste porezali dlaku) i stranom s
cetkicom (kako biste ih uklonili) pokretima odozgo prema dolje.

Tavolitsa el a kefevéd6t, és huzza ki a kefét.Tisztitsa meg a kefét a pengés oldallal (a hajszalak
elvadgasahoz) és a kefés oldallal (a hajszalak eltdvolitdsahoz), fentrdl lefelé végezve a
mozdulatokat.
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Put the brush and the brush guard back. Make sure that the rubber part at the tip of the brush
is in place. Lock the brush guard with the two lockers.

Replacez la brosse et le protege-brosse. Assurez-vous que la partie en caoutchouc a lI'extrémité
de la brosse est bien installée. Verrouillez le protége-brosse avec les deux clips.

Vuelva a colocar el cepillo y el protector del cepillo. Asegurese de que la pieza de goma en el
punta del cepillo esta en la posicién correcta.
Bloquee el protector del cepillo con los 2 cierres.

Riposizionare la spazzola e la sua protezione. Assicurarsi che la parte in gomma sull'estremita
della spazzola sia in posizione. Bloccare la protezione della spazzola con | 2 fermagli.

Setzen Sie die Staubsaugerbirste und den Biirstenschutz wieder ein. Achten Sie darauf, dass
der Gummiabschnitt an der Spitze der Biirste an seinem Platzist. Fixieren Sie den Biirstenschutz
mithilfe der beiden Befestigungselemente.

Plaats de borstel en het omhulsel van de borstel terug. Zorg dat het rubberen deel aan het
uiteinde van de borstel op de juiste plaats is aangebracht. Zet het omhulsel van de borstel vast
met de 2 klemmen.

Volte a colocar a escova e a protecdo da escova. Certifique-se de que a parte de borracha na
extremidade da escova esta no respetivo lugar. Fixe a protecao da escova com os dois fechos.

Repuneti la loc peria si apdratoarea acesteia. Asigurati-va cd portiunea de cauciuc din capatul
periei este instalata corect. Blocati apardtoarea periei cu ajutorul celor 2 dispozitive de blocare.

MocTaBeTe yeTkaTa n npennasnTenAa Ha YeTkaTa 06paTHO. YBepeTe ce, Ye rymeHata 4act BbB
BbpXa Ha YeTKaTa € Ha MACTOTO CWU. 3akntoyete npennasnTesia Ha YeTkaTta KaTo n3non3eare 2-Te
3aKnoyBaly mexaHnsma.

Vlozte zpét kartac a kryt kartace. Ujistéte se, Ze je gumova ¢ast na $picce kartace na svém misté.
Zajistéte kryt kartace pomoci 2 pojistek.
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Vrétte kefu a kryt kefy na miesto. Uistite sa, Ze gumova cast na Spicke kefy je na svojom mieste.
Pomocou 2 uzaverov uzamknite kryt kefy.

BcTaHOBITb WiTKY 1 3aXUCT WITKM Ha Mmicue. NepekoHanTecs, WO rymoBa YacTuHa Ha KiHUYMKY
LWiTKM € Ha MicLi. 3ab6nMoKyTe 3axXMCT WiTKKM 3a JonomMoroto 2 dikcaTopis.

TomoBetrote T BolpPToa Kal ToV MPOPUAAKTAPA 0Tn Béon Touc. BeBaiwbeite &Ti n eNaoTIKN
nmpogfoxr} oTnNV Akpn NG Bouptoag Ppioketal otn B€on TNG. ACPANOTE TOV TPOPUAAKTHPA TNG
Bouptoag pe TIC 2 aoPAAElEC.

Vratite Cetku i drZzac ¢etke na mesto. Proverite da li je gumeni deo na vrhu cetke na svom mestu.
Pri¢vrstite drzac ¢etke pomocu dva blokatora.

Cetku i zastitu za ¢etku stavite natrag na svoje mjesto. Budite sigurni da je gumeni dio na vrhu
Cetke na mjestu. Zakljucajte zastitu za ¢etku s pomocu dva blokatora.

Helyezze vissza a kefét és a kefevédét. Ugyeljen arra, hogy a kefe végén lévé gumis rész a
helyére keriljon. Rogzitse a kefevédot a két zarral.

To clean the side brush, remove it by unscrewing it and use a cleaning brush to clean the side
brush and the entanglements in the slot of the side brush. Clean the side brushes once a month.

Pour nettoyer la brosse latérale, dévissez-la et retirez-la, puis utilisez une brosse de nettoyage
pour la nettoyer et retirer tout enchevétrement dans la fente de la brosse latérale. Nettoyez les
brosses latérales une fois par mois.

Desenrosca y retira los cepillos laterales. Limpia la superficie y los restos que queden en la
ranura con un cepillo de limpieza. Limpia los cepillos laterales una vez al mes.

Per pulire le spazzole laterali, rimuoverle e pulirle con una spazzola; rimuovere capelli e altri
detriti accumulati. Pulire le spazzole laterali una volta al mese.
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Um die Seitenbdirste zu reinigen, entnehmen Sie diese durch Herausdrehen. Reinigen Sie die

Seitenbirste und die Befestigungen, in denen die Biirste sitzt, mit einer Reinigungsbiirste.
Reinigen Sie die Seitenbirsten einmal pro Monat.

Om de zijdelingse borstels te reinigen, moet u deze losdraaien en een borstel gebruiken om
de zijborstel te reinigen en vastgeraakte draden en dergelijke in de sleuf van de zijborstel te
verwijderen. Reinig de zijborstels één keer per maand.

Para limpar as escovas laterais, remova-as desapertando-as e utilize uma escova de limpeza
para limpar a escova lateral e os residuos na ranhura da escova lateral. Limpe as escovas laterais
uma vez por més.

Pentru a curdta periile laterale, detasati-le desurubandu-le si utilizati o perie de curatare pentru
a curdta peria laterala si obiectele incurcate in fanta periei laterale. Curdtati periile laterale o
data pe luna.

3a ga noumcTuTte CTPAHNYHUTE YETKK, NpEMaXHETE ' Ype3 pa3BUHTBaHE U 13non3BanTe yeTka
3a NoYncCTBaHe, 3a fa NoYnNCTUTE CTPaHMYHATa YeTKa 1 3annennte ce npegmeTi B OTBOPa Ha
CTpaHM4YHaTa YeTKa. MouncTtBanTe CTPAHNYHUTE YEeTKN BEAHDXK MeCeYHO.

Chcete-li vycistit bocni karta¢, vyjméte jej jeho vySroubovanim, vycistéte jej pomoci Cisticiho
kartacku a odstrante zachycené vlasy a vldkna v prostoru bo¢niho kartace. Bo¢ni kartac cistéte
jednou za mésic.

Ak chcete vycistit bo¢né kefy, vyberte ich odskrutkovanim a pomocou (cistiacej kefky vycistite
boc¢nu kefu a zamotané predmety v Strbine boc¢nej kefy. Bo¢né kefy Cistite raz za mesiac.

o6 ouncTuti BiuHi WiTKK, 3HIMITb X, MONepeaHbO PO36IOKYBaBLUW, i OUMCTITb BGiUHI LWITKNY,
BKJ/1I04A0UM BCi OTBOPM, 33 JOMOMOTOI0 LWITKU A8 oumLeHHA. Ounilyiite 6iuHi WiTKy Womicausa.

lNa va kaBapioete TIG TAEUPIKES BOVPTOEC, apalpéoTe TeC EEPIOWVOVTAG TEC Kal KaBapioTe TI¢
Bouptoeg kat Tig uoSoXEG TouG pe éva Bouptodkl. KaBapilete Tig TAEUPIKEG BoUPTOEG pia
POpPdA ToV pnva.

Da biste ocistili bocne cetke, uklonite uh tako $to cete ih odviti, a zatim Cetkom za iScenje
odistite bo¢ne Cetke i zapletene ostatke u otvoru za bo¢nu ¢etku. Cistite ¢etke jednom mesecno.
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Kako biste ocistili bocne cetke, maknite ih tako da ih odvijete i upotrijebite Cistu cetku za
¢is¢enje bocne cetke i zapetljanja u otvoru za bocnu cetku. Boc¢ne cetke cistite jedanput
mjesecno.

Az oldalso keféket ugy tisztithatja meg, ha kicsavarja és kiveszi 6ket, majd egy tisztitokefével
megtisztitja az oldalkefét és az oldalkefe nyildsaba gabalyodott dolgokat. Havonta egyszer
tisztitsa meg az oldalsé keféket.

Replace lateral brushes every 6 months. Throw away the old brushes and replace them with
new ones. Screw the new brushes on the robot.

Remplacez les brosses latérales tous les 6 mois. Jetez les anciennes brosses et remplacez-les
par des nouvelles. Vissez les nouvelles brosses sur le robot.

Sustituya los cepillos laterales cada 6 meses. Tire los cepillos viejos y sustituyalos por nuevos.
Vuelve a colocar y ajustar los cepillos.

Sostituire le spazzole laterali ogni 6 mesi. Gettare le spazzole vecchie e sostituirle con spazzole
nuove. Avvitare le spazzole nuove sul robot.

Ersetzen Sie die seitlichen Birsten alle 6 Monate. Werfen Sie gebrauchte Biirsten weg und ersetzen
Sie sie mit neuen. Setzen Sie die neuen Biirsten durch Drehen in den Roboter ein.

Vervang de achterste borstels ieder half jaar. Gooi de oude borstels weg en vervang ze door
nieuwe. Draai de nieuwe borstels op de robot.

Substitua as escovas laterais a cada 6 meses. Elimine as escovas antigas e substitua-as por
novas. Aperte as escovas novas no robot.

Inlocuiti periile laterale la fiecare 6 luni. Eliminati periile vechi si inlocuiti-le cu unele noi.
Insurubati periile noi pe robot.
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3ameHAnNTe CTPaHUYHUTE YETKM Ha BCEKM 6 MeceLla. VI3XBbpnanTe cTapute YeTKM 1 I 3aMmeHANnTe C
HOBW. 3aBMHTETE HOBIWTE YETKN Ha poboTa.

Bocni kartace vyménujte kazdych 6 mésicu. Staré kartace vyhodte a vymérite je za nové. Nasroubujte
novy kartac na roboticky vysavac.

Postranné kefky vymente kazdych 6 mesiacov. Staré kefky vyhodte a nahradte ich novymi. Na
robot naskrutkujte nové kefy.

3amiHtonTe GiUHi WiTKM WONIBPOKY. BUKMHBTE CTapi WiTKX 11 3aMiHiTb 1X Ha HOBI. 3adikcyinTe
HOBI LWiTKKN Ha poboTi.

Ot MAeupIKEG BolpToeg mpémel va avTikabiotavtal kdOe 6 prvec. MNetd&te Tig mahiég BolpTtoeg
Kal TOTOBETAOTE KAVOUPYLEC. BISwoTe TIg KavoUpyleg BOUPTOEC OTO POUTIOT.

Menjajte bocne cetke svakih 6 meseci. Bacite stare Cetke i zamenite ih novim. Zavijte stare
Cetke na robota.

Bocne cetke zamijenite svakih Sest mjeseci. Stare Cetke bacite i zamijenite novima. Zasarafite
nove Cetke na robotski usisivac.

6 havonta cserélje ki az oldalsé keféket. Dobja ki a régi keféket, és helyezzen be Ujakat. Rogzitse
az Uj keféket a csavarok segitségével.

To clean the wheels, clean the front, left and right wheels once a week The wheel shaft may be
entangled by hair, cloth strips, etc. so please clean it in time.

Nettoyez les roues avant, gauche et droite une fois par semaine. L'arbre de roue peut étre
entravé par des cheveux, des bandes de tissu, etc. Veuillez donc le nettoyer régulierement.

Para limpiar las ruedas, limpie las ruedas delantera, izquierda y derecha una vez al mes. Es
posible que se queden enganchados pelos, hilos, etc. en el eje de las ruedas, por lo que debera
limpiarlo en el momento.
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Effettuare la pulizia della ruota frontale e di quelle a destra e a sinistra una volta al mese. Intorno
agli assi delle ruote potrebbero accumularsi capelli e altri detriti; pulirle regolarmente.

Reinigen Sie das vordere, linke und rechte Rad einmal pro Woche. An einer Radachse kénnen
sich Haare, Stoffstreifen usw. verfangen. Deshalb sollten Sie die Radachsen reinigen, sobald es
notig ist.

Om de wielen te reinigen, moet u de voorkant, linker- en rechterwielen eens per maand
reinigen. De wielas kan zijn omwikkeld met haren, stukjes stof etc.,, daarom moeten ze
regelmatig worden gereinigd.

Para limpar as rodas, limpe a roda da frente, da esquerda e da direita uma vez por semana.
O eixo da roda pode ter cabelos, fios, etc., portanto limpe-o frequentemente.

Pentru a curata rotile, curatati rotile din fata, din stanga si din dreapta o data pe lund. Axul rotii
poate fi incurcat cu par, fasii de panza etc., asa ca va rugam sa il curatati la timp.

MouncTBanTe BeHbX MeCeUHO KosesnaTa Ha poboTa (npeaHo, NsBo U AAcHO). OKONo KonenoTo
MOXe [la Ca YCYKaHW KOCMU, TbKaHW, IeHTU 1 Ap., NTOpaAn KOeTo I MoYnCcTBaliTe Ha Bpeme.

Pravidelné cistéte predni, levé a pravé kolecko cisticim kartackem. Na hiideli kolecka mohou
byt namotané vlasy, prouzky latky atd., proto je nezapominejte vcas vycistit.

Ak chcete vycistit kolieska, raz mesacne ocistite predné, lavé a pravé koliesko. Do hriadela
kolieska sa mozu zapliest vlasy, kusy latky atd., preto ho vcas ocistite.

LLlomicAua BUKOHYITE OunLLEeHHA KONic (nepeaHboro, NiBOro 1 NpaBoro). Ha Ban Kosic MoXyTb
HaMOTYBATUCA BOSTOCCA, HATKM TOLLO. TOXK BYACHO BUKOHYNTE OUULLEHHS.

KaBapilete TNV umpooTivr, TV aplotepr kat Tn 8e€1d poda pia popd Tov purva pe Jia fouptoa.
Y1ov afova TG podag PMopei va maotouv Tpixeg kal AMEeG akabapaieg, ouvenwc va kaBapilete
Kd&Oe 1600 Kal Toug Afovec.

Da bi tockovi bili Cisti, redovno cistite predniji, levi i desni to¢ak ¢etkom za ciscenje. U osovina
za tockove mogu se uplesti ostaci poput dlaka, traka od tkanine itd, zbog ¢ega je vazno da je
blagovremeno ocistite.

Kako biste ocistili kotacice, s ¢etkom za ciscenje redovito Cistite prednje kotacice i kotacice
na lijevoj i desnoj strani. Osovina kotac¢a moze biti zapetljana dlakom, koncima krpe itd. pa je
Cistite na vrijeme.

A kerekek tisztitdsahoz tisztitsa meg rendszeresen egy tisztitokefével az eliils6, a bal és jobb
oldali kerekeket. El6fordulhat, hogy a keréktengelybe haj, szovetdarab stb. gabalyodik, ezért
id6ében tisztitsa meg.
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Right antifall sensor

Itis recommended that every week, a dry cotton cloth should be used to carefully wipe its drop
sensors to prevent dust accumulation, which will affect the performance of the product.

Il est recommandé d'utiliser chaque semaine un chiffon en coton sec pour essuyer
soigneusement ses capteurs de chute afin d'éviter toute accumulation de poussiére susceptible
d’affecter les performances du produit.

Le recomendamos que cada semana utilice un pafio de algodoén seco para limpiar con cuidado
la cdmara, la ventana del laser y el sensor para evitar que se acumule el polvo, lo que afectaria
al rendimiento del producto.

Si raccomanda, con frequenza settimanale, di passare con attenzione un panno asciutto sulla
videocamera, sulla finestra del laser e sul sensore per evitare I'accumulo di polvere, che puo
ridurre le prestazioni dell’apparecchio.

Es empfiehlt sich, die Absturzsensoren jede Woche vorsichtig mit einem trockenen
Tuch abzuwischen, um Staubablagerungen zu entfernen. Diese beeintrachtigen die
Leistungsfahigkeit des Produktes.

Het wordt aanbevolen dat u iedere week met een droge doek de camera en het laservenster en
sensor voorzichtig afveegt om ophoping van stof, dat de prestaties van het product beinvloedt,
te voorkomen.

Recomendamos que, todas as semanas, utilize um pano de algoddo seco para limpar
cuidadosamente os sensores de queda, de forma a evitar a acumulacao de pé, o que afetaria o
desempenho do produto.

Se recomanda ca in fiecare saptamana sa utilizati o laveta uscatd de bumbac pentru a sterge cu
atentie camera, fereastra laserului si pentru a preveni acumularea prafului, ceea ce afecteaza
performanta produsului.
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MpenopbumnTenHO € Aa MOYMNCTBATE CbC Cyxa NaMyyHa Kbpra Kamepara, Ia3epHOTO Npo3opue
1 ceH30puTe BCAKa ceammua. Mo To3r HauvH Le ce NPefoTBPaTH HAaTPYMBaHe Ha Mpax, KOMTo
MOXe fia noBnuse Bbpxy eGeKTMBHOCTTA Ha ypeaa.

Po dokonceni ¢isténi doporucujeme pomoci suché bavinéné latky otfit okénko kamery a laseru
spolecné se senzorem. Zabranite tak usazovani prachu, které by mohlo mit negativni vliv na
vykon vysavace.

Kazdy tyzden sa odporuca pomocou suchej bavinenej handricky opatrne utriet kameru, okno
lasera a snimac, aby sa zabranilo hromadeniu prachu, ¢o ovplyvni vykon vyrobku.

PekomeHIY€eTbCA WOTMXKHA peTeNibHO NPOTMPATV Kamepy W BiKOHLE Na3epHOro fartuymka
cyxoto 6aBOBHAHOIO cepBeTKolo. Lle nonepeauts HakonnyeHHA nuy, AKWIA NOriplye po6oyi
XapaKTepUCTUKK npunagy.

JUVIOTOUUE VA OKOUTTI(ETE TTPOOEKTIKA, PE éva OTEYVO BauBakepd mavi, TNV KAuepaA Kal Tn
Bupida kat Tov alodnTrpa Aéllep, WOTE va Un CUCCWPEUTEL OKOVN KAl EMNPEACTEL n anmddoon
TNG OUOKEUNG.

Preporucuje se da se svake sedmice pazljivo obrise kapljica suhom pamucnom krpom senzori
koji sprecavaju nakupljanje prasine, sto ce uticati na performanse proizvoda.

Preporucuje se da se svaki tjedan pazljivo obrise kapljica suhom pamu¢nom krpom
senzori koji sprecavaju nakupljanje prasine, sto ¢e utjecati na performanse proizvoda.

Javasoljuk, hogy minden héten szdraz pamutszdvetet hasznaljon a csepp gondos torlésére
érzékelok a por felhalmozddasanak megakadélyozasara, ami befolydsolja a termék
teljesitményét.
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8 Component Cleaning the component Replacing the component B
Dust collector After each use Not applicable
Filter Once a week Twice per year
Brush Once a week If required
Charging base Once a week Not applicable
Fall sensors Once a week Not applicable
Wheels Once a month Not applicable
Side brush Once a month Twice per year
" _J
a4 N\
Composant Nettoyage du composant Remplacement du composant
Collecteur de poussiére Aprés chaque utilisation Non applicable
Filtre Une fois par semaine Deux fois par an
Brosse Une fois par semaine Si nécessaire
Base de recharge Une fois par semaine Non applicable
Capteurs de chute Une fois par semaine Non applicable
Roues Une fois par mois Non applicable
L Brosses latérales Une fois par mois Deux fois par an )
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[ Componente Limpieza del componente Sustitucion del componente A
Depésito de suciedad Después de cada uso No aplicable
Filtro Una vez a la semana Dos veces al afio
Cepillo Una vez a la semana Si es necesario
Base de carga Una vez a la semana No aplicable
Sensores anticaida Una vez a la semana No aplicable
Ruedas Una vez al mes No aplicable
Cepillo lateral Una vez al mes Dos veces al afio y
~\
Componente Pulizia del componente Sostituzione del componente
Contenitore della polvere Dopo ogni utilizzo Non applicabile
Filtro Una volta alla settimana Due volte all'anno
Spazzola Una volta alla settimana Se necessario
Piastre di ricarica Una volta alla settimana Non applicabile
Sensori anti-caduta Una volta alla settimana Non applicabile
Ruote Una volta al mese Non applicabile
L Spazzole laterali Una volta al mese Due volte all'anno )
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Bestandyteil Reinigung des Bestandteils Auswechseln des Bestandteils
Staubbehalter Nach jedem Gebrauch Nicht zutreffend
Filter Einmal pro Woche Zweimal pro Jahr
Birste Einmal pro Woche Wenn erforderlich
Ladekontakte Einmal pro Woche Nicht zutreffend
Absturzsensoren Einmal pro Woche Nicht zutreffend
Rader Einmal pro Monat Nicht zutreffend

Seitenbirsten Einmal pro Monat Zweimal pro Jahr y
Onderdeel Reiniging van het onderdeel | Vervanging van het onderdeel

Stofreservoir

Na elk gebruik

Niet van toepassing

Filter Een keer per week Twee keer per jaar
Borstel Een keer per week Indien nodig
Laadcontacten Een keer per week Niet van toepassing

Valsensoren

Een keer per week

Niet van toepassing

Wielen

Een keer per maand

Niet van toepassing

Zijdelingse borstel

Een keer per maand

Twee keer per jaar
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[ Componente Limpeza do componente Substituicao do componente A
Depésito do po ApOds cada utilizacao Nao aplicavel
Filtro Uma vez por semana Duas vezes por ano
Escova Uma vez por semana Se necessario
Base de carregamento Uma vez por semana Nao aplicavel
Sensores de queda Uma vez por semana Nao aplicavel
Rodas Uma vez por més Néo aplicavel
Escovas laterais Uma vez por més Duas vezes por ano
" _J
Piese componente Cl:lfr:,:‘a;::gri::ei Inlocuirea piesei componente )
Recipient de praf Dupa fiecare utilizare Nu se aplica
Filtru O data pe saptdamana De doua ori pe an
Perie O data pe saptdamana Daca este necesar
Placute de incdrcare O data pe saptamana Nu se aplica
Senzori de cadere O data pe saptamana Nu se aplica
Roti O data pe luna Nu se aplica
L Perie laterala O data pe luna De doua ori pe an )
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8 KomnoHeHT MouncrBaHe Ha KOMMOHEHTN MogmAHa Ha KOMMOHEHTa ®
KoHTenHep 3a npax Cnep Bcaka ynotpeba He e npunoxmmo
Quntbp BeaHbX cegmnyHO [lBa mbTM roguiuHo
YeTKa BegHbX cegMnuHO AKO e Heo6xoAMO
AL L L BeoHbX cegMnuHO He e npunoxmmo
3apexxpaHe
CeH30pu NPOTUB NagaHe BegHbX ceamnyHoO He e npunoxumo
Konenua BenHbXX meceuHo He e npunoxumo
CTpaHnyHa yeTka BefgHbX MeceyHo [Ba nbTn rognLiHO )
a )
Dil Vycisténi dilu Vymeéna dilu
Nadoba na prach Po kazdém pouziti Neprovadi se
Filtr Jednou tydné Dvakrat za rok
Kartac Jednou tydné V piipadé potreby
Nabijeci plosky Jednou tydné Neprovadi se
Senzory proti padu Jednou tydné Neprovadi se
Kolecka Jednou za mésic Neprovadi se
L Boc¢ni kartac Jednou za mésic Dvakrat za rok )
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Komponent

Cistenie komponentu

Vymena komponentu

Nadoba na prach

Po kazdom pouziti

Nevztahuje sa

Filter Raz tyzdenne Dvakrat ro¢ne

Kefa Raz tyzdenne V pripade potreby
Nabijacie koliky Raz tyzdenne Nevztahuje sa
Snimace padu Raz tyzdenne Nevztahuje sa

Kolieska Raz mesacne Nevztahuje sa
Boc¢na kefa Raz mesacne Dvakrat ro¢ne
DeTtanb OunweHHA getanen 3amiHa peTtanen

Myno36ipHKK

[icna KOXHOro BUKOpUCTaHHA

He 3acTocoByeTbca

QinbTp LLloTmxHA 2 pa3u Ha piK
LliTka LLloTmkHA 3a HeobXigHOCTI
3apAaHi KOHTaKTn LLloTrkHA He 3acTocoByeTbcaA
Latunkn nagiHHA LLloTmxHA He 3acTocoByeTbca
Koneca LLlomicaus He 3acTocoByeTbca
biuHa witka LLomicaus 2 pasun Ha pik
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E€aptnpa Kzg:::_gl:zﬁ;:u AVTIKATAGTAGH TOU siaprﬁparo:

HEEE gfg&?‘z}\mvm Metd ano kabe xprion AY
Oiltpo Mia @opd tnv eBdoudda AVO Popéc ToV Xpdvo
Bouptoa Mia @opd Tnv eBdopada ‘Onote xpeldletal

MAdkeC @OpTIONG Mia @opd tnv eBdopdada A/Y
AloOnTPEC TTWONG Mia @opd Tnv eBSoudda A)Y
Tpoxoi Mia @opd Tov purva A)Y

MAgupiko6 Bouptodki Mia gpopd Tov prjva AVO POPEC TOV XpOvo y
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Every 6 months replace the pleated filter and the foam with new ones to maintain optimal
performances.

Tous les 6 mois, remplacez le filtre plissé et la mousse par des filtres neufs afin de garantir des
performances optimales.

Cada 6 meses, sustituya el filtro plisado y la espuma por otros nuevos para mantener un
rendimiento éptimo.

Sostituire il filtro pieghettato e il filtro in spugna ogni 6 mesi per mantenere prestazioni ottimali.

Tauschen Sie alle 6 Monate den Faltenfilter und den Schaumstoff durch neue aus, damit das
Gerat auch weiterhin einwandfrei funktioniert.

leder half jaar moet de gevouwen filter en het schuim worden vervangen door nieuwe om de
optimale prestaties te behouden.

A cada 6 meses, substitua o filtro plissado e a espuma por uns novos para manter excelentes
desempenhos.

La fiecare 6 luni inlocuiti filtrul plisat si filtrul spuma cu unele noi pentru a mentine performanta
optima.

Ha Bcekn 6 meceua 3ameHAnTe nancnpaHna ¢I/IJ'IT'bp N NAHaTa C HOBWU 3a NogAbprKaHe Ha
onTnMaliHa ed)EKTVIBHOCT.

Pro zachovani optimalniho vykonu vyménujte skladany filtr prachu kazdych 6 mésic(i za novy.

Aby ste zachovali optimalny vykon, kazdych 6 mesiacov vymerite plisovany filter a penu za
nové.

[na ebekTBHOro NpubrpaHHA WoNiBpOKy 3amiHionTe rodppoBaHuUii i noponoHosuin ¢inbtTpu
Ha HOBI.

To MTUXWTO Kal TO APPWOEC PiIATpo TPEmel va avtikabiotatal kabs 6 PVveC yia BEATIOTN
anodoon.
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Zamenite stari rebrasti filter i penu novim svakih 6 meseci kako biste zadrzali optimalne
SR performanse

Naborani filtar i spuzvasti zastitni filtar svakih Sest mjeseci zamijenite novima kako biste odrzali
HR optimalnu ucinkovitost

Az optimalis teljesitmény fenntartadsa érdekében 6 havonta cserélje ki a redds szlirét és a

HU szivacsot
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Do not throw the robot in the bin.
Always wear gloves and protection.

Ne jetez pas le robot a la poubelle.
Portez toujours des gants et une protection.

No tire el robot en el cubo de basura.
Utilice siempre guantes y proteccion.

Non smaltire il robot insieme ai rifiuti generici.
Indossare guanti e protezioni.

Werfen Sie den Roboter nicht in den Milleimer.
Tragen Sie Schutzhandschuhe.

Gooi de robot niet weg met het gewone huisvuil.
Draag altijd handschoenen en gepaste beschermingsmiddelen.

Nao deite o robot no lixo comum.
Use sempre luvas e protecao.

Nu aruncati robotul la cosul de gunoi.
Intotdeauna purtati manusi si echipament de protectie.

He n3xsbpnsaiTte poboTa B KoLLa.
BrHarv HoceTe pbKaBuLM 1 3aLuTa.

Nevyhazuijte robota do popelnice.
Vzdy pouzivejte rukavice a ochranné prvky.

Robot nehéddzte do kosa.
Pouzite vzdy rukavice a ochranné prvky.

He BukmnganTte poboTa Ha CMITHUK.
3aBXau HagArante pyKaBMYKM i 3axXmcHi 3acobu.

Mnv amoppintete 10 pounmoT padi pe AAN\a amoppippata.
Na gopdte mavta ydvtia kat KdBe katdAAnAo péoo mpootaaciag.
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Nemojte bacati robota u kantu za otpad. Uvek nosite rukavice i zastitnu opremu.

Robotski usisiva¢ nemojte bacati u kos za smece. Uvijek nosite rukavice i zastitu.

A robotot ne dobja a szemetesbe. Mindig viseljen keszty(it és védo6felszerelést.

Remove the top cover (clips). Unscrew the bumper lower part (12 screws). Unscrew the lower
body (8 screws) and side brushes. Remove the inlet channel. Unscrew the battery cover (4
screws). Unplugged the battery connector.

Retirez le couvercle supérieur (clips). Dévissez la partie inférieure du pare-chocs (12 vis).
Dévissez la partie inférieure (8 vis) et les brosses latérales. Retirez le canal d'entrée. Dévissez le
couvercle de la batterie (4 vis). Débranchez le connecteur de la batterie.

Retira la tapa superior (clips). Desatornilla la parte inferior del parachoques (12 tornillos).
Desatornilla el cuerpo inferior (8 tornillos) y los cepillos laterales. Retira el canal de entrada.
Desatornilla la tapa de la bateria (4 tornillos). Desconecta el conector de la bateria.
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Rimuovere il coperchio superiore (clip). Svitare la parte inferiore del paraurti (12 viti). Svitare la
parte inferiore

corpo (8 viti) e spazzole laterali. Rimuovere il canale di ingresso. Svitare il coperchio della
batteria (4

viti). Scollegare il connettore della batteria.

Nehmen Sie die obere Abdeckung ab (Klemmen). Nehmen Sie den unteren Teil des Stof3fangers
ab (12 Schrauben). Nehmen Sie den unteren Gehduseteil (8 Schrauben) und die Seitenbirsten
ab. Entnehmen Sie den Ansaugkanal. Nehmen Sie die Akkuabdeckung ab (4 Schrauben). Losen
Sie den Akkuanschluss.

Verwijder de bovenklep (clips). Schroef het onderste deel van de bumper los (12 schroeven).
Schroef de onderpomp los

lichaam (8 schroeven) en zijborstels. Verwijder het inlaatkanaal. Schroef het batterijdeksel (4
schroeven). Koppel de batterijstekker los.

Retire a tampa superior (molas). Desaperte a parte inferior do para-choques (12 parafusos).
Desaperte o corpo inferior (8 parafusos) e as escovas laterais. Retire o canal de entrada.
Desaperte a tampa da bateria (4 parafusos). Desligue o conector da bateria.

Scoateti capacul superior (cleme). Desurubati partea inferioard a barei de protectie (12
suruburi). Desurubati partea inferioara

corp (8 suruburi) si perii laterale. Scoateti canalul de intrare. Desurubati capacul bateriei (4
suruburi). Deconectati conectorul bateriei.

OTcTpaHeTe ropHMa Kanak (Wwynkute). Pa3euminTe fonHata YacT Ha 6poHsaTa (12 BUHTa). Pa3Buiite
JonHaTa

TANO (8 BMHTA) 1 CTPAHNYHK YeTKN. OTCTpaHeTe BXOAHMA KaHas. Pa3BumiiTe Kanaka Ha 6atepusTa (4
BUHTOBe). M3KnioueTe KOHEKTOpa Ha GaTepuaTa.

Sejméte horni kryt (spony). Odsroubujte spodni ¢ast narazniku (12 Sroubd). Odsroubujte spodni ¢ast
télo (8 Sroubll) a bocni kartace. Odstranite vstupni kandl. Odsroubuijte kryt baterie (4 Srouby). Odpojte
konektor baterie.

Odstrante horny kryt (spony). Odskrutkujte spodnu cast naraznika (12 skrutiek). Odskrutkujte
spodnu cast

telo (8 skrutiek) a bocné kefy. Odstrante vstupny kanal. Odskrutkujte kryt batérie (4 skrutky).
Odpojte konektor batérie.

3HIMITb BEPXHIO KPULWKY (3aTUcKadi). BigkpyTiTb HMXHIO YacTuHy 6Gamnepa (12 reBuHTIB).
BigKpyTiTh HUXKHIO

Kopnyc (8 rBMHTIB) i GiUHi WiTKW. 3HIMITb BXiAHUIA KaHan. BigkpyTiTb KpuLLKy akymynaTopa (4
rBMHTW). Big'eaHann po3s’em akymynATtopa.

Apalpéote 10 MAvw KAAUUUA (KAL), ZeB16WOoTE TO KATW PEPOC Tou TTPo@UAaKTHPa (12 Bidec).
ZeP1dwoTe To KATW owWpa (8 Bideg) kat MAeupIkEG BoupToeg. ApalpéoTe To KAavAAL glodSou.
ZeP1dwoTe To KAANUUUA TNG prratapiag (4 Bidec). AmoouvdéoTte To FUOHA TNE PIATAPIAC.

Uklonite gornji poklopac (kopce). Odvrnite donji dio branika (12 vijaka). Odvijte donji kuciste
(8 vijaka) i bo¢ne cetke. Uklonite ulazni kanal. Odvijte poklopac baterije (4 vijci). Iskopcajte
konektor baterije.

Uklonite gornji poklopac (kopce). Odvijte doniji dio branika (12 vijaka). Odvijte donji
tijelo (8 vijaka) i boc¢ne Cetke. Uklonite ulazni kanal. Odvijte poklopac baterije (4
vijci). Iskopcajte konektor baterije.

Tavolitsa el a felsé fedelet (kapcsokat). Csavarja le a I0kharité alsé részét (12 csavar). Csavarja
le az alsot

test (8 csavar) és oldalkefe. Tavolitsa el a bemeneti csatornat. Csavarja le az akkumulator fedelét
(4 csavarok). Huzza ki az akkumulator csatlakozéjat.
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6.

Error codes

According to model: *

When the robot fails, the red indicator on the robot will blink. Please check on the App the stated error code.

Error code

Solution

Error 1: Collision bumper is stuck, please
check.

The collision bumper is stuck. Please tap repeatedly to remove foreign matters. If
there is no foreign matter, please relocate it and then start it.

Error 2: A wheel is stuck. Please check
whether any foreign matter is stuck in the
wheel, or move it to near its home position
tostartit.

If any wheel is stuck, please check whether any foreign matter is stuck in the
wheel, or move it to near its home position to start it.

Error 3: A side brush is stuck, please check.

The side brush may be entangled with foreign matters. Please clean and restart it.

Error 4: The rolling brush is stuck. Please
remove and clean it.

The rolling brush may be entangled with foreign matters. Please remove and
cleaniit, its connections, its cover and the suction inlet.

Error 5:The robot is trapped. Please clear
obstacles around.

The robot is trapped. Please clear obstacles around.

Error 6: The robot is trapped. Please move it
near its home position to start it.

The robot may be suspended. Please relocate it and start. If the anti-drop sensor is
too dirty, it may also cause the fault. Please wipe the anti-drop sensor to eliminate
the fault.

Error 7: A wheel is suspended. Please move
it to near its home position to start it.

A wheel is suspended. Please move it to near its home position to start it.

Error 8: The battery level is too low, and the
robot is about to shut down automatically.
Please charge it.

The battery level is too low, and the robot is about to shut down automatically.
Please charge it.

Error 10: Optical flow sensor dirty, Please
wipe it.

The optical flow sensor is covered by dust. Please wipe it.

Error 11: The recharge sensor is blocked.
Please wipe it.

The recharge sensor is covered by dust. Please wipe it.

Error 12: The follow-wall sensor is blocked.
Please wipe it.

The follow-wall sensor is blocked. Please wipe it.

Error 13: The robot is tilted. Please put the
robot on the horizontal ground to start.

The robot is tilted during startup. Please put the robot on the horizontal ground
to start.

Error 14: Please install the dust box and
filters back.

Please install the dust box and filters back, and make sure that filters and the dust
box are installed in place. Then please restart the robot.

Error 17: Restricted area detected. Please
relocate it to start.

The robot is too close to a restricted area during starting. Please relocate it to start.

Error 18:The laser cover is stuck. Please
check.

The pressure sensor for laser cover is pressed or stuck. Please relocate it to start.

Error 19: The laser sensor is stuck or twisted,
please check.

The laser distance sensor is stuck by foreign matter. Please clear it.

Error 20: The laser sensor may be blocked,
please check.

The laser distance sensor is blocked, please clear the blocking. Too spacious
environment and multi-reflection environment such as metal mirrors also affect
the normal operation of a laser distance sensor. Please relocate it to art.

Error 21: Please clear obstacles around the
charging dock.

The robot may be stuck or trapped. Please clear obstacles around the robot.
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Error W1: Battery abnormal. Please consult
the instructions or APP.

Please open the battery compartment, check whether the battery is properly
connected, and try to restart the robot. The battery temperature is too high or too
low. Please wait for the battery temperature to be normal (0 °C~40 °C/32 °F~104

Error W2: Wheel module abnormal. Please
consult the instructions or APP.

Please check whether any foreign matter is stuck in a wheel and try to restart the
robot. If the error persists, please contact our Service Department.

Error W3: Side brush module abnormal.
Please consult the instructions or APP.

Please check whether any foreign matter is stuck in a side brush and try to restart
the robot. If the error persists, please contact our Service Department.

Error W4: Rolling brush abnormal. Please
consult the instructions or APP.

Please remove and clean it, its connections, its cover and the suction inlet. Please
try to restart the robot after cleaning. If the error persists, please contact our
Service Department.

*Error W5: Water pump abnormal. Please
consult the instructions or APP.

Please clean the water tank, water pump connections on the tank and water
pump connections on the robot, the water outlet at the robot bottom, and check
the mop module. Please try to restart the robot with all modules installed back
after cleaning. If the error persists, please contact our Service Department.

Error W6: Laser sensor abnormal. Please
consult the instructions or APP.

Please check the laser sensor for foreign matter and try to restart the robot after
cleaning. If the error persists, please contact our Service Department.

Error W7: Fan abnormal. Please consult the
instructions or APP.

Please check whether any foreign matter is stuck in the fan and try to restart the
robot. Please clean the dust box and filters and try to restart the robot. If the error
persists, please contact our Service Department.
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Fault

Solution

Cannot start the robot

. Make sure the robot is connected to power supply.
. Make sure the battery is fully charged.

The robot suddenly
stops working

. Check whether the robot is stuck or blocked by obstacles.
. Check whether the battery is too low.
. If the problem persists, please shut it down, wait for 3 seconds, and then restart it.
.The appliance may be overheating :
- Stop the appliance and leave cool for at least 1 hour.
- If it overheats on repeated occasions, contact the Approved Services Centre.

Cannot charge the
robot

. Check whether the indicator on the charging dock is on (when the robot is not on
the charging dock).

.If not, check that the charger is properly connected or contact an Approved
services Centre to change the charger.

. Check whether the indicator on the charging dock is off and the indicator on the
robot is flashing during charging.

.Wipe dust off charging electrodes with dry cloth.

The charger is getting
hot

This is perfectly normal. The vacuum cleaner can remain permanently connected to
the charger without any risk.

The robot cannot
return to the charging
dock

. Clear the charging dock of objects within 0.5m on the left and right sides and
within 1.5m ahead.

. Make sure that the robot starts cleaning from the charging dock without
abnormal movement.

.When the robot is near the charging dock, it can return faster. But if the charging
dock is located far away, the robot will need more time to return. Please wait during
its return.

. Clean charging electrodes.

The cleaning schedule
is not executed

. Make sure the robot has been powered on.

. Set the time and schedule the time for automatic cleaning with the app.

. Make sure the appointment time has been set correctly.

. Check whether the battery level is too low to start cleaning.

.The robot will not start any scheduled cleaning when the task is being performed.

Suction whistling

. Check the suction inlet for any obstruction.
. Empty the dust box.
. Clean filters.
. Check whether filters are wet due to water or other liquids on the floor. Let filters
dry naturally thoroughly before use.
.The dust collector is not properly fitted :
- re-position it correctly.
.The intake head is clogged :
- remove the power-brush and clean it.

The rolling brush does
not rotate

. Clean the rolling brush.
. Check whether the rolling brush and the brush cover are installed correctly.

Abnormal action or
sweep route of the
robot

. Carefully clean the sensor with dry cloth.
.Restart the robot.

No water released
during mopping

. Make sure there is enough water in the water tank.
. Check whether the mop module is installed correctly.
. Check whether the water outlet is blocked.

The robot cannot
connect to your Wi-Fi
network

. Ensure that your Wi-Fi router supports 2.4GHz and 802.11 b/g/n bands as this
equipment does not support 5GHz bands.
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6.

Codes d’erreur

Selon le modeéle: *

En cas de panne du robot, le voyant rouge du robot clignote. Vérifiez sur I'application le code d'erreur indiqué.

Code d'erreur

Solution

Erreur 1 : Le pare-chocs anticollision est coincé,
veuillez vérifier.

Le pare-chocs anticollision est coincé. Appuyez plusieurs fois pour
supprimer les corps étrangers. S'il n'y a pas de corps étranger, veuillez
déplacer I'appareil et le démarrer.

Erreur 2 : Une roue est bloquée. Vérifiez si des corps
étrangers sont coincés dans la roue ou déplacez
I'appareil a proximité de son emplacement d'origine
pour le démarrer.

Si une roue est bloquée, vérifiez si un corps étranger est coincé dans
la roue ou déplacez I'appareil vers son emplacement d'origine pour le
démarrer.

Erreur 3 : Une brosse latérale est bloquée, veuillez
vérifier.

Des corps étrangers peuvent étre enchevétrés dans la brosse latérale.
Veuillez la nettoyer et redémarrer.

Erreur 4 : La brosse rotative est bloquée. Veuillez la
retirer et la nettoyer.

Des corps étrangers peuvent étre enchevétrés dans la brosse rotative.
Retirez-la et nettoyez-la, ainsi que ses branchements, son cache et
I'entrée d'air.

Erreur 5: Le robot est coincé. Veuillez éliminer les
obstacles.

Le robot est coincé. Veuillez éliminer les obstacles.

Erreur 6 : Le robot est coincé. Veuillez le déplacer
pres de son emplacement d'origine pour le
démarrer.

Le robot peut sinterrompre. Veuillez le déplacer et le démarrer. Sile
capteur de chute est trop sale, il peut également étre a l'origine de la
défaillance. Essuyez le capteur de chute pour éliminer la défaillance.

Erreur 7 : Une roue est suspendue. Veuillez déplacer
I'appareil vers son emplacement d'origine pour le
démarrer.

Une roue est suspendue. Veuillez déplacer I'appareil vers son
emplacement d'origine pour le démarrer.

“Erreur 8 Le niveau de la batterie est trop
faible et le robot est sur le point de s'arréter
automatiquement.

Veuillez charger 'appareil”

Le niveau de la batterie est trop faible et le robot est sur le point de
s'arréter automatiquement. Veuillez charger I'appareil.

Erreur 10 : Capteur optique sale, veuillez l'essuyer.

Le capteur optique est recouvert de poussiere. Veuillez l'essuyer.

Erreur 11: Le capteur de recharge est bloqué.
Veuillez 'essuyer.

Le capteur de recharge est recouvert de poussiere. Veuillez 'essuyer.

Erreur 12 : Le capteur de suivi des murs est bloqué.
Veuillez l'essuyer.

Le capteur de suivi des murs est bloqué. Veuillez I'essuyer.

Erreur 13 : Le robot est incliné. Veuillez placer le
robot sur un plan horizontal pour démarrer.

Le robot est incliné au moment du démarrage. Veuillez placer le robot
sur un plan horizontal pour démarrer.

Erreur 14 : Veuillez réinstaller le compartiment a
poussiére et les filtres.

Veuillez réinstaller le compartiment a poussiére et les filtres et vous
assurer quiils sont correctement installés. Redémarrez ensuite le robot.

Erreur 17 : Zone interdite détectée. Veuillez déplacer
I'appareil pour démarrer.

Le robot est trop proche d'une zone interdite au moment du
démarrage. Veuillez déplacer I'appareil pour démarrer.

Erreur 18 Le cache du laser est bloqué. Veuillez
vérifier.

Le capteur de pression pour le cache du laser est enfoncé ou bloqué.
Veuillez déplacer I'appareil pour démarrer.

Erreur 19: Le capteur laser est coincé ou tordu,
veuillez vérifier.

Le capteur de distance laser est bloqué par un corps étranger. Veuillez
retirer cet élément.
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Erreur 20: Le capteur laser est peut-étre bloqué.
Veuillez vérifier.

Le capteur de distance laser est bloqué, veuillez retirer ['élément
bloguant. Un environnement trop spacieux et un environnement

a réflexion multiple, tel que des miroirs métalliques, perturbent
également le fonctionnement d'un capteur de distance laser. Veuillez
déplacer I'appareil pour démarrer.

Erreur 21 : Veuillez éliminer les obstacles autour de
la station de charge.

Le robot est peut-étre bloqué ou coincé. Veuillez éliminer les obstacles
autour du robot.

Erreur W1 : Batterie anormale. Veuillez consulter les
instructions ou I'application.

Ouvrez le compartiment de la batterie, vérifiez si la batterie est
correctement branchée et essayez de redémarrer le robot. La
température de la batterie est trop élevée ou trop basse. Veuillez
attendre que la température de la batterie revienne a la normale (0
°C~40°C/32 °F~104)

Erreur W2 : Module de roue anormal. Veuillez
consulter les instructions ou l'application.

Vérifiez si des corps étrangers sont coincés dans une roue et essayez de
redémarrer le robot. Si l'erreur persiste, veuillez contacter notre service
aprés-vente.

Erreur W3 : Module de brosse latérale anormal.
Veuillez consulter les instructions ou l'application.

Vérifiez si des corps étrangers sont coincés dans une brosse latérale et
essayez de redémarrer le robot. Si l'erreur persiste, veuillez contacter
notre service apres-vente.

Erreur W4 : Brosse rotative anormale. Veuillez
consulter les instructions ou l'application.

Retirez-la et nettoyez-la, ainsi que ses branchements, son cache et
I'entrée d'air. Essayez de redémarrer le robot apres le nettoyage. Si
l'erreur persiste, veuillez contacter notre service aprés-vente.

*Erreur W5 : Pompe a eau anormale. Veuillez
consulter les instructions ou l'application.

Nettoyez le réservoir d'eau, les branchements de la pompe a eau sur
le réservoir et les branchements de la pompe a eau sur le robot, ainsi
que la sortie d'eau sur le bas du robot, et vérifiez le module de lavage.
Essayez de redémarrer le robot une fois les modules réinstallés apres
le nettoyage. Si l'erreur persiste, veuillez contacter notre service apres-
vente.

Erreur W6 : Capteur laser anormal. Veuillez consulter
les instructions ou I'application.

Vérifiez que le capteur laser n'est pas obstrué par un corps étranger et
essayez de redémarrer le robot apres le nettoyage. Si l'erreur persiste,
veuillez contacter notre service aprés-vente.

Erreur W7 : Ventilateur anormal. Veuillez consulter
les instructions ou I'application.

Vérifiez si des corps étrangers sont coincés dans le ventilateur et
essayez de redémarrer le robot. Nettoyez le compartiment a poussiere
et les filtres et essayez de redémarrer le robot. Si l'erreur persiste,
veuillez contacter notre service aprés-vente.
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Défaillance

Solution

Impossible de
démarrer le robot

. Assurez-vous que le robot est branché a une source d'alimentation.
. Assurez-vous que la batterie est entiérement chargée.

Le robot s'arréte
soudainement de
fonctionner

. Vérifiez si le robot est coincé ou bloqué par des obstacles.
. Vérifiez si la batterie est trop faible.
. Si le probléme persiste, arrétez le robot, attendez 3 secondes, puis redémarrez-le.
. L'appareil peut étre en surchauffe :
- Arrétez I'appareil et laissez-le refroidir pendant au moins 1 heure.
- S'il surchauffe a plusieurs reprises, contactez le centre d'entretien agréé.

Impossible de charger
le robot

. Vérifiez si le témoin de la station de charge est allumé (lorsque le robot n'est pas
sur la station de charge).

. Si ce n'est pas le cas, vérifiez que le chargeur est correctement branché ou
contactez un centre d’entretien agréé pour changer le chargeur.

. Vérifiez si le témoin de la station de charge est éteint et si le témoin du robot
clignote pendant la charge.

. Retirez la poussiére présente sur les électrodes de charge a I'aide d’un chiffon sec.

Le chargeur chauffe

Ceci est parfaitement normal. L'aspirateur peut rester branché en permanence au
chargeur sans aucun risque.

Le robot ne parvient
pas arevenirala
station de charge

.Enlevez les objets situés a moins de 0,5 m sur la gauche et la droite de la station
de charge et a moins de 1,5 m devant.

. Assurez-vous que le robot commence le nettoyage depuis la station de charge
sans mouvement anormal.

. Lorsque le robot se trouve a proximité de la station de charge, il peut revenir plus
rapidement. Mais si la station de charge est éloignée, le robot aura besoin de plus
de temps pour revenir. Veuillez patienter pendant son retour.

. Nettoyez les électrodes de charge.

Le programme de
nettoyage n'est pas
exécuté

. Assurez-vous que le robot est allumé.

. Définissez I'heure et planifiez le moment du nettoyage automatique avec
I'application.

. Assurez-vous que I'heure affectée a été correctement définie.

. Vérifiez si le niveau de la batterie est trop bas pour commencer le nettoyage.

. Le robot ne peut pas démarrer de balayage programmé lorsque la tache est en
cours de réalisation.

Sifflement a I'aspiration

.Recherchez toute obstruction au niveau de I'entrée d‘air.
.Videz le compartiment a poussiere.
. Nettoyez les filtres.
. Vérifiez si les filtres sont humides en raison d'un sol mouillé par de I'eau ou
d‘autres liquides. Laissez les filtres sécher naturellement avant I'utilisation.
. Le collecteur de poussiére n'est pas correctement installé :
- repositionnez-le correctement.
. La téte d'aspiration est obstruée :
- retirez la brosse électrique et nettoyez-la.

La brosse rotative ne
tourne pas

. Nettoyez la brosse rotative.
. Vérifiez que la brosse rotative et le cache de la brosse sont correctement installés.

Action ou trajectoire
de balayage anormale
du robot

. Nettoyez soigneusement le capteur avec un chiffon sec.
.Redémarrez le robot.

Pas de diffusion d'eau
pendant le lavage

. Assurez-vous que le réservoir d’eau contient suffisamment d'eau.
. Vérifiez si le module de lavage est correctement installé.
. Vérifiez si I'évacuation d'eau est obstruée.

Le robot ne parvient
pas a se connecter a
votre réseau Wi-Fi

. Assurez-vous que votre routeur Wi-Fi prend en charge les fréquences de 2,4 GHz
et 802.11b/g/n car cet équipement n'est pas compatible avec les bandes de
fréquence de 5 GHz.
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6.

Indicaciones de voz

Si se produce un fallo en la maquina, el indicador rojo parpadea y suenan las indicaciones de voz pertinentes. Sigue las
indicaciones de voz para solucionar el problema.

Indicaciones de voz

Solucion

Error 1: El parachoques de colision esta
atascado, inspeccionalo.

El parachoques de colision estd atascado. Golpéalo suavemente varias veces
para retirar las particulas extrafias. Si no hay particulas extrafas, vuelve a
colocarloy a poner en marcha el robot.

Error 2: Hay una rueda atascada.
Comprueba si hay objetos extrafios
atascados en la rueda, o muévela para
colocarla en la posicién inicial para ponerla
en marcha.

Si hay una rueda atascada, comprueba si hay objetos extrafos atascados en
la rueda, o coldcala en la posicion inicial para ponerla en marcha.

Error 3: Hay un cepillo lateral atascado,
inspecciénalo.

El cepillo lateral puede haberse enredado con objetos extrafios. Limpialo y
vuelve a poner en marcha el robot.

Error 4: El cepillo central giratorio esta
atascado. Retiralo y limpialo.

El cepillo central giratorio puede haberse enredado con objetos extrafios.
Retiray limpia el cepillo, las conexiones, la cubierta y la entrada de succion.

Error 5: El robot esta atascado. Retira los
obstaculos cercanos.

El robot esta atascado. Retira los obstaculos cercanos.

Error 6: El robot esta atascado. Coldcalo en
la posicion inicial para ponerlo en marcha.

El robot esta pausado. Coldcalo en su posicién y ponlo en marcha. Si el
sensor anticaida esta demasiado sucio, podria provocar fallos. Limpia el
sensor anticaida para eliminar posibles fallos.

Error 7: Hay una rueda pausada. Colécala
en la posicién inicial para ponerla en
marcha.

Hay una rueda pausada. Coldcala en la posicion inicial para ponerla en
marcha.

Error 8: La bateria esta demasiado baja
y el robot esté a punto de apagarse
automaticamente. Por favor, cargala.

La bateria esta demasiado baja y el robot esté a punto de apagarse
automaticamente. Por favor, crgala.

Error 9: Banda magnética virtual
detectada. Vuelve a recolocarlo para
ponerlo en marcha.

El robot esta demasiado cerca de las bandas magnéticas de una pared
virtual o un campo magnético potente durante la puesta en marcha. Vuelve
a colocarlo en su posicién para ponerlo en marcha.

Error 10: Sensor de flujo dptico sucio. Por
favor, limpialo.

El sensor de flujo 6ptico esta cubierto de polvo. Por favor, cargalo.

Error 11: El sensor de recarga esta
bloqueado. Por favor, limpialo.

El sensor de recarga esta cubierto de polvo. Por favor, limpialo.

Error 12: El sensor de pared esta
blogueado. Por favor, limpialo.

El sensor de pared derecho esté bloqueado. Por favor, limpialo.

Error 13: El robot esta inclinado. Coloca el
robot en posicién horizontal en el suelo
para ponerlo en marcha.

El robot esta inclinado durante su puesta en marcha. Por favor, coloca el
robot en posicién horizontal en el suelo para ponerlo en marcha.

Error 14:Vuelve a instalar el depésito de
suciedad y los filtros.

Vuelve a instalar el deposito de suciedad y los filtros y asegurate de que
estan correctamente instalados. A continuacion, vuelve a poner en marcha
el robot.

Error 17: Zona prohibida detectada. Vuelve
arecolocarlo para ponerlo en marcha.

La maquina esta demasiado cerca de una zona prohibida al ponerla en
marcha. Vuelve a recolocarlo para ponerlo en marcha.

www.robotworld.ro 74




6.

Error 18: La cubierta del laser estd
atascada. Inspeccidnala.

El sensor de presion de la cubierta del [aser esta presionado o atascado.
Vuelve a recolocarlo para ponerlo en marcha.

Error 19: El sensor laser esta atascado o
girado, inspecciénalo.

El sensor de distancia del laser esta atascado con un objeto extraio. Retiralo.

Error 20: Es posible que el sensor laser esté
bloqueado, inspeccionalo.

El sensor de distancia del laser esta bloqueado, retira el objeto que causa el
bloqueo. Un entorno demasiado amplio y de reflexion multiple, como los
espejos metalicos, también afecta al funcionamiento normal de un sensor
de distancia laser. Vuelve a recolocarlo para ponerla en marcha.

Error 21: Retira los obstaculos cercanos a la
base de carga.

El robot puede estar atascado o atrapado. Retira los obstaculos cercanos al
robot.

Error W1: Bateria anomala. Consulta las
instrucciones o la aplicacion.

Abre el compartimento de la bateria, comprueba que la bateria esta
conectada correctamente e intenta volver a poner en marcha el robot. La
temperatura de la bateria es demasiado alta o demasiado baja. Espera a que
la temperatura de la bateria sea normal (0 °C~40 °C/32 °F~104 °F) antes de
utilizarla. Si el error persiste, ponte en contacto con nuestro departamento
de atencion al cliente.

Error W2: Médulo de rueda anémalo.
Consulta las instrucciones o la aplicacion.

Comprueba si hay objetos extrarios atascados en una rueda e intenta volver
a poner en marcha la maquina. Si el error persiste, ponte en contacto con
nuestro departamento de atencion al cliente.

Error W3: Modulo del cepillo lateral
andémalo. Consulta las instrucciones o la
aplicacion.

Comprueba si hay objetos extrarios atascados en un cepillo lateral e intenta
volver a poner en marcha el robot. Si el error persiste, ponte en contacto con
nuestro departamento de atencion al cliente.

Error W4: Cepillo central giratorio anémalo.

Consulta las instrucciones o la aplicacion.

Retiray limpia el cepillo, las conexiones, la cubierta y la entrada de succion.
Intenta volver a poner en marcha el robot después de la limpieza. Si el
error persiste, ponte en contacto con nuestro departamento de atencion al
cliente.

*Error W5: Bomba de agua andmala.
Consulta las instrucciones o la aplicacion.

Limpia el depésito de agua, las conexiones de la bomba de agua del
deposito y las de la bomba de agua del robot, y la salida de agua del fondo
de la maquina. Inspecciona el médulo de aspiracion. Intenta volver a
poner en marcha el robot con todos los médulos instalados después de la
limpieza. Si el error persiste, ponte en contacto con nuestro departamento
de atencién al cliente.

Error W6: Sensor laser anémalo. Consulta
las instrucciones o la aplicacion.

Inspecciona el sensor laser en busca de objetos extrafos e intenta volver a
poner en marcha el robot después de la limpieza. Si el error persiste, ponte
en contacto con nuestro departamento de atencion al cliente.

Error W7:Ventilador anémalo. Consulta las
instrucciones o la aplicacion.

Comprueba si hay objetos extrafos atascados en el ventilador e intenta
volver a poner en marcha el robot. Limpia el depdsito de suciedad y los

filtros e intenta volver a poner en marcha la maquina. Si el error persiste,
ponte en contacto con nuestro departamento de atencién al cliente.
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Error

Solucidén

No se puede poner en
marcha la maquina

. Asegurate de que el robot estd conectado al suministro eléctrico.
. Asegurate de que la bateria estda completamente cargada.

El robot deja de
funcionar de repente

. Comprueba si la maquina esta atascada o bloqueada por obstéaculos.
. Comprueba si la bateria estd demasiado baja.
. Si el problema persiste, apagalo, espera 3 segundos y vuelve a ponerlo en marcha.
. El robot puede haberse recalentado:

- Apaga el robot y deja que se enfrie durante 1 hora, por lo menos.

- Si se sigue recalentando de forma habitual, ponte en contacto con el servicio
técnico oficial.

No se puede cargar el
robot

. Comprueba que el indicador de la base de carga esta encendido (cuando el robot
no esta en la plataforma de carga).

. De no ser asi, comprueba que el cargador esta correctamente conectado o ponte
en contacto con el servicio técnico oficial para cambiar el cargador.

. Comprueba si el indicador de la base de carga esta apagado y si el indicador del
robot parpadea durante la carga.

. Limpia los electrodos de carga con un pafio seco.

El cargador se calienta

Se trata de un fendmeno totalmente normal. La aspiradora puede estar conectada
al cargador constantemente sin riesgos.

El robot no puede
volver a la base de
carga

. Retira los objetos que se encuentren a 0,5 m a derecha e izquierda de la
plataforma de cargay a 1,5 m por delante.

. Asegurate de que la maquina comienza a aspirar desde la plataforma de carga sin
realizar movimientos anémalos.

. Cuando el robot esta cerca de la base de carga, puede volver mas rapido. Sin
embargo, si la base de carga se encuentra muy lejos, el robot tardara mas tiempo
en volver. Espera a que regrese.

. Limpia los electrodos de carga.

No se ha realizado el
programa de limpieza

. Asegurate de que el robot estd encendido.

. Establece la hora y programa la hora de aspiracién automatica desde la aplicacién.
. Asegurate de que la hora se ha fijado correctamente.

. Comprueba si la potencia del robot es demasiado baja para empezar a aspirar.

. El robot no iniciard un programa de aspiracion programado mientras se realiza la
tarea.

Silbido de succion

. Inspecciona la entrada de succién en busca de posibles obstrucciones.
.Vacia el dep6sito de suciedad.
. Limpia los filtros.
. Comprueba si los filtros estan himedos debido a la presencia de agua u otros
liquidos en el suelo. Deja que los filtros se sequen por completo antes de su uso.
. El depésito de suciedad no esté bien colocado:
- vuelve a colocarlo correctamente.
. El cepillo central de aspiracion esta obstruido:
- retira el cepillo central eléctrico y limpialo.

El cepillo central
giratorio no gira

. Limpia el cepillo central giratorio.
. Comprueba que el cepillo central giratorio y la cubierta del cepillo estan
correctamente instalados.

Accion o ruta de
aspiracion anémala del
robot

. Limpia cuidadosamente el sensor con un paio seco.
.Vuelve a poner en marcha el robot.

No se libera agua
durante el fregado

. Asegurate de que hay suficiente agua en el depésito de agua.
. Comprueba que el médulo de la mopa esta instalado correctamente.
. Comprueba si la salida de agua esta bloqueada.

La méaquina no se
puede conectar a la red
Wi-Fi

. Asegurate de que el router de tu red Wi-Fi es compatible con las bandas 802.11
b/g/ny de 2,4 GHz, ya que este equipo no es compatible con las bandas de 5 GHz.
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Istruzioni vocali

In caso di guasto della macchina, la spia rossa lampeggia e vengono emesse le istruzioni vocali corrispondenti. Seguire le

istruzioni vocali per risolvere il problema.

Istruzioni vocali

Soluzione

Errore 1: Il paraurti anticollisione &
inceppato, controllare.

Il paraurti anticollisione & inceppato. Toccare ripetutamente per rimuovere
i corpi estranei. Se non sono presenti corpi estranei, riposizionarlo e quindi
avviare.

Errore 2: Una ruota é bloccata.Controllare
se sono presenti corpi estranei bloccati
nella ruota o spostarla in prossimita della
posizione iniziale per avviarla.

Se una delle ruote & bloccata, controllare se sono presenti corpi estranei
bloccati o spostare la ruota in prossimita della posizione iniziale per avviarla.

Errore 3: Una spazzola laterale & bloccata,
controllare.

La spazzola laterale potrebbe essere rimasta impigliata in corpi estranei.Pulire
e riavviare.

Errore 4: La spazzola rotante € bloccata.
Rimuoverla e pulirla.

La spazzola rotante potrebbe essere rimasta impigliata in corpi estranei.
Rimuovere e pulire la spazzola e i relativi collegamenti, coperchio e ingresso
dell'aspirazione.

Errore 5: La macchina ¢ intrappolata.
Eliminare gli ostacoli circostanti.

La macchina é intrappolata. Eliminare gli ostacoli circostanti.

Errore 6: La macchina e intrappolata.
Spostarla in prossimita della base per
avviarla.

La macchina puo essere sospesa. Riposizionarla e avviare. Anche un'eccessiva
sporcizia del sensore anti-goccia potrebbe causare il guasto. Pulire il sensore
anti-goccia per eliminare il guasto.

Errore 7: Una ruota é sospesa. Spostarla in
prossimita della base per avviarla.

Una ruota & sospesa. Spostarla in prossimita della base per avviarla.

Errore 8: L'alimentazione & troppo
bassa e il sistema sta per spegnersi
automaticamente.Caricare.

L'alimentazione é troppo bassa e il sistema sta per spegnersi
automaticamente. Caricare.

Errore 9: Rilevata banda magnetica
virtuale. Riposizionarla per avviare.

La macchina e troppo vicina alle bande magnetiche di una parete virtuale o a
un forte campo magnetico durante I'avviamento. Riposizionarla per avviare.

Errore 10: Sensore di flusso ottico sporco.
Pulirlo.

Il sensore di flusso ottico e coperto di polvere. Pulirlo.

Errore 11: 1l sensore di ricarica & bloccato.
Pulirlo.

Il sensore di rilevamento delle pareti & coperto di polvere. Pulirlo.

Errore 12: 1l sensore di rilevamento delle
pareti & bloccato.Pulirlo.

Il sensore di avanzamento a contatto con le pareti & bloccato. Pulirlo.

Errore 13: La macchina é inclinata.
Posizionare la macchina su un terreno
orizzontale per avviarla.

La macchina & inclinata durante I'avviamento. Posizionare la macchina su un
terreno orizzontale per avviarla.

Errore 14: Reinstallare il contenitore della
polvere e i filtri.

Reinstallare il contenitore della polvere e i filtri e assicurarsi che siano installati
in posizione. Quindi riavviare la macchina.

Errore 17:Rilevata area soggetta a
restrizioni. Riposizionarla per avviare.

La macchina e troppo vicina a un‘area soggetta a restrizioni durante
I'avviamento. Riposizionarla per avviare.

Errore 18: La copertura del laser &
bloccata. Controllare.

I sensore di pressione della copertura del laser & premuto o bloccato.
Riposizionarla per avviare.
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Errore 19: Il sensore laser & inceppato o
attorcigliato, controllare.

Il sensore laser di distanza & bloccato da corpi estranei.Pulirlo.

Errore 20: Il sensore laser potrebbe essere
bloccato, controllare.

Il sensore laser di distanza laser € bloccato, eliminare il blocco. Anche un
ambiente troppo spazioso e un ambiente a riflessione multipla, come gli
specchi in metallo, influiscono sul normale funzionamento di un sensore
laser di distanza. Riposizionare per avviare.

Errore 21: Eliminare gli ostacoli intorno alla
base diricarica.

La macchina potrebbe essere bloccata o intrappolata. Eliminare gli ostacoli
intorno alla macchina.

Errore W1: Anomalia della batteria.
Consultare le istruzioni o I'APP.

Aprire il vano batteria, verificare che la batteria sia collegata correttamente e
provare a riavviare la macchina.La temperatura della batteria & troppo alta o
troppo bassa. Prima dell'uso, attendere che la temperatura della batteria sia
tornata nella norma (0 °C~40 °C/32 °F~104 °F).Se l'errore persiste, contattare il
nostro reparto assistenza.

Errore W2: Anomalia del modulo della
ruota. Consultare le istruzioni o I'APP.

Controllare se sono presenti corpi estranei bloccati in una ruota e provare
ariavviare la macchina.Se l'errore persiste, contattare il nostro reparto
assistenza.

Errore W3: Anomalia del modulo della
spazzola laterale. Consultare le istruzioni
o I'APP.

Controllare se sono presenti corpi estranei bloccati in una spazzola laterale
e provare a riavviare la macchina.Se l'errore persiste, contattare il nostro
reparto assistenza.

Errore W4: Anomalia della spazzola
rotante. Consultare le istruzioni o I'APP.

Rimuovere e pulire la spazzola e i relativi collegamenti, coperchio e ingresso
dell'aspirazione. Provare a riavviare la macchina dopo la pulizia.Se l'errore
persiste, contattare il nostro reparto assistenza.

*Errore W5: Anomalia della pompa
dell'acqua. Consultare le istruzioni o 'APP.

Pulire il serbatoio dell'acqua, i relativi collegamenti sul serbatoio e i
collegamenti della pompa dell'acqua sulla macchina, I'uscita dell'acqua sul
fondo della macchina, quindi controllare il modulo del mocio. Provare a
riavviare la macchina con tutti i moduli installati dopo la pulizia.Se l'errore
persiste, contattare il nostro reparto assistenza.

Errore W6: Anomalia del sensore laser.
Consultare le istruzioni o 'APP.

Controllare il sensore laser per verificare I'eventuale presenza di corpi
estranei e provare a riavviare la macchina dopo la pulizia.Se I'errore persiste,
contattare il nostro reparto assistenza.

Errore W7: Anomalia della ventola.
Consultare le istruzioni o 'APP.

Controllare se sono presenti corpi estranei bloccati nella ventola e provare
a riavviare la macchina.Pulire il contenitore della polvere e i filtri e provare
a riavviare la macchina.Se l'errore persiste, contattare il nostro reparto
assistenza.
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A seconda del modello:*

Guasto

Soluzione

Impossibile avviare la
macchina

. Assicurarsi che la macchina sia collegata alla presa di corrente.. Assicurarsi che la
batteria sia completamente carica.

La macchina smette
improvvisamente di
funzionare

. Controllare se la macchina é inceppata o bloccata da ostacoli.. Controllare se
la batteria & scarica.. Se il problema persiste, spegnere la macchina, attendere
3 secondi, quindi riavviarla.. Lapparecchio potrebbe essersi surriscaldato: -
Arrestare I'apparecchio e lasciarlo raffreddare per almeno 1 ora. - 1In caso di
surriscaldamento ripetuto, contattare un Centro di assistenza autorizzato.

Impossibile caricare la
macchina

. Controllare se la spia sulla stazione di carica e accesa (quando la macchina non si
trova sulla stazione di carica).. In caso contrario, verificare che la base di carica sia
collegata correttamente o rivolgersi a un Centro di assistenza autorizzato per far
sostituire la base di carica.. Controllare se la spia sulla stazione di carica é spenta e
se la spia sulla macchina lampeggia durante la ricarica.. Rimuovere la polvere dagli
elettrodi di carica con un panno asciutto.

Il caricabatteria si
surriscalda

Si tratta di un fenomeno assolutamente normale. L'aspirapolvere puo rimanere
sempre collegato alla base di carica senza alcun rischio.

La macchina non riesce
a tornare alla base

. Liberare la base di carica da oggetti entro 0,5 m sui lati sinistro e destro ed entro
1,5 m di fronte.. Assicurarsi che la macchina inizi a pulire dalla stazione di carica
senza compiere movimenti anomali.. Quando la macchina si trova vicino alla base
di carica, puo tornarvi piu velocemente. Se la base si trova distante, il robot avra
bisogno di pit tempo per tornare. Attendere che torni.. Pulire gli elettrodi di carica.

Il programma di pulizia
non viene eseguito

. Assicurarsi che la macchina sia stata accesa.. Impostare I'ora e pianificare quando
avverra la pulizia automatica con I'app.. Assicurarsi che l'ora sia stata impostata
correttamente.. Controllare se la potenza della macchina e troppo bassa per avviare
la pulizia.. La macchina non iniziera la pulizia pianificata quando l'attivita & in
esecuzione

Sibilo durante
I'aspirazione

. Controllare che il foro aspirante non sia ostruito.. Svuotare il contenitore della
polvere.. Pulire i filtri con acqua.. Controllare se i filtri sono bagnati a causa di
acqua o altri liquidi presenti sul pavimento. Lasciare asciugare i filtri naturalmente
prima dell’'uso.. Il contenitore raccogli-polvere non & montato correttamente: -
riposizionarlo correttamente.. La testa di aspirazione e ostruita: - rimuovere la
spazzola elettrica e pulirla.

La spazzola rotante non
ruota

. Pulire la spazzola rotante.. Controllare che la spazzola rotante e il relativo
coperchio siano installati correttamente.

Azione o percorso di
pulizia anomali

. Pulire accuratamente il sensore con un panno asciutto.. Riavviare la macchina.

Durante la pulizia,
I'acqua non viene
rilasciata

. Assicurarsi che nel serbatoio dell'acqua sia presente una quantita sufficiente
di acqua.. Controllare che il modulo del panno sia installato correttamente..
Controllare se I'uscita dell'acqua é bloccata.

La macchina non e in
grado di connettersi
alla rete Wi-Fi

. Assicurarsi che il router Wi-Fi supporti bande a 2,4 GHz e 802.11 b/g/n, in quanto
I'apparecchiatura non supporta bande a 5 GHz.
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Fehlercodes

Je nach Modell: *

Bei einem Fehler blinkt die rote Anzeige auf dem Roboter. Bitte tiberpriifen Sie den angegebenen Fehlercode in der App.

Fehlercode

Losung

Fehler 1: Stof3fanger klemmt, bitte priifen.

Der StoB3fanger klemmt. Tippen Sie wiederholt auf, um Fremdkorper
zu entfernen. Wenn keine Fremdkorper vorhanden sind,
positionieren Sie das Gerét neu und starten Sie es dann.

Fehler 2: Ein Rad klemmt. Bitte priifen Sie,
ob Fremdkérper im Rad stecken, oder
bringen Sie das Gerét in die Nahe seiner
Ausgangsposition, um es zu starten.

Wenn ein Rad klemmt, Giberpriifen Sie, ob sich Fremdkorper im
Rad befinden, oder bewegen Sie das Gert in die Nahe seiner
Ausgangsposition, um es zu starten.

Fehler 3: Eine Seitenbdrste klemmt, bitte
priifen.

In der Seitenbiirste konnen sich Fremdkdrper verfangen. Bitte
reinigen und neu starten.

Fehler 4: Die Rollbiirste klemmt. Bitte
entfernen und reinigen.

In der Rollblrste konnen sich Fremdkorper verfangen. Entfernen
und reinigen Sie sie, die Anschllsse sowie die Abdeckung und den
Ansaugeinlass.

Fehler 5: Der Roboter ist eingeklemmt.
Bitte beseitigen Sie umliegende
Hindernisse.

Der Roboter ist eingeklemmt. Bitte beseitigen Sie umliegende
Hindernisse.

Fehler 6: Der Roboter ist eingeklemmt.
Bewegen Sie das Gerdt in die Nahe seiner
Ausgangsposition, um es zu starten.

Der Roboter hat mdglicherweise keinen Bodenkontakt.
Positionieren Sie ihn neu und starten Sie ihn, Wenn der
Sturzsicherungssensor zu stark verschmutzt ist, kann auch dies den
Fehler auslésen. Wischen Sie den Sturzsicherungssensor ab, um den
Fehler zu beheben.

Fehler 7: Ein Rad hat keinen
Bodenkontakt. Bewegen Sie das Gerét in
die Néhe seiner Ausgangsposition, um es
Zu starten.

Ein Rad hat keinen Bodenkontakt. Bewegen Sie das Gerét in die
Ndhe seiner Ausgangsposition, um es zu starten.

“Fehler 8: Der Ladestand ist zu niedrig,
und das System wird automatisch
heruntergefahren.

Bitte laden Sie den Akku auf”

Der Ladestand ist zu niedrig, und das System wird automatisch
heruntergefahren. Bitte laden Sie den Akku auf.

Fehler 10: Optischer Durchflusssensor
verschmutzt, bitte abwischen.

Der optische Durchflusssensor ist mit Staub bedeckt. Bitte wischen
Sie ihn ab.

Fehler 11: Der Ladesensor ist blockiert.
Bitte wischen Sie ihn ab.

Der Ladesensor ist mit Staub bedeckt. Bitte wischen Sie ihn ab.

Fehler 12: Der Wand-entlang- Sensor ist
blockiert. Bitte wischen Sie ihn ab.

Der Wand-entlang- Sensor ist blockiert. Bitte wischen Sie ihn ab.

Fehler 13: Der Roboter ist geneigt. Stellen
Sie den Roboter zum Starten auf ebenen
Boden.

Der Roboter ist beim Starten geneigt. Stellen Sie den Roboter zum
Starten auf ebenen Boden.

Fehler 14: Setzen Sie den Staubbehilter
und die Filter wieder ein.

Setzen Sie den Staubbehélter und die Filter wieder ein und stellen
Sie sicher, dass Filter und Staubbehélter richtig eingesetzt sind.
Starten Sie dann den Roboter neu.
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Fehler 17: Verbotener Bereich erkannt.
Positionieren Sie das Gerat neu, um den
Vorgang zu starten.

Der Roboter befindet sich beim Start zu nahe an einem verbotenen
Bereich. Positionieren Sie das Gerdt neu, um den Vorgang zu starten.

Fehler 18: Die Laserabdeckung klemmt.
Bitte iberpriifen.

Der Drucksensor fiir die Laserabdeckung ist gedriickt oder klemmt.
Positionieren Sie das Gerat neu, um den Vorgang zu starten.

Fehler 19: Der Lasersensor klemmt oder
ist verdreht, bitte prifen.

Der Laser-Abstandssensor ist durch Fremdkorper blockiert.
Entfernen Sie sie.

Fehler 20: Der Lasersensor ist
maglicherweise blockiert, bitte priifen.

Der Laser-Abstandssensor ist blockiert. Bitte entfernen Sie

die Fremdkorper. Zu viel Platz und eine Umgebung mit vielen
Reflexionen wie Metallspiegel beeintrdchtigen ebenfalls den
normalen Betrieb eines Laser-Entfernungsmessers. Positionieren Sie
das Gerdt neu, um den Vorgang zu starten.

Fehler 21: Bitte beseitigen Sie Hindernisse
rund um die Ladestation.

Der Roboter ist moglicherweise blockiert oder eingeklemmt. Bitte
beseitigen Sie Hindernisse rund um den Roboter.

Fehler W1: Akku anormal. Bitte sehen Sie
in der Anleitung oder der App nach.

Offnen Sie das Akkufach, priifen Sie, ob der Akku ordnungsgeménR
angeschlossen ist, und versuchen Sie, den Roboter neu zu starten.
Die Akkutemperatur ist zu hoch oder zu niedrig. Bitte warten Sie,
bis die Temperatur des Akkus normal ist (0 °C-40 °C), bevor Sie ihn
verwenden.

Fehler W2: Radmodul anormal. Bitte sehen
Sie in der Anleitung oder der App nach.

Priifen Sie, ob Fremdkorper in einem Rad stecken, und versuchen
Sie, den Roboter neu zu starten. Wenn der Fehler weiterhin auftritt,
wenden Sie sich an unsere Serviceabteilung.

Fehler W3: Seitenbiirstenmodul anormal.
Bitte sehen Sie in der Anleitung oder der
App nach.

Priifen Sie, ob Fremdkdrper in einer Seitenbiirste stecken, und
versuchen Sie, den Roboter neu zu starten. Wenn der Fehler
weiterhin auftritt, wenden Sie sich an unsere Serviceabteilung.

Fehler W4: Rollbiirste anormal. Bitte sehen
Sie in der Anleitung oder der App nach.

Entfernen und reinigen Sie sie, die Anschliisse sowie die Abdeckung
und den Ansaugeinlass. Versuchen Sie, den Roboter nach der
Reinigung neu zu starten. Wenn der Fehler weiterhin auftritt,
wenden Sie sich an unsere Serviceabteilung.

*Fehler W5: Wasserpumpe anormal. Bitte
sehen Sie in der Anleitung oder der App
nach.

Reinigen Sie den Wasserbehlter, die Wasserpumpenanschliisse
am Tank und die Wasserpumpenanschliisse am Gerét sowie den
Wasserauslass am Boden des Gerats und priifen Sie das Mopp-
Modul. Versuchen Sie, den Roboter nach der Reinigung mit allen
wieder installierten Modulen neu zu starten. Wenn der Fehler
weiterhin auftritt, wenden Sie sich an unsere Serviceabteilung.

Fehler W6: Lasersensor anormal. Bitte
sehen Sie in der Anleitung oder der App
nach.

Uberpriifen Sie den Lasersensor auf Fremdkérper und versuchen Sie,
den Roboter nach der Reinigung neu zu starten. Wenn der Fehler
weiterhin auftritt, wenden Sie sich an unsere Serviceabteilung.

Fehler W7: Liifter anormal. Bitte sehen Sie
in der Anleitung oder der App nach.

Priifen Sie, ob Fremdkorper im Lifter stecken, und versuchen
Sie, den Roboter neu zu starten. Reinigen Sie den Staubbehalter
und die Filter, und versuchen Sie, den Roboter neu zu starten.
Wenn der Fehler weiterhin auftritt, wenden Sie sich an unsere
Serviceabteilung.
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Fehler Losung
Gerat kann nicht . Stellen Sie sicher, dass das Gerét an die Stromversorgung angeschlossen ist.
gestartet werden . Stellen Sie sicher, dass der Akku vollstandig geladen ist.

Gerat funktioniert
plotzlich nicht mehr

. Priifen Sie, ob das Gerat blockiert ist oder Hindernisse vorhanden sind.
. Prifen Sie, ob der Akkuladestand zu niedrig ist.
.Wenn das Problem weiterhin besteht, schalten Sie das Gerat aus, warten Sie 3 Sekunden
und schalten Sie es dann wieder ein.
. Das Gerdt ist moglicherweise Uberhitzt:
- Schalten Sie das Gerét aus, und lassen Sie es mindestens 1 Stunde lang abkiihlen.
—Wenn es sich wiederholt Gberhitzt, wenden Sie sich an ein zugelassenes
Kundendienstcenter.

Gerdt kann nicht geladen
werden

. Prifen Sie, ob die Anzeige an der Ladestation leuchtet (wenn sich der Roboter nicht an der
Ladestation befindet).

.Ist dies nicht der Fall, iberpriifen Sie, ob das Ladegerat ordnungsgemaf angeschlossen
wurde, oder wenden Sie sich an ein zugelassenes Kundendienstcenter, um das Ladegerét
auszutauschen.

. Uberpriifen Sie, ob die Anzeige an der Ladestation nicht leuchtet und die Anzeige am
Gerat wahrend des Ladevorgangs blinkt.

.Wischen Sie die Ladeelektroden mit einem trockenen Tuch ab.

Das Ladegerét erhitzt
sich

Das ist vollig normal. Das Ladegerat kann problemlos dauerhaft an den Saugroboter
angeschlossen bleiben.

Gerat kann nicht
zur Ladestation
zurlickkehren

. Entfernen Sie alle Objekte innerhalb von 0,5 m links und rechts sowie innerhalb von 1,5 m
vor der Ladestation.

. Stellen Sie sicher, dass das Gerat ohne ungewohnliche Bewegung aus der Ladestation
ausfahrt und den Saugvorgang startet.

.Wenn sich das Gerat in der Nahe der Ladestation befindet, kann es schneller zurlickkehren.
Wenn sich die Ladestation jedoch weit entfernt befindet, benétigt das Gerat mehr Zeit fiir
die Riickkehr. Bitte warten Sie wahrend der Riickkehr.

. Reinigen Sie die Ladeelektroden.

Der Reinigungsplan wird
nicht ausgefiihrt

. Stellen Sie sicher, dass das Gerat eingeschaltet ist.

. Stellen Sie die Uhrzeit ein und planen Sie die Zeit fir den automatischen Saugvorgang mit
der App.

. Stellen Sie sicher, dass die Uhrzeit korrekt eingestellt wurde.

. Prisfen Sie, ob der Akkuladestand zu niedrig ist, um den Saugvorgang zu starten.

. Das Gerit startet keinen geplanten Saugvorgang, wenn die Aufgabe ausgefiihrt wird.

Pfeifgerausch beim
Ansaugen

. Priifen Sie den Ansaugeinlass auf Hindernisse.
. Leeren Sie den Staubbehalter.
. Reinigen Sie die Filter.
. Priifen Sie, ob die Filter aufgrund von Wasser oder anderen Flussigkeiten auf dem Boden
nass sind. Lassen Sie die Filter vor der Verwendung nattirlich und griindlich trocknen.
. Der Staubbehalter wurde nicht richtig eingesetzt:
- Setzen Sie ihn korrekt ein.
.- Der Einlass ist verstopft:
- Entfernen Sie die Biirste und reinigen Sie ihn.

Die Rollbiirste dreht sich
nicht

. Reinigen Sie die Rollburste.
. Priifen Sie, ob die Biirstenrolle und die Biirstenabdeckung korrekt eingesetzt sind.

Anormales Verhalten
oder anormaler
Saugpfad des Roboters

. Reinigen Sie den Sensor vorsichtig mit einem trockenen Tuch.
. Starten Sie den Roboter neu.

Beim Wischen wird kein
Wasser freigesetzt

. Stellen Sie sicher, dass sich ausreichend Wasser im Wassertank befindet.
. Uberpriifen Sie, ob das Mopp-Modul korrekt eingesetzt ist.
. Priifen Sie, ob der Wasserauslass blockiert ist.

Der Roboter kann
keine Verbindung zu
Ihrem WLAN-Netzwerk
herstellen

. Stellen Sie sicher, dass lhr WLAN-Router 2,4-GHz- und 802.11 b/g/n-Bander unterstiitzt, da
dieses Gerat keine 5-GHz-Bander unterstitzt.
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Codigos de erro

Consoante o modelo: *

Quando o robot falha, o indicador vermelho do robot pisca. Verifique na aplicagéo o codigo de erro indicado.

Codigo de erro

Solucao

Erro 1: O para-choques de colisdo esta
preso, verifique.

0 para-choques de colisdo estd preso. Bata repetidamente para
remover corpos estranhos. Se ndo houver corpos estranhos, volte a
reposiciona-lo e, em seguida, ligue-o.

Erro 2: Uma roda esta presa. Verifique se
existe algum corpo estranho preso a roda
ou desloque o aparelho para perto da
posicao inicial para o ligar.

Se alguma roda estiver presa, verifique se existe algum corpo
estranho preso ou desloque o aparelho para perto da posicéo inicial
para o iniciar.

Erro 3: Uma escova lateral estd presa,
verifique.

A escova lateral pode estar emaranhada com corpos estranhos.
Limpe-a e volte a ligar o aparelho.

Erro 4: A escova rotativa estd presa.
Remova-a e limpe-a.

A escova rotativa pode estar emaranhada com corpos estranhos.
Retire-a e limpe-a, incluindo os conetores, a protecdo e a entrada
de succdo.

Erro 5: O robot esta preso. Afaste os
obstaculos a volta.

O robot esté preso. Afaste os obstaculos a volta.

Erro 6: O robot esta preso. Desloque o
aparelho para perto da posicao inicial para
oiniciar.

O robot pode estar suspenso. Altere a sua localizacdo e ligue-o. Se
0 sensor antiqueda estiver demasiado sujo, pode também causar a
avaria. Limpe o sensor antiqueda para resolver a avaria.

Erro 7: Uma roda esta suspensa. Desloque
o aparelho para perto da posicdo inicial
para o iniciar.

Uma roda estd suspensa. Desloque o aparelho para perto da
posicao inicial para o iniciar.

“Erro 8: A bateria esta demasiado
fraca e o robot esté prestes a desligar
automaticamente.

Carregue o aparelho.”

A bateria esta demasiado fraca e o robot esté prestes a desligar
automaticamente. Carregue o aparelho.

Erro 10: Sensor de fluxo 6tico sujo,
limpe-o.

0 sensor de fluxo dtico esta coberto de pé. Limpe-o.

Erro 11: O sensor de recarga esta
blogueado. Limpe-o.

O sensor de recarga esta coberto de pé. Limpe-o.

Erro 12: O sensor de seguimento de
parede esté bloqueado. Limpe-o.

0O sensor de seguimento de parede estéa bloqueado. Limpe-o.

Erro 13: O robot estd inclinado. Coloque
o robot numa superficie horizontal para
iniciar.

O robot esté inclinado durante o arranque. Coloque o robot numa
superficie horizontal para iniciar.

Erro 14: Instale novamente o depdsito do
po e os filtros.

Instale novamente o deposito do po6 e os filtros e certifique-se de
que ambos estao instalados corretamente. Em seguida, volte a ligar
o robot.
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Erro 17: Area restrita detetada. Altere o
seu posicionamento para iniciar.

O robot esté demasiado préximo de uma érea restrita durante o
arranque. Altere o seu posicionamento para iniciar.

Erro 18: A protecao do laser esta presa.
Verifique.

O sensor de pressao da protecédo do laser esta premido ou preso.
Altere o seu posicionamento para iniciar.

Erro 19: O sensor laser esta preso ou
torcido, verifique.

O sensor de distancia a laser esta preso com corpos estranhos.
Limpe-o.

Erro 20: O sensor laser pode estar
bloqueado, verifique.

0 sensor de distancia a laser esta bloqueado; afaste o que o
estiver a bloguear. Um ambiente muito espagoso e com varios
elementos refletores, como espelhos de metal, também afetam o
funcionamento normal do sensor de distancia a laser. Altere o seu
posicionamento para iniciar.

Erro 21: Afaste os obstaculos a volta da
base de carregamento.

O robot pode estar preso ou encurralado. Afaste os obstaculos a
volta do robot.

Erro W1: Anomalia na bateria. Consulte as
instrucdes ou a aplicagéo.

Abra o compartimento da bateria, verifique se a bateria esta ligada
corretamente e tente ligar o robot. A temperatura da bateria

estd demasiado elevada ou demasiado baixa. Aguarde que a
temperatura da bateria esteja normal (0 °C~40 °C/32 °F~104 °F

Erro W2: Anomalia no mddulo da roda.
Consulte as instrugdes ou a aplicacao.

Verifique se existe algum corpo estranho preso na roda e tente
voltar a ligar o robot. Se o erro persistir, contacte um Servico de
Assisténcia Técnica autorizado.

Erro W3: Anomalia no mddulo da escova
lateral. Consulte as instrucdes ou a
aplicagéo.

Verifique se existe algum corpo estranho preso na escova lateral e
tente voltar a ligar o robot. Se o erro persistir, contacte um Servico
de Assisténcia Técnica autorizado.

Erro W4: Anomalia na escova rotativa.
Consulte as instrugdes ou a aplicacao.

Retire-a e limpe-a, incluindo os conetores, a protecao e a entrada
de succdo. Tente ligar o robot ap6s a limpeza. Se o erro persistir,
contacte um Servico de Assisténcia Técnica autorizado.

*Erro W5: Anomalia na bomba de dgua.
Consulte as instrugdes ou a aplicagdo.

Limpe o deposito da dgua, as ligagdes da bomba da dgua no
depésito e as ligagdes da bomba da dgua no robot e a saida da dgua
no fundo do robot; verifique o médulo da mopa. Ligue novamente
o robot com todos os médulos instalados ap6s a limpeza. Se o erro
persistir, contacte um Servico de Assisténcia Técnica autorizado.

Erro W6: Anomalia no sensor laser.
Consulte as instrugdes ou a aplicacao.

Verifique se o sensor laser contém corpos estranhos e tente ligar
novamente o robot apds a limpeza. Se o erro persistir, contacte um
Servico de Assisténcia Técnica autorizado

Erro W7: Anomalia na ventoinha. Consulte
as instrugdes ou a aplicacdo.

Verifique se existe algum corpo estranho preso na ventoinha e tente
voltar a ligar o robot. Limpe o depésito do p6 e os filtros e tente
ligar novamente o robot. Se o erro persistir, contacte um Servico de
Assisténcia Técnica autorizado.
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Avaria

Solucao

Nao é possivel iniciar o
robot

. Certifique-se de que o robot estd ligado a corrente.
. Certifique-se de que a bateria estd totalmente carregada.

O robot deixa de
funcionar

. Verifique se o robot esta preso ou bloqueado por obstaculos.
. Verifique se a bateria esta demasiado fraca.
.Se o problema persistir, desligue-o, aguarde 3 segundos e, em seguida, volte a liga-lo.
.0 aparelho pode estar em sobreaquecimento:

- Desligue o aparelho e deixe-o arrefecer durante, pelo menos, 1 hora.

- Caso o aparelho volte a sobreaquecer em diversas ocasides, contacte um Servico de
Assisténcia Técnica autorizado.”

Né&o é possivel carregar
o robot

.Verifique se o indicador na base de carregamento estd aceso (quando o robot nao estiver
na base de carregamento).

. Se néo for o caso, verifique se o carregador esta ligado corretamente ou contacte um
Servico de Assisténcia Técnica autorizado para substituir o carregador.

.Verifique se o indicador na base de carregamento esté desligado e se o indicador no robot
estd a piscar durante o carregamento.

.Limpe o0 pé dos polos de carregamento com um pano seco.

O carregador esta a
aquecer

Isto é perfeitamente normal. O aspirador pode ficar ligado permanentemente ao carregador
sem qualquer risco.

O robot ndo consegue
voltar a base de
carregamento

. Afaste os objetos da base de carregamento numa distancia de, pelo menos, 0,5 m dos
lados esquerdo e direito e 1,5 m a frente.

. Certifique-se de que o robot comeca a limpar a partir da base de carregamento sem
movimentos andémalos.

.Quando o robot esta perto da base de carregamento, pode regressar mais rapidamente.
Contudo, se a base de carregamento estiver longe, o robot precisa de mais tempo para
regressar. Aguarde pelo seu regresso.

. Limpe os polos de carregamento.

O plano de limpeza néo é
executado

. Certifique-se de que o robot foi ligado.

. Através da aplicacao, defina e programe a hora para a limpeza automatica.

. Certifique-se de que a hora programada foi definida corretamente.

.Verifique se a carga da bateria é demasiado baixa para iniciar a limpeza.

. O robot ndo inicia uma limpeza programada se a tarefa estiver a ser realizada.

Ruido na sucgao

. Verifique se existe algo a obstruir a entrada de succao.
. Esvazie o depdsito do po.
. Limpe os filtros.
. Verifique se os filtros estdo molhados por terem absorvido d4gua ou outros liquidos do
chéo. Deixe que os filtros sequem naturalmente e totalmente antes de os utilizar.
.0 coletor de p6 néo estd instalado corretamente:
- Volte a colocé-lo de forma correta.
. A cabeca de aspiragéo esta obstruida:
- Retire a escova e limpe-a.

A escova rotativa ndao
roda

.Limpe a escova rotativa.
.Verifique se a escova rotativa e a cobertura da escova estao instaladas corretamente.

Comportamento ou
percurso de limpeza do
robot efetuado de forma
anomala

. Limpe cuidadosamente o sensor com um pano seco.
. Reinicie o robot.

Durante a limpeza nao
ha saida de agua.

. Certifique-se de que existe dgua suficiente no reservatdrio de dgua.
. Verifique se o médulo da mopa esta instalado corretamente.
. Verifique se a saida de agua esté bloqueada.

O robot ndo consegue
estabelecer ligagéo a sua
rede Wi-Fi

. Certifique-se de que o seu router Wi-Fi suporta bandas de 2,4 GHz e 802.11 b/g/n, uma vez
que este equipamento nao suporta bandas de 5 GHz.
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Thelanguages NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR,HR and HU are included in the safety instructions.

Les langues NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR, HR and HU sont disponibles dans la notice de
sécurité .

Los idiomas NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR, HR y HU estan disponibles en el manual de
seguridad.

Le lingue NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR, HR e HU sono disponibili nel manuale di sicurezza.
Die Sprachen NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR, HR und HU sind in den Sicherheitshinweisen
erhéltlich.

DetalenNL, PT,RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR, HRen HU zijn in de veiligheidshandleiding beschikbaar.

Estdo disponiveis os idiomas NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR, HR e HU no manual de seguranca.

Limbile NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR, HR si HU sunt disponibile in instructiunile de siguranta.

NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR, HR n HU e3uunte ca HanuuHu B npegynpexneHneTo 3a
6e30MacHoOCT.

JazykovéverzeNL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR, HRaHU jsou k dispozici v bezpe¢nostnich pokynech.

Jazyky NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR, HR a HU su k dispozicii v bezpe¢nostnom oznameni.

IHCTpyKUito 3 TexHikM 6e3nekn nepeknageHo Ha Taki mosu: NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR,
HRR n HU.

Otodnyieg aopaleiag eivat Stabéoipeg otig Y\wooeg NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR, HR kat HU.
Bezbednosna uputstva su dostupna na sledec¢im jezicima: NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, EL, SR, HR,
HU

Jezici NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, SR, HR, HU, EL dostupni su u sigurnosnim uputama.

A biztonsagi utasitasok az aldbbi nyelveken érhetdk el: NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, SR, HR, HU, EL
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Straight line test

For measuring dust collection performance in accordance with IEC 62885-7, testers can activate
the straight line test by using the remote control feature in the app menu.

Test de ligne droite

Pour mesurer les performances de collecte de poussiére conformément a la norme IEC 62885-
7, les testeurs peuvent activer le test de ligne droite a I'aide de la fonction de télécommande
dans le menu de l'application.

Prueba de funcionamiento en linea recta
Para medir el rendimiento de recogida de polvo de acuerdo con la norma IEC 62885-7, los

evaluadores pueden activar la prueba de linea recta mediante la funcién de mando a distancia
del ment de la aplicacion.

Test linea retta

Per le misurazioni della capacita di aspirazione della polvere secondo IEC 62885-7, i tester
possono attivare il programma “Straight line” utilizzando la funzione di controllo remoto nel
menu dell'app.

Geradeausfahrt-Test

zur Messung der Staubaufnahmeleistung gemdB IEC 62885-7 konnen Tester den
Geradeausfahrt-Test iber die Fernbedienungsfunktion im App-Mendi aktivieren.

Rechte lijn-test

Om de stofverzamelingsprestaties te kunnen meten conform IEC 62885-7, kunnen testers de
rechtelijnstest activeren met behulp van de afstandbedieningsfunctie in het app-menu.

Teste em linha reta

Para medir o desempenho da recolha de pé de acordo com a norma IEC 62885-7, os
equipamentos de teste podem ativar o teste em linha reta utilizando a funcionalidade de
controlo remoto no menu da aplicacao.

Test de linie dreapta

Pentru a masura performantele de colectare a prafului in conformitate cu IEC 62885-7, cei care
testeaza pot activa testul in linie dreapta utilizand functia de control de la distanta din meniul
aplicatiei.

[AunpeKTeH TecT
3a u3mepBaHe Ha edeKTMBHOCTTa Ha CbbOMpaHe Ha npax B cboTBeTcTBUE C |EC 62885-7

|'|0Tpe6|/|TeJ1VITe, KOUTO TeCTBaT ypeda Morat fla akTUBMpaT ANPEKTHUA TECT Ype3 (I)yHKLl,I/IFlTa 3a
ANCTaHUMOHHO yrnpaBneHne B MEHIOTO Ha MOOUTHOTO npunoXxeHwne.

Zkouska pfimkou

Za ucelem zméreni vykonu sbéru prachu, které ma byt v souladu s normou IEC 62885-7, Ize
spustit pfimy test pomoci funkce dalkového ovlddani v nabidce aplikace.
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Test priamky

Na meranie vykonnosti pri zhromazdovani prachu podla normy IEC 62885-7, testéri
mozu aktivovat priamy test pomocou funkcie dialkového ovlddania v ponuke aplikacie.

MepeBipka NpAMORiHINHOCTI pyxy
[nAa BU3HaUYeHHA XxapaKTepucTuK 36upaHHA nuny BiAnoBiAHO Ao cTaHgapty IEC 62885-7

daxiBui, Wo 34iMCHI0I0Tb BUMPOOYBaHHSA, MOXYTb BUKOHATW NepeBipKy NPAMOAIHIHOCTI pyxy
3a gonomoroio GyHKLii ANCTaHLiNHOro KepyBaHHA B MEHIO MPOrpamu.

AokKipr o€ evBeia ypappn

MNa va a&lohoynoouvv tnv andédoon t¢ cUAoYNS okévng e Bdon to mpotumo IEC 62885-
7, ol umevBuvol eNéyxou Umopolv va Béocouv ot epappoyn Tn Sokiurp os gubeia ypauun,
XPNOILOTIOIVTAG TN AElToupyia TNAEXEIPIOTNPIOU aTtd TO PeVOU TNG EPAPHOYAG.

Test prave linije

Za merenje performansi sakupljanja prasine u skladu sa standardom IEC 62885-7 testeri mogu
da aktiviraju test ravne linije koristeci funkciju daljinskog upravljanja u meniju aplikacije.

Test rada u ravnoj liniji

Za mjerenje uspjesnosti prikupljanja prasine u skladu sa standardom IEC 62885-7 testeri mogu
aktivirati test ravne linije tako da u izborniku aplikacije odaberu funkciju daljinskog upravljaca.

Egyenes vonalu teszt
A porgytjtési teljesitmény IEC 62885-7-nek megfelel6 méréséhez a tesztelék az applikacio

mendijében taldlhatd tavirdnyito-funkcid segitségével aktivalhatjdk az egyenes vonalban
torténd tesztelést.
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